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Sehr geehrter Kunde,

wir gratulieren zu Ihrer Entscheidung fiur SCHUNK. Damit haben Sie sich fir hdchste
Préazision, hervorragende Qualitat und besten Service entschieden.

Sie erhéhen die Prozesssicherheit in Ihrer Fertigung und erzielen beste
Bearbeitungsergebnisse — fur die Zufriedenheit Ihrer Kunden.

SCHUNK-Produkte werden Sie begeistern.
Unsere ausfuhrlichen Montage- und Betriebshinweise unterstiitzen Sie dabei.

Sie haben Fragen? Wir sind auch nach Ihrem Kauf jederzeit fir Sie da. Sie erreichen
uns unter den aufgefiihrten Kontaktadressen im letzten Kapitel dieser Anleitung.

Mit freundlichen GriiRen

Ihre SCHUNK GmbH & Co. KG
Spann- und Greiftechnik
Bahnhofstr. 106 — 134
D-74348 Lauffen/Neckar

Tel. +49-7133-103-2503 f s \ m

Fax +49-7133-103-2189 = l:Net o

automation@de.schunk.com w

www.de.schunk.com Feg.No. 345501 Rog.-No. DE-3496-01
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1.1

1.2

Zu dieser Anleitung

Zweck/Gilltigkeit

Diese Anleitung ist Teil des Antriebsregelgerats IndraDrive
CS und beschreibt die sichere und sachgemal3e Inbetrieb-
nahme des Linearantriebs.

Diese Anleitung ist ausschlie3lich fur das auf der Titelseite
angegebene Produkt gultig.

Zielgruppen

Zielgruppe

Aufgabe

Hersteller, Betreiber

=>» Diese Anleitung dem Personal jederzeit zugénglich
halten.

=>» Personal zum Lesen und Beachten dieser Anleitung
und der mitgeltenden Unterlagen anhalten,
insbesondere der Sicherheitshinweise und
Warnhinweise.

Fachpersonal, Monteur

=>» Diese Anleitung und die mitgeltenden Unterlagen lesen,
beachten und befolgen, insbesondere die
Sicherheitshinweise und Warnhinweise.

Tab. 1
1.3 Mitgeltende Unterlagen
Die folgenden Unterlagen finden Sie auf unserer Homepage:
Unterlage Zweck
Katalog Technische Daten bzw. Einsatzparameter des Moduls und

Informationen zu Zubehdorteilen. Es gilt jeweils die letzte
Fassung.

Montage- und Betriebs-
anleitungen fur Linearan-
triebe

Weiterfihrende Informationen zur Montage, Einstellung
und Instandsetzung der Linearantriebe.

Handbuch und Referen-
zen zum Antriebsregelge-
rat IndraDrive CS

Weiterfuhrende Informationen zur Montage, Einstellung
und Instandsetzung der Antriebsregelgerat IndraDrive CS.
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Zu dieser Anleitung

Unterlage

Zweck

Allgemeine Geschafts- U. a. Hinweise zur Gewabhrleistung.

bedingungen (AGB)

Tab. 2
1.4 Symbole in dieser Anleitung
Um Ihnen einen schnellen Zugriff auf Informationen zu er-
maoglichen, werden in dieser Anleitung folgende Symbole
verwendet:
Symbol Bedeutung
A\ GEFAHR Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung fuhrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
A WARNUNG | Gefahren fur Personen.
Nichtbeachtung kann zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren.
A\ VORSICHT Gefahren fur Personen.
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fuhren.
O ACHTUNG Informationen zur Vermeidung von Sachschaden, zum Verstandnis
oder zum Optimieren der Arbeitsablaufe.
v Voraussetzung zu einer Handlungsanleitung.
>

Handlungsanleitung, auch Mal3Bhahmen in einem Warnhinweis oder
Hinweis.

Schrittweise Handlungsanleitung.
= Reihenfolge beachten.

Q[

In einer Grafik dargestelltes Einzelteil/Ersatzteil.

/10/

In einer Grafik dargestelltes Teil/Detail, das Bestandteil eines Er-
satzteils ist oder kundenseitig beigestellt werden muss.

(10), (/10/)

Verweis im Text oder in einer Handlungsanleitung auf ein Teil, das
in einer Grafik dargestellt ist.

Tab. 3
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2.1

2.2

Grundlegende Sicherheitshinweise

Bestimmungsgemale Verwendung

Das Modul ist zum Einbau in eine Maschine bestimmt. Die
Anforderungen der zutreffenden Richtlinien missen beach-
tet und eingehalten werden.

Das Modul darf ausschlieRRlich im Rahmen seiner definierten
Einsatzparameter verwendet werden.

Eine andere oder dartber hinausgehende Verwendung gilt
als nicht bestimmungsgemal. Fur hieraus resultierende
Schaden haftet der Hersteller nicht.

Umgebungs- und Einsatzbedingungen

=>» Modul nur im Rahmen seiner definierten Einsatz-
parameter verwenden (siehe Katalog und mitgeltende
Unterlagen).

=>» Sicherstellen, dass die Umgebung frei von Spritzwasser
und Dampfen sowie von Abriebs- oder Prozessstauben
ist. Ausgenommen hiervon sind Module, die speziell fur
verschmutzte Umgebungen ausgelegt sind.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.3 Produktsicherheit

Das Modul entspricht dem Stand der Technik und den aner-

kannten sicherheitstechnischen Regeln zum Zeitpunkt der

Auslieferung. Gefahren kdnnen von ihm jedoch ausgehen,

wenn z. B.:

e das Modul nicht bestimmungsgemarf verwendet wird.

e das Modul unsachgemalfd montiert oder gewartet wird.

* die EG-Maschinenrichtlinie, die VDE-Richtlinien, die am
Einsatzort gultigen Sicherheits- und Unfallverhttungs-
vorschriften und die Sicherheits- und Montagehinweise
nicht beachtet werden.

231 Schutzeinrichtungen
= Schutzeinrichtungen geméal EG-Maschinenrichtlinie
vorsehen.
2.3.2 Bauliche Veranderungen, An- oder Umbauten

Zusatzliche Bohrungen, Gewinde oder Anbauten, die nicht
als Zubehor von SCHUNK angeboten werden, dirfen nur
mit Genehmigung der Firma SCHUNK angebracht werden.
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2.4

2.5

Personalqualifikation

Die Montage, Erstinbetriebnahme, Wartung und Instandset-
zung des Antriebsregelgeréts darf nur von geschultem
Fachpersonal durchgefihrt werden.

Jede Person, die vom Betreiber mit Arbeiten am Modul be-
auftragt ist, muss die komplette Montage- und Betriebsanlei-
tung, insbesondere das Kapitel 2 "Grundlegende Sicher-
heitshinweise", gelesen und verstanden haben. Dies gilt
insbesondere fur nur gelegentlich eingesetztes Personal,

z. B. Wartungspersonal.

Sicherheitsbhewusstes Arbeiten

=>» Jede Arbeitsweise unterlassen, die die Funktion und
Betriebssicherheit des Antriebsregelgerats
beeintrachtigen.

=>» Die am Einsatzort glltigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachten.

10
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Inbetriebnahme

3 Inbetriebnahme

3.1 Erforderliche Hilfsmittel

Fur die Inbetriebnahme eines Antriebs mit IndraDrive CS
sind folgende Hilfsmittel bzw. Voraussetzungen erforderlich:

v' Komplett installierter Antrieb mit IndraDrive CS-
Antriebsregelgerét (Anschlussschemen siehe Kapitel
»<Anlagen“ Abbildung 13 Anschlussschema IndraDrive
CS, Seite 24)

v" PC mit Netzwerkanschluss

=> Bedienersoftware IndrawWorks (ab Version 08Vxx) auf
PC installiert

=> Ethernet (Patchkabel) Anschlusskabel PC — IndraDrive
CS (Bestell-Nr. 336 432)

=> Inbetriebnahme-CD mit den Motorparametern und den
Dateien fur die Parameterauswahl

3.2 Inbetriebnahmearbeiten

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Das Bertuhren von Spannung fuhrenden Teilen kann zum
Tod fuhren.

=>» Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln
durfen nur von Elektrofachkraften den
elektrotechnischen Regeln entsprechend vorgenommen
werden.
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O ACHTUNG

Schéaden am Fuhrungsschlitten und Fihrungstrager
moglich!

Die Aktivierung des Kommandos ,Automatische Regel-
kreiseinstellung® kann zu einem Crash des Flhrungsschlit-
tens flhren.

=> Aktivieren Sie auf keinen Fall die automatische
Regelkreiseinstellung fur Linearmotoren.

1. Antriebsregelgerét IndraDrive CS mit Motor und
Ubergeordneter Steuerung gemalf den
Anschlussschemen verdrahten.

(siehe Kapitel 4, Seite 24)

2. Verbindung zwischen PC und Steuerung herstellen.
ACHTUNG: Das Regelgerat hat die IP Adresse
192.168.0.1(Standardeinstellung)

Die PC Schnittstelle muss eine ahnliche IP Adresse
haben z.B. 192.168.0.11 und Subnetzmaske muss
ebenso identisch sein 255.255.255.0.

3. Regler auf Sercos Il Kommunikation einstellen.
Bedienung erfolgt Gber Front Side Panel.

Abbildung 1 Front Side Panel

- Die [Enter] Taste viermal betatigen.
Im Display blinkt die gewiinschte Feldbusvariante.

— Nun Sercos Ill mit den Pfeiltasten ﬂﬂ
auswahlen.

- Die Auswahl mit der [Enter] Taste bestatigen.
Im Display steht jetzt Sercos Il und blinkt nicht mehr.

12
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Inbetriebnahme

Die 24V Versorgung ausschalten und wieder

einschalten.

Der Regler bootet von neuem und Sercos lll ist aktiviert.
Zur Kontrolle: Nach dem Hochfahren misste P -1 im

Display stehen. (siehe Abbildung 1, Seite 12)

IndraWorks DS auf PC starten.

B3 indraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] An

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose [ Serwice  Extras  Hilfe

| Dz - | % - w0 ]9 | ratenerkenuny @ G R R - |H o) |on @ | 9

2] E Indraliive [1] Anwendungsart

Achsstatus

Position
Geschwindigh.eit

Beschleunigung

Drehmomet £ K

F _ ¥erbinden mit antrieb iiber...

1~ Aktuelle Werte —

€ Serielle Verbindung

% Ethemet

" Fremdsteuerung

IP-Bereich von

bis

. Keine Verbindung [Offline]

ICDMw ¥
|1921ES. 0.1
|1921EE. o.2

Enweitart I

¥ Verbindungsauswahl beim Start anzeigen

558 Achstyp
Reale Achse

a Fehler [oschen |

Details »» I

[ o |

Abbrechen

Abbildung 2

3.2.1

=>» Ethernet anwahlen und IP Suchbereich einstellen.

Hinweis

Die Bedienung von IndraWorks ist im Hilfemen( des Pro-

gramms erklart.

Motorparameter laden

1.

Im Hauptfenster von IndraWorks Menu <Ansicht> >
<Projektexplorer > wahlen.
Der Projektexplorer 6ffnet sich.
(siehe Abbildung 3, Seite 14)
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Hilfe

=i8lx|

Parametrierung  Inbetrisbnahme  Disgnose | Service  Extras
il - e w19 enerkenmung be @ R E® - H o[ on M @
1B IndaDrive [1] Arwendungsart
P Fuungskommunkation S acishp
b Lo | 1 | Anwendungsart 1 | reale achse
5@ Anwendungsart ADD09 Automatische Baudratenerkennung bei
gbei SERCOS . -
(3 Fidhungskommurikation - Achse Achsstatus ‘ interface | € Fehlerkischen
) Motor, Bremse, Messsysteme -
) Wichtung / Mechank et el
&) Brenewerle Pastion I 0,0000 e
) Antisbsregehung
=i Geschwindigkeit [ 0000 mwdmin
) Fehlerreaktion Beschizunigung [ 0000w
fo b Messtaster il
() Dptimierung / Inbelrisbshme BRI antiieat ‘ 00 B
Lokale /0
[~ Motion ~ Status
(O Steusttsil batrishstereit [bb)
Nicht aktiv () Stever-und Leistunastei betrishsbereit (4b)
() Anlrieb momentenbehaftet [4F]
O Anlieb HALT aktiv [8H)
n_) i
~Meidungen
O nist=0 O P>-Px D InPosition
Onisten O InPositionsfenster grob
(O n_ist = n_sall O Md 3= My ) pasttive Dighmomenibegrenzung
(2 Md >= Megrenz 2 negative D
[~ Lageistwerte
Matorgeber [T0m00  wm O inReferenz
() Reterenzgeber in Referenz

Abbildung 3 Projektexplorer

2. <IndraDrive > mit der rechten Maustaste auswahlen und
anschlieRend im Kontextmenlu <Parameter> & <Laden>
auswahlen:

¥ IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] Anwendungsart 1=l x]

Parametrisrung  Inbetriebnahme  Diagnose | Service  Extras  Hife
Znick < | e ew @ | i ]9 gl 1 semeos dnter @ Y RE - FH o |[fvon @ | B @
¥ FibaungoK Funitionspakete Achsnummer Achstyp
b Leistungs IP-Einstellungen | 1 | anwendungsart 1 | reale achse
E- & Anwendur ;. '
T e R [ Paameter & Parameteredtor ‘““"“’ CLELTIR “;";‘:’;::E"‘E“"“"g betSERCOS | g2y Febler ischen
Mator, Bremse, Messsysteme [] Parametergruppe
=3 Wichtung / Mechanik Y
Grenzwerte s Speichern. . [ 00000 mm
Ariisbsregelung i Laden..,
Betisbaaten / Antiish Hal b ‘ A0 e
Fehleneaktion Beschleunigung [ 0,000 romist
b Messtaster I
() Optimiening / Inbetisbnahme RIsiRne At ‘ B R
B3 Lokale 170
[~ Motion  Status
() Steuetteil betiishsbersit (bb]
Nicht aktiv () Steuer- und Leistungstei betrishsbereit (4b]
() Anirieb momentenbehatet (4F]
) Anirieh HALT akiv [2H)
Qo
~ Meldungen
O nist=0 DP>=px © InPostion
O nisterm D InPositionsfenster arab
(O nist = r_sall D Md >= Moy 2 positive Drehmomentbegrenzung
(3 Md>=Mdgrenz (2 negative Drchmomentbegrenzung
I Lageistwerte
Molorgeber | 0000w O inReleenz
() Refererzgeber in Feferenz

Abbildung 4 Linearmotortyp wéhlen

14
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Inbetriebnahme

Es o6ffnet sich das Dialogfenster:

offer 21 x|
Suchen in: Il:"} LD_Linearmoatar j @ ? = |

| _J)EcoDrive
| IndraDrive
\ ) Indrabrivecs

4

Eigene Dateien

D ateiname: | j {Offnen

D ateityp: I Parameter-0 atei [*.par] j Abbrechen |
P

Abbildung 5 Motorparameter importieren

3. Ordner <Motorparameter> auf der Inbetriebnahme-CD
IndraDrive CS auswabhlen.

4. Zutreffende Motorparameter-Datei aus dem
Bezeichnungsschlissel (siehe Abbildung im Kapitel 4.2,
Seite 26) und der Zuordnungsdatei Antrieb—Linearmotor
(siehe Abbildungen im Kapitel 4.3, ab Seite 28)
auswabhlen.

5. Im Dialogfenster den Ordner des gewinschten
Linearmotortyps auswéhlen.

6. Im nachsten Dialogfenster gewiinschte Motorparameter-
Datei auswahlen und 6ffnen.
Die Motorparameter werden geladen:

laden.. £l
Adresse IDM Fehler D atum

1 5-0-1012.00 Betriebzdatum ist groPer al: der maximale Eingabewert

NENNNNENNENEENNNNENENANNNNNEEENNNENNNNEENNEDEE
|V0rgang beendet Schliefen I

Abbildung 6 Motorparameter laden
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3.2.2

3.2.3

3.24

Feldbus starten

1. Feldbus-Schnittstelle geman der Hersteller-
Dokumentation IndraDrive und den Schaltschrank-
Unterlagen parametrieren.

2. Feldbus anschlieRen und starten.

3. Die Beschaltung abhangig von der Feldbus-Schnittstelle
fur Reglerfreigabe, Halt, Referenzschalter und
Endschalter realisieren und kontrollieren.

Betriebsart wahlen

AWARNUNG

Verletzungsgefahr!

Eine falsch eingestellte Betriebsart kann zu ungewollten
Bewegungen des Antriebs fiihren.

= Auf keinen Fall die Betriebsarten ,Momentregelung“ und
,orehzahlregelung” einstellen.

=>» Die Schleppfehleriberwachung aktivieren und sinnvoll
parametrieren.

=>» Die Steuerung in den Betriebsmodus (Phase 4)
schalten.

Im Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelgeréat
IndraDrive CS wird bb angezeigt.

Messsystem prifen

1. In der Strukturansicht des Projektexplorers Uber
<IndraDrive> & <Anwendungsart> auswahlen.

2. <Anwendungsart> mit der rechten Maustaste auswéhlen
und anschlieRend im Kontextmeni <Diagnose> >
<Status> auswahlen. (siehe Abbildung 7,Seite 17)

Das Dialogfenster des Ordners <Status> 6ffnet sich.

16
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Inbetriebnahme

T IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] Anwendungsart 18 x|
Parametrierng  Inbetricbnahme  Diagnose | Service  Extras  Hife
ik < | & % i s | o b ]9 gl Reos dnterface € IR F - [ o |0 o @ B @
= B IncraDiive [1] Anwendungsart ) ! .
‘B Fihungskommunikation reosadi Achstyp
Lop Linhoosiogung | 1 I Anwendungsart I 1 | Reale Achse
=R i i
7 et G Ersinbericbnahme, i ‘nuuoe Automatische Baudfatenerkennung bel SERCOS Q @ Feblrloschen
Motor, Bre Geratezustand 3 Al
wichtung | < ‘
_ e Pasitinn 00000 mm
iebsre| ) Diagnase v [ Achsststus s
Henebss Achsstatus Gberwachen
Fehleeal et ien s 0000 mm/s
Db P Messtaster € Hife zu Achsstatus
HE 00 %
i B4 Dptimienung / Inbetriebnshme Diagnosedaten Motor Details ¢<
B () Lokale 1/0
@ IDM-Liste der ungiltigen ~ Status
@ Fetierlisn O Steusiteil betrishsbersit (bb)
EHEnSENCR () Steuer- und Leistungstei betrichsbereit [Ab]
@b, Fehler-Diagnosespeicher 2 Antish mamenierbehafet (4]
Bnzeige-Mittelwerthilter ‘j Antrieh HALT aktiv [AH]
Patchfunktion
Qnist=0 D Fs=P € In-Position
O nist< O InPasiionsfenstet otob
O n_ist=r_sell O Md = Mde () positive Dishmomentbegrenzung

() Md 3= Mdgrenz () negative Diehmomentbegrenzung

— Lageistwerte
i | om0 om) O inReferen:

) Fieferenzgsber in Feferenz

Abbildung 7 Status prifen

Funktion der pneumatischen Haltebremse (optional)
prufen und freischalten

O ACHTUNG

Schéaden an der Linearmotor-Achse moglich!

Fuhrungstrager und pneumatische Haltebremse kdonnen
durch gewaltsames Verschieben des Fuhrungsschlittens
beschadigt werden.

=> Den Fuhrungstrager oder Fuhrungsschlitten nie
gewaltsam bei aktiver Haltebremse bewegen.

=> Nur mit geringer Kraft den Fihrungsschlitten bewegen,
um die Funktion der pneumatischen Haltebremsen zu
prufen.

1. Den Fuhrungsschlitten bei aktiver Haltebremse
vorsichtig von Hand versuchen zu bewegen.
Der Fuhrungsschlitten darf sich nicht bewegen.

01/IndraDrive/Nr. 357916/de/2010-01-07/SW 17
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2.

24-V-Anschluss an das Bremsventil anlegen.
Die pneumatische Haltebremse (optional) ist
freigeschaltet.

Anzeige und Skalierung des Messsystems prifen

1.

Fuhrungsschlitten von Hand verschieben.
Es durfen keine Spriinge in der Anzeige ,Position” (siehe
rote Markierung in Abbildung 7 Seite 17) auftreten.

Malflstab (etwa 10 cm) an den Fuhrungstrager legen und
Fuhrungsschlitten am Mal3stab entlang verschieben.

Den gemessenen Verfahrweg mit der Anzeige der Ist-
Position vergleichen.

3.25 Regelkreisiberwachung
1. Inder Strukturansicht des Projektexplorers
<IndraDrive> & <Motion> & <Achse> 3 <Regelung> >
<Achsregelung> > <Regelkreisiberwachung>
auswahlen.
Das Dialogfenster <Regelkreisiiberwachung> 6ffnet
sich:
o5 IndraWorks Ds - Regelkreis ung - Achs

Parametrierung  Inbetrisbnahme

G Zuriick -

Diagnose [ Service

Extras  Hilfe
e | ]9

nterface A000 € &F B & - [ o | 1 om @ | B @)

= Indraliive [1] Arwendungsart
i B Filhrungskommunikation
P Leighungsversorgung
B Anwendungsart
[ Fibrungskommunikation - Achse
-2y Motor, Bremse, Messsysteme
F-5) Wichtung / Mechanik
-5 Grenzwerte
[E145) Antriebsregelung
b Antiebstegelung Obersicht
=47 Achsregelung
i e b Achsregelung Einstelungen
i i b Geschwindigkeitsregelkreis-Filter
i e p Regelkreisibenwachung
B-£5) Motoregelung
i B Statusmeldungen
[ kompensationsfunktionen / Korrekturen
[+ Betriehzarten / Antrieb Halt
-5 Fehleneaktion
- P Messtaster
-5y Dptimiening / Inbetiebnahme
-2 Lokale [/0

— Gezchwindigkeitzregelkreisliberwachung
i aktiv
 richt aktiv

— Lageregelkreiztiberwachung

Max. Modellabweichung ID,DDDD mm Mullsetzen |
Ubenwachungsfenster 10,0000 mn

Achsreqelung

Abbildung 8 Regelkreistiberwachung

18
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3.2.6

3.2.7

O ACHTUNG

Schéaden am Fuhrungsschlitten und Fuhrungstrager
maoglich!

Ein deaktiviertes oder zu grof3 eingestelltes Regelkreis-
uberwachungsfenster kann zu einem Crash des Fuhrungs-
schlittens fuhren.

=>» Die Lageregelkreisiiberwachung sinnvoll
parametrieren.

2. Optionsfeld <Geschwindigkeitsregelkreisiiberwachung>
aktivieren.

3. Lageregelkreisuberwachung parametrieren.

Antriebsregelgerat IndraDrive CS am Netz anschlief3en
= Spannung am Steuerschaltschrank einschalten
(Netzanschluss 380 V).

Am Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelge-
rat IndraDrive CS erscheint die Anzeige Ab, das Antriebsre-
gelgerat IndraDrive CS ist am Netz angeschlossen.

Reglerfreigabe (RF)

Hinweis
Die Reglerfreigabe kann, abhéangig vom Feldbus-System,
hardware- oder softwareseitig zugeschaltet werden.

1. Reglerfreigabe (RF) zuschalten.
2. ,Halt* zuschalten.

Im Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelgeréat
IndraDrive CS erscheint die Anzeige AF.

01/IndraDrive/Nr. 357916/de/2010-01-07/SW
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3.2.8

1.

Referenzschalter einstellen

In der Strukturansicht des Projektexplorers <IndraDrive>
2 <Motion> 9 <Achse> 9 <Mal3bezug herstellen> >
<Mal3bezug Motorgeber> auswahlen.

Das Dialogfenster <Mal3bezug Motorgeber> 6ffnet sich:

E IndraWorks Ds - Mallbezug Motorgeber - Achse [1] Anwendungsart

Extras  Hife

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose [ Service
|Qauack = 0 -4 - % - o | B 7] D 2 cos intertace @ RE- Bl v g 8o
=] E IndraDrive [1] Anwendungsart ~ ntahnichtung —Lage
- b Filhungskammurikation % RAechtsdishung Lageistwert IU,UUUU i

B Leistungsversargung
e =1 Arnwendungsart

=) Fidhrungskommunikation - Achse
[ Motar, Bremse, Messsysteme
b b Maotor
otortemperaturiibenyachung
Eremse

Bremseritest

) Motorgeber

- B Einstellungen Motargeber
8 W I aRbezug Motoigeber

- Optionaler Geber

P Positionsschaltpunkt

) Wichtung / Mechanik

) Grenzwerte

) Antiebsregeiung

) Betiebsarten / Antrieb Halt
) Fehlereaktion

Messtaster

=) Optimierung ¢ Inbetriebnahme
okale 140

£ Linksdrehung

Referenzmall

00000 L]

[ Auswertung von
IV Referenzmarks [Nulimpuls)
¥ Referenzschalter

@ positive Flanke ' negative Flanke
I” Endschalter als Nullschalter
™ Festanschla als Nullschalter

— Referenztahien

Geschwindighkeit
Beschleunigung

Feedrate-Overide

Mocken verschoben um 00000 mm Positionierfenster
Referenzschalter-Offset 00000 mm Puckgrenzwert bipolar {0,000 mis*

W oy
[ooomo0 s
i'l[ll],[ll] 4
fom

— Optimaler Abstand Referenzschalter - Ref marke
¥ Ubemwachung aktiv

i &m Ende des Referenzier
+ Stop
" Auf Referenzpunkt positioniersn

Offset |0.0000 mm

organgs

M otargeber in Referenz

— &nlagenreferen:
¢ hotoigeber

" Dptionaler Geber |

¥
() System in Referenz

Lagestatus loschen |

Antricbegefittes Fefeenziest |

Abbildung 9 MalRbezug Motorgeber

2.

Hinweis
Parametrierung gemal der Funktionsbeschreibung in der

Dokumentation des Antriebsregelgerats Rexroth IndraDrive
CS vornehmen.

3.2.9

Antrieb montieren

Uber Feldbus Fuihrungsschlitten langsam in beide
Richtungen verfahren.

Richtung, Geschwindigkeit und Beschleunigung
referenzieren, parametrieren und testen.

1. Alle bewegten Baugruppen (bewegte Masse) montieren.

2. Endschalter einstellen.

3. Antrieb in der vorgesehenen Lage anordnen.

20

01/IndraDrive/Nr. 357916/de/2010-01-07/SW



scuum(g-ﬁp@

Inbetriebnahme

3.2.10

Softwareendlage parametrieren

1.

In der Strukturansicht des Projektexplorers <IndraDrive>
2 <Motion> & <Achse> 9 <Bewegungsgrenzwerte>
auswahlen.

Das Dialogfenster <Bewegungsgrenzwerte> 6ffnet sich:

B IndraWorks Ds - Beweaungs - Achse rt
Parametrierung  Inbetrisbnahme  Diagnose [ Service  Extras  Hilfe
|Qzuock ~ o= - v - @ | B ]9 ] rrace w0001 @ FRE- (Bl | on@ |2 @

= E IndraDrive [1] Anwendungsart
i B Fubungskommunik ation
P Leistungsversorgung
==Y Anwendungsart
{2 Flihnngskommunikation - Achse
=) Mataor, Bremse, Messsysteme
‘wiichtung / Mechanik,
=+ Grenzwere
: b Bewegungsarenzwerte
- B Drehrnoment- ¢ Kratt-Begrenzung
Antriebsregelung
£-{7) Betriebsarten # Antrieb Halt
{2 Fehlemeaktion
Lo b Messtaster
EI_', Optimierung / Inbetriebnahme
-3 Lokale /0

1 Lagegrenawertiiberwachung

Laged stwert Geber 1 |0.0000 i

Lage-Grenawenl posity  |0.0000 mm

Lage-Grenzwert negatiy | (.0000 i

T Uberwachung Fahrbereichsgrenzschalter — 1 Reakiion auf Fahibergichsiiberschieiung

. fffrer €7 Wamung

& Schfiefer % Fehiler

|

Geschwindigheits Grenzwert posity  |0,000 mm/min
Geschwindigkeits-Grenzwert negativ 0,000 i

Geschwindigkeits-Grenzwert bipolar {240 000,000 mmZmin
Beschleunigung bipolar |10 000,000 T
Ruck-Grenzwert bigolar |0.000 mm/s

Direhmoment-Kraft-Beqrenzung

Abbildung 10 Bewegungsgrenzen

3.211

Optionsfeld <Lagegrenzwerttiberwachung> aktivieren.

Optionsfeld <Uberwachung Fahrbereichsgrenzschalter>
aktivieren.

Bewegungsgrenzwerte im Dialogfenster einstellen.

Lage- und Drehzahlregler parametrieren

1.

In der Strukturansicht des Projektexplorers <IndraDrive>
2 <Motion> & <Achse> 3 <Achsregelung> >
<Achsregelung Einstellungen> auswabhlen.

Das Dialogfenster <Achsregelung Einstellungen> 6ffnet
sich:
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3 IndraWorks Ds - Achsregelung Einstellun
Parametticrung  Inbetrisbnahme  Diagnose f Service  Extras

I ,‘) Zuriick -

Hilfe:

e x| m o o o ]9 ol ERCOS interfac € & R &E -

|F | P11 OM@|J ()

= B IndiaDrive [1] Anwendungsart
- Fidhrungskommunikation

P Leistungsversorgung
- Arwendungsart
#H-5) Fuihmngskommunikation - Achse
[#-2) Motor, Bremse, Messsysteme
FH-{5) Wichtung ¢ Mechanik
EHCT) Grenawerte
- B Bewegungsgrenzwerte
- B Drebmament: £ Kraft-Begrerzung
Antriebsregelung

-~ B Antriebsregelung Ubersicht
—_'_‘] Achsregelung
B Achsregelung Einstellungen
P Geschwindigkeitsregelkieis-Filter
B Regelkreisibermachung
D 12 Motorregelung

- B Statusmeldungen
1-7) Kempensationsfunklionen / Komekburen
Betriebsarten / Antrieh Halt
#-5) Fehlemeaktion

o B Messtaster
E:‘_', Optimierung / Inbetriebnahme
-3 Lokale |40

o
 [n.ooo in 00p Ill]
i

Drebmoment-4

""" ! I2=10 000,000 I | rrlst [externer Geber|
L =

Regelkreisibermachung

bl o Y-ReglerFilter "‘k KrallBegrEnzung i
- 0,000 U L5
"
: Grenzwerle — 000 i :
||| 000800 | {005 i Metorgebed) g :

Mame  Werstarkung Beschleunigungsvorsteuenung

mM A mmdsec]

Ausgewahllal Palameler
{Bereich 0,00 bis 2147483647

Sintrigbsrenelung Ubersicht

Abbildung 11 Achsregelung Einstellungen

3.2.12

2. Feineinstellungen fur Lageregler und Drehzahlregler

vornehmen.

Hinweis
Parametrierung gemal der Funktionsbeschreibung in der
Dokumentation des Antriebsregelgerats Rexroth IndraDrive
CS vornehmen (Kapitel <Antriebsregelung>, Abschnitt
<Achsregelung (Closed-Loop-Betrieb)>.

Kommutierungseinstellung (nur bis Firmware 16V10)

1.

In der Strukturansicht des Projektexplorers <IndraDrive>

2 <Anwendungsart> & <Antriebsregelung> >
<Motorregelung> & <Kommutierungseinstellung>

auswahlen.

Das Dialogfenster <Kommutierungseinstellung> 6ffnet

sich:

22
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B3 IndraWorks Ds - Kommu

Parametrierung  Inbetriebnahme
|Qazuock » <& - v - b | o B ]9 g face Moo @ FRE - Bl o [ oov @ B @

Diagnose [ Service  Extras  Hilfe

= E IndraDrive [1] Arwendungsart

- b Fuhmngskammunikation
Leistungsversorgung

EE = Anwendungsart
Fidhmungzskommunikation - Achse
Maotor, Bremse, Messsysteme
Wichtung # Mechanik

EH) Grenzwerte

B P Bewegungsgrenzwerte

i o b Drehmoment- £ Kraft-Begrenzung
EI_'| Antriebsregelung

i - P Anlriebsregelung Ubersicht
[ Achsregeiung

ik Matoregelung
Matoregelung Ubersicht
Feldregelung
Strombegrenzung
Stromregelung

LA A A &

Gesc digk eitssuchlauf
Kommutierungseinstellung
- B Statusmeldungen

Betriebsarten / Antich Halt
Fehlemeaktion

b Messtaster

EI_'l Optimierung / Inbetriebnahme
#-5) Lokalg 140

#-I.7) Kompenzationsfunklionen / Komekturen

 Kommutierungsverfahren

" gespent

i Manuelle Abstandsmessung
i+ Sattigungsverfahien

— Enweiterte Einstellungen
™ automatisches Riickfahren abschaltsn |

Kammutienng

|4,U 4

Dieser Parameter sollte nur in Auznabmefsllen angepasst
werden. Siehe Parameterbeschreibung zu F-0-0517.

" Sinusverfahren Erforderlicher Obenwellznantei

™ Erstkommutierung

Der aktuell wirksame Kommutierungs-Oifzet
wird sofort in den nicht fllichtigen S peicher
ibermommenl

—
—
=

Fommutierungsoffset emitteln |

Wirksamer Offset
DOffset

250 Hz

Dwrch den Startwert 0" fur “Amplitude’
= werden die motorspezifizchen Werte [
“&mplitude und “Frequenz” sutomgfzch
rhittelt

Frequenz Offzet Geberspeicher

Kommutierungzoffset nachoptimieren |

Abbildung 12 Kommutierungseinstellungen

Bei der Erstkommutierung des Antriebs muss bis zur Firm-
ware 16V10 eine manuelle Anderung vorgenommen wer-
den. Beim ersten Kommutieren sucht der Antrieb sich
selbststandig einen Spannungszeiger (Amplitude im Test-
signal (siehe Abbildung 12). Dieser Wert reicht in bestimm-
ten Fallen nicht aus, um den Motor in Sattigung zu treiben.
Deshalb muss der Wert manuell erhéht werden, z.B. wenn
der automatisch ermittelte Wert 68V betragt einfach diesen
um 40 erhdéhen auf somit 108V. Jeder Wert den der Regler
ermittelt soll um 40 erhéht werden.

Hinweis

Ab der Firmwareversion 16V12 muss nicht mehr manuell in
die Parametrierung eingegriffen werden. Dort wurde das
Verfahren zur Kommutierungsfindung verbessert.
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4  Anlagen

4.1 Anschlussschema IndraDrive CS
(Zeichnungs-Nr. 357861)
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Abbildung 13 Anschlussschema IndraDrive CS
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4.2 BezeichnungsschllUssel der Dateien fir Linear-
motoren

Bezeichnungsschilssel der Dateien flir Linearmotoren

[aass0a]-[68B]-] ccc [-[oon - [ee]-[F[- [ [-TnA -] m [-Tas]-Jrrc |- Jree [-Jwwv]

Motortyp mit BaugrofRe

Lange in mm

Breite in mm

Hohe in mm

Wicklungskennung
Standardwicklung FJ1 I

Gebertyp

LS100 SintCoz, 1¥22, 1 mm Periode (SIKO)

LE100 SintCoz, W2z Periode [SIKO) mit Referenamarke
LIDA439 SintCoz, 1¥zz, 20 pm Periode (Heidenhain)
LI&22 SintCoz, 1¥zz, 20 pm Periode (NUMERIK)
Reserve

RS40,5/25/20458 SintCos, 1V23, 2045 Perioden!/Umdr. (NUMERIK)
RS30/M 64000 SintCoz, 1V3z, 1000 Perioden!Umdr. (NUMERIK)
Reserve

@& (W (N ==

Wellentyp
mit Drehdurchflhrung 1

Hallsensortyp
Standard 1%z, 120° 01
Sonderausfihrung 1 1%z3, 120", ohne Schutawiderstinde 02
Sonderausfihrung 2 1¥z5, 307 03

Reglertyp
Indradrive IDR
CS-Regler CSX
EcoDrive ECO
Indradrive CS IDC
Steuerteil

Advanced ADY|
Basic BAS

Option 1
Encoder HSF/RSF EN1
Encoder EnDat 7 1Vss/TTL EN2
Encoder IndraDyn f Hyperface ENS
Encoder 1%ss EC

Option 2
Encoder HSF/RSF EN1
Encoder EnDat / 1%Vss/TTL ENZ
Encoder IndraDyn f Hyperface ENS

Version
Auslieferungsstand ] Wxx I

Abbildung 14 Bezeichnungsschlissel der Dateien fiir Linearmotoren
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Zuordnung der Motoren zu den Antrieben und

Dateien

4.3

Param. —mtw Dim
Matorbszaichnueg MLS 05-58-15 MLS 10-85-15 MLS 10-100-15 MLD 20-85-15 MLS 20-85-25 MLS 20-100-25 MLS 30-85-35
e MLD10ON, MLDIDONL, MLD200N o
Aztsbezechnungen MLDSOK, MLOSOKT MLDADONU, MLDIOOK MLD10FY rwei Sekundartaile 1 Fubrung L DZDOML, MLOZOONUL, MLDZ00K MLDZOOFU MLD3IONG, MLODIONUG
5982 S " (RFAR] 212018 22 32 383534 38 5852
SO0 max Sulstandséavarstrom |l |Aet 1 22 22 32 38 335 56
C bne 1A 41 8.1 8.1 152 162 62 263
[Nonnkrat Frwen N 5 88 an 127 152 183 224
PO2043Wicklung swiderstard bei 25 “C R, EChm 164 7 127 35 35 57 23
PL00S {Kraftkanstame A 40 40 « 40 o @£ 4
[Maxie wceaft Frras N 125 250 250 500 500 500 750
Re [WW 201 139, 153179 1,14 123 084.097, 107 075 06.071
Lo o LimH B 04 B 205 05 62 138
[Masse Prmarted md Schitten kg 18 33,3325 31,3325 3 53,5247 53,5248 8.7,
[Masse Sakundartell kghm 2B £2,10535 52,105 36 886 52,0535 62,1053 62,105
'C 85 3 85 [ 85 85
. (3 0 % 0 D % %
VIA 12 57 57 =] -] 23
ms 49 5 (3 3 [ 6
i 1 ] 3 8 05 o8
s 200 200 200 200 200 200 200
op12 o2 op1z o3t o0on 003t oo
SO010]Nachstoliz et 5 - 5 5 5 5 5
Stromreserven des Reglers gegenuber dem Motorbedarf Reglerauswahl: Der Dauerstiom des Reglers mu grober als der Nennstrom des Motors sein.
Der Spitzenstrom des Reglers muk grober als der Spitzenstrom des Motors sein.
Leistungsteil Din Wert Matortyp In den Zellen sind die Stromreseven der Lel wile angeqeben.
MLS 055815 MLS 10 8515 MLS 10.100.15 MLD 2085 15 MLS 708525 MLS 20.100 25 MLS 308535
Ao | 11 00 -11 -1.1 =21 -2.7 -28 45
A | 33 08 48 48 -128 -129 -12.9 -210
HCS01.1EW0006-_02
A | 2 [E] -02 -0.2 -12 -18 -1.9 -36
A | 6 19 =21 -2 -10.2 -10.2 -10.2 -18.3
HCSO1.1EWO009._ 02 HCS01.1EW0009._02 HCSO1.1EWD009._02 HCS01.1EWo00S._ 02
Dsusrstrom dkHe A | 3 19 08 038 02 08 -0.9 -25
A | 8 49 0.9 038 -12 -72 -1.2 -15.3
HCSOL.IEWD013. (2 HCS01.1EW0013._02
e | 4A 32 22 22 12 06 05 -1.2
A | 13 (X 4.9 49 -32 -32 3.2 113
NCSO1.1EW000S._03
Ay | 1T 06 -05 05 -15 -21 -2.2 -39
A | 5 09 -3.1 -3.1 12 -11.2 -11.2 -18.3
HCS01.1EWD008._ 03
A | 27 18 05 05 05 -1.1 -1.2 28
A | 27 16 05 05 05 -1.1 -1.2 -29
A | 8 33 -0.1 -0.1 -82 82 82 -16.3
HCSOLIEW00018._ 03 HCSOLIEWO001 .03 HCSO1.1EW00018._ 03 HCSOL1EWI0018._ 03 HCS01.1EW00018-_ 03
[Daverstram dkHz A | 75 65 54 54 44 38 3T 20
Dsuerstiram BkHz A | 7 59 45 43 33 32 31 14
[Sonzenstien ima 8 5) A | 18 138 9.9 99 18 18 18 63
9423 HCSD1.1EW0028._03 HCSO1.1EW0028._03
A | 115 104 93 93 83 17 6 EX]
b | 9 78 6.8 68 58 52 5.1 34
[Sprzerstrom mae 8 s) A | 28 239 19.9 199 1138 11.8 118 a7y
2 g der L IndraDrive zu den Motoren
Motortypen MLS 05-58-15 MLS 10-85-15 MLS 10-85-15 MLD 20-85-15 MLS 20-85-25 MLS 20-100-25 MLS 30-85-35
2 phasiger Anschluss HCS01.1EW0006-_-02| HCS01.1EW0009-_-02 | HCS01.1EW0009-_-02
3 phasiger Anschluss HCS01,1EW0005-_-03 |HCS01.1EW00018-_-03| HCS01.1EW00018-_-03 | HCS01.1EW00018-_-03 | HCS01,1EW00018-_-03 | HCS01.1EW00018- -03| HCS01.1EW0028- -03

Abbildung 15 Zuordnung der Motoren zu den Antrieben und Dateien (Seite 1 von 2)
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2' MLS 20-85-25 MLS10-250-15 MLS20-250-15 MLS30-250-15 MLS20-250-25 MLS40-250-25 MLS10-170-15 MLS20-170-15 MLS20-170-25 MLS40-170-25
MLDOONL MLD 100T; MLO10OTU MLD200T ; MLD200TU MLDIOOT ; MLD30OTU MLO2OOTL ; MLDZ00TUL MLOS0OTL ; MLDIOTUL MLOI0OM MLDZ00M, MLOZ00 MU MLD200ML MLDJ00OML, MLOAD0MUL
55 3128 4236 5547 5215 7282 22 3p.36 T 6367
56 EAl 42 58 52 12 22 38 63
24 8. 162 23 162 24 8.1 162 R4
206 123 %04 170, 143 225,183 208 182 208, 247 83 156 76 , %3
22 7 37 21 35 19 70 35 1581
0 0 0 [
1000 250 50 1000
045050 13 116 [
99 02 205 9554
105 55 [EA 10007, 8570
+1.74/100mm _ 11,142 5/1000] 1.540.97/500mm 1,540 965/100mm +1 1621900 | 1 5+1 842/400n
(3 8 3 £
% £} El) Ed)
12 62 E3 14
52 53 5 52
98 08 08 (173
00 500 500 50
0031 031 BLEN 0031
5 5 5 5
= MLS 208525 MLS 10250 15 MLS20 250 15 HLSH0 25015 WLS70 250 25 MLSI0 25025 MLS10.470.15 WLS70.170.15 MLSA7025 WLSI0.17025
45 -20 -3.1 45 4.1 -6.1 -1.1 227 -28 -58
-261 48 -128 -210 -128 -29.1 A8 -12.9 -128 -26.1
36 -1.1 -22 -38 -32 52 -0.2 -18 -19 49
-284 -2.1 -10.2 -183 -10.2 -264 -2.1 -10.2 -10.2 -264
HCSO1.1EW0009_0Z
-286 0.1 12 28 -22 42 03 -08 -0.9 -38
-234 03 7.2 -153 -72 -234 0.3 72 1.2 -234
HCSO1.1EW0013._02 HCSOT1EWD13_02
1.2 13 02 12 -08 -28 22 05 05 -25
194 49 32 -113 .32 -194 43 -32 -3.2 194
-39 14 -25 -39 -35 -5.5 05 -2.1 2.2 52
274 -31 -112 -193 -112 274 -3.1 -11.2 112 -274
-29 -04 -15 228 .25 45 05 A1 12 42
-29 -04 -15 -29 -25 A5 05 -1.1 -1.2 42
=244 -0.1 -8.2 -163 -8.2 -244 -0.1 -82 -8.2 -244
HCSO1IEWO001_03 HCSO1.1EW00018-_03 HCSO1.1EW00018-_03 HCSO1 IEWO001-_03 HCSO1.1EW00018-_03 HCSO1AEWOO0015-_03
20 4. 34 20 24 04 54 38 37 07
14 3! 28 14 13 02 43 32 31 Q1
-144 9 18 63 18 -144 99 1.8 13 -144
HCSOY.1EW00Z8._03 HCSDTAEWOZ8._03 HCSOTAEWOGS_ 13 HCSO1.1EW00Z8._03
59 84 73 59 63 43 93 7.7 78 45
24 59 48 34 338 18 63 52 5.1 21
44 129 113 3.7 18 A4 199 118 118 44
2" MLS 20-85-25 MLS10-250-15 MLS20-250-15 MLS30-250-15 MLS20-250-25 MLS40-250-25 MLS10-170-15 MLS20-170-15 MLS20-170-25 MLS40-170-25

HCS01.1EW0013-_-02

HCS01.1EW0009-_-02

HCS01.1EW00018-_-03

HCS01.1EW00018-_-03

HCS01.1EW0028-_-03

HCS01.1EW00018-_-03

HCS01.1EW00018-_-03

HCS01,1EW00018-_-03|HCS01.1EW00018-_-03]
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4.4 Ubersicht der Motortypen

Zuordnung der Motoren zu den Antrieben und Dateien

Motorbez. Achsname Dateien
£ 2 o £ 7 B =
g 5 e 0 2 § 5 % 32 3 3 g S &
¢ 1 § & £ 8 2 & 8§ 8 &8 2 3
[AAAAAAT-[BBB[-]CCC[-| DDD]-[EE]-[ F [-] G [-[HH[-] N [-] JJJ [-[KKK]-JLLL [-WWV T |
MLS05-58-15 RAotorbez. TDS005 |-] 150 |-] 058 |-] 037 ]-]01 -] X |- X |- 72
MLD50K lotorparameter TOSG05 |-| 150 |-| 058 |-] 037 |- 01 -] 1 |-| X |-101]-] 10C |-|NNN|-] EG 1-] NN |-] VO |- par
MLD50KT | LDS005 [-| 150 [-] 058 |- 037 [-Jo1[-[ 2 [-] X [-]01[-]IDC]-[NNN]-] EC [-] NN [-] V01 |. [par
lotordaten TOS005 |-| 150 |-] 058 |=| 037 [=] 011 TOT - Vo1 . |xIs
imensionierung [ TDS005 |-| 150 |-] 058 |-| 037 -] 01 - DIW (-] Vo1 . [XIs
ML510-85-15 Tolorbez. TOS010 |-] 150 |-] 085 |-] 037 |- 01 -] % |- X |-
MLD100N Motorparameter | LDS010 [-| 150 |-| 085 |-| 037 |-|01|-| 1 |-| X [-[01]-|IDC[-|NNN|-| EC |-| NN |-| V01 |. |par
MLD100NU LDS010 [-[ 150 [-[ 085 [-] 037 [-]01]-[ 2 [-][ X'[-[01[-[IDC]-[NNN]-[ EC [-] NN [-]V01]. [par
MLD100K |M
otordaten LDS010 |- 150 [-| 085 |-| 037 [-| 01 - MOT |- Vo1 |. |xIs
JDimensionierung LDS010 |-| 150 |-| 085 |-| 037 |- 01]- DIM |- Vo1 |. [xIs
[MLS10-85-15 Wotorbez. TDS010 |-] 150 |-] 100 |-] 037 [-]01 -] X -] X 1-177
MLD100FU Motorparameter | LDS010 |-| 150 |-[ 100 [-| 037 |-|01|-| 1 |-| X [-[01]-| IDC|-|NNN]|-| EC |-| NN [-| V01 |. |par
LDS010 |-| 150 |-] 100 [-| 037 [-[01]-| 2 |[-] X [-]01[-[IDC [-|NNN|-| EC [-| NN |-]| VD1 [. |par
Motordaten LDS010 |-| 150 |-]| 100 [-| 037 [-|01 |- MOT [-| Vo1 |. [xIs
Dimensionierung THS010 |-] 150 |-| 100 [-] 037 |-] 01 |- BIW [-| Vo1 |. XI5
MLD20-85-15 [atorkez. TOD020 |-] 150 |-] 085 |-] 037 [- 101 =] X 1=] X -1 77
MLD200N [Motorparameter | LDD020 |-| 150 [-| 085 [-| 037 [-[01]-] 1 [-[ X [-[01]-[ IDC[-[NNN|[-| EC [-| NN [-[ Vo1 [. [par
Doppelmotor LDDOZ0 |- 150 |-| 085 [-] 037 || 01| 2 || X |-[01]-] IDC[-|NNN[-| EC [-] NN -] VO1]. |par
Motordaten LDDo20 |-| 150 |-] 085 [-| 037 [-|01 |- MOT [-{ Vo1 . [xls
UMJmerung THD020 |-| 150 |=] 085 |=| 037 [=] 011 DI (=] V01 |- [xIs |
MLS20-85-25 motorbez. LDS020 |-] 250 |-] 085 |-] 037 [-]01 -] X -] X |-]77
MLD20o0NL olorparameter | LDS020 |-| 250 |-| 085 |-| 087 |-| 01]-] 1 |-| X |-]01]-] 1D |- |NNN]-] EG |-] RN |-] V01 . |par
MLD200NUL LDS020 |-| 250 |-| 085 |-| 037 [-|01[-| 2 |-| X [-|01[-| IDC|-|NNN|-| EC |-| NN |-| V01 |. [par
MLD200K
[otoroaten LDS020 |-| 250 |-| 085 |- 037 |-[01 ]~ TOT |- Vo1 1. xIs
[0imensionierung | LDS020 |-| 250 |-| 085 |-| 037 |-] 01]- DI |- Vo1 |- [xIs
MLS20-85-25 ToloTDEz. TDS020 |-] 250 |-] 100 |=] 037 [=1 01 <] X =] X |- 77
MLD200FU Motorparameter LDS020 |-| 250 |-| 100 |-| 037 |- 01]-| 1 |-| X |-|01]-] IDC|-|NNN]-] EC |-] NN |-] V01]. par
LDS020 |-| 250 |-| 100 |-| 037 |-|01]-[ 2 |[-| X [-]01[-[IDC|-|NNN|-| EC [-| NN [-| V01 [. |par
otordaten LDS020 |-| 250 |-| 100 [-| 037 |-|01]- MOT |-| V01 |. |xIs
JUimensionierung TDS020 |-| 250 |-] 100 |-| 037 [-] 01]- DI (-] V01 |. [xIs
MLD40-85-25 Maotorbez. LDDo4o [-| 250 |-] 085 |-] 037 |-[01]-] X [-] X [-]??
MLD400NL &Wmfﬁfﬁfﬁv S[01]-] 1 |- X |-]01]-110C |- NNN|-] EC |-] NN |-] V01 . par
Doppelmotor h LDDO40 |-| 250 |-| 085 |-| 037 |-|01|-| 2 |-| X |-|01(-[IDC |[-|NNN|-| EC [-| NN |-| V01 |. |par
Jotordaten LOD040 |-| 250 |-] 085 [-| 037 [-[01 |- WOT [-| Vo1 . [xIs
|Dimensionierung | LDD040 |-| 250 [-| 085 |- 037 [-] 01 [- DIM |- V01 |. [xIs
MLS30-85-35 I'_Motorbez. TDS030 |- 350 |-] 085 |- 037 [-] 01| X [-] X |-
MLD300NG  [Motorparameter | LDS030 |-| 350 |-| 085 |-| 037 [-|01[-| 1 |- X |[-|01[-|IDC |-|NNN|-| EC |-| NN [-| V01 |. |par
MLD300NUG LDS030 [-| 350 [-] 085 [-| 037 [-]01]-[ 2 [-] X [-]01[-]IDC]-[NNN]-] EC [-] NN [-] V01 ]. [par
IMotc-rclaten LDS030 |-| 350 |-| 085 |-| 037 [-|01 |- WOT -] Vo1 . XIS
[0imensionierung | LDS030 |-| 350 |-| 085 |-| 037 |-] 01]- DIW [-| Vo1 . [xIs

Abbildung 17 Ubersicht der Motortypen (Seite 1 von 2)
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MLS10-250-15 DlorDez. T LDS070 |- 150 || 250 -] 037 |-] 01 X -7
MLD100T Motorparameter | LDS010 |-] 150 |-| 250 |-| 037 |-| 01 X [-]01|-] IDC|-|NNN]-] EC |-] NN |-] V01 . |par
MLD100TU LDS010 |-| 150 |-| 250 |-| 037 |-| 01 X |-]01[-[IDC[-|NNN|-| EC |-[ NN [-[ V01 . |par
Matordaten LDS010 [-| 150 |-| 250 037 |-| 01 MOT |-| Vo1 |. |xIs
imensionierung | LDS010 |- 150 |-| 250 037 |-| 01 DIM [-[ Vo1 |. [xIs

MLS20-250-15 Motorbez. LDS020 [-] 150 |-] 250 |-] 037 |-] 01 X [-]72
MLD200T [MWTDWTWTW'E? o1 X [-101 -] 1G]] TEC |-] NN |-] V01 . |par
MLD200TU LDS020 |-| 150 |-| 250 [-| 037 |-| 01 X |-Joi]-[IDC]-| | EC [-] NN [-[ V01 |. [par
otordaten LDS020 |-| 150 [-| 250 [-| 037 [-| 01 MOT |- Vo1 . |xIs
imensionierung | LDS020 |- 150 |-| 250 037 |-| 01 B [-| Vo1 . xIs

MLS30-250-15 X 177
MLD300T X =101 - 10C - NNN[-] EC 1] NN [-] V01 . par]
MLD300TU X [-|01]-|1DC[-|NNN|-| EC |-| NN [-| V01 . |par
TOT |-| V071 . XIS |
O -] V01 . XIS |

MLS20-250-25 Motorbez. LDS020 |-] 250 |-] 250 ]-] 037 |-] 01 X 122
MLD200TL [MWTM-WTW'ET - 01 X [-]01|-]IDC|-[NNN[-] EC |-] NN |-] V01 |- [par
MLD200TUL LDS020 |-| 250 |-[ 250 |-| 037 |-| 01 X [-[01]-[IDC]-INNN]-| EC [-] NN [-] Vo1 [. [par
lMotordaten LDS020 |-| 250 [-| 250 |-| 037 [-| 01 MOT |-| Vo1 |. |xIs
Dimensionierung | LDS020 |- 250 |-| 250 |-| 037 |- 01 DIM [-] V01 ]. [xIs

MLS40-250-25 H\jotorbez. TDS040 | -] 250 |- 250 |-] 037 |-] 01 X -] 77
MLD400TL Olorparameter | LDS040 |-| 250 |-| 250 |- 037 |-| 01 X - 01[-[TBC]-TNNNT-[ EC [-] NN -] Vo1 - |par
MLD400TUL LDS040 |-| 250 |-| 250 |-| 037 |- 01 X [-]01[-[IDC[-|NNN|-| EC |-] NN [-[ V01 . |par
kotordaten LDS040 |-| 250 |-| 250 |-| 037 |-| 01 MOT |- Vo1 L. XIS
Imensionerung | LDS0A0 |-| 250 |-| 250 |-| 037 |-| 01 DI [-| Vo1 |. [xIs

MLS10-170-15 Otorbez. TDS010 |-] 150 |-] 170 ]-] 037 [-] 01 X -7
MLD100M Olorparameter [ 170 |-| 037 |-| 01 X |-]01|-]1DC|-|NNN|-| EC |-] NN |-] V01 . |par
-[170]-| 037 |-| 01 X [-]01[-[IDC[-|NNN[-| EC |-| NN |-[ V01 [. |par
-[970 |-| 037 [-| 0 WOT -] Vo1 |. |xIs
[] 770 [ 037 || 01 DIM |- Vo1 |. [XIs

MLS20-170-15 1170 ]-] 037 [-] 01 X127
MLD200M =] 170 |-] 037 |-] 01 X [-101|-] 1DC |- |NRN|-] EC |-] NN |-] Vo1 . |par
MLD200MU -[770]-| 037 |-| 04 X [-[01[-[IDC[-|NNN|-| EC |-| NN [-[ V01 . |par
<770 |-| 037 |-| 01 T - Vo1 . xIs
[ 770 [ 037 ] 01 BN || Vo1 | [xIs

MLS20-170-25 1170 -] 0a7 -] 01 X -7
MLD200ML =] 170 |-| 037 |-| 01 X |-|01)-]10C |- NNN|-| EC |-] NN |-] V01| |par
-[770]-| 037 |-| 0 X |-]01[-[IDC[-|NNN|-| EC |-] NN [-[ V01 . |par
-T9701-| 037 [-| 01 WOT -] Vo1 |- xIs
Imensionerung | LDS020 |-| 250 |-| 170 |-| 037 |-| 01 DI [-| Vo1 |. [xIs

MLS40-170-25 Gtorbez. TD5040 |-] 250 |-] 170 ]-] 037 [-] 01 X -177
LD400ML Dlorparameter | LDS040 |-| 250 |-| 170 |-| 037 |-] 01 X |-|01]-] IDC|-|NNN|-| EG |-] NN |-] V01 ]. |par
LD400MUL LDS040 |-| 250 |-| 170 |-| 037 |-| 01 X [-|01]-| IDC|-|NNN|-| EC |-] NN |-| V01 |. |par
kiotordaten LDS040 |-| 250 |-| 170 |-| 037 |-| 01 WOT |-| Vo1 |. |xIs
mensiomerung | LDS040 |-| 250 |- 170 |-] 037 |-] 01 DI [-| Vo1 |. [xIs

Abbildung 18 Ubersicht der Motortypen (Seite 2 von 2)
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GERMANY - HEAD OFFICE
SCHUNK GmbH & Co. KG

Spann- und Greiftechnik

Bahnhofstrasse 106 — 134

D-Lauffen/Neckar

Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399
info@de.schunk.com
www.schunk.com

AUSTRIA

SCHUNK Intec GmbH
Holzbauernstr. 20

4050 Traun

Tel. +43-7229-65770-0
Fax +43-7229-65770-14
info@at.schunk.com
www.at.schunk.com

Kontakte

*

CANADA

SCHUNK Intec Corp.
190 Britannia Road East,
Units 23-24

Mississauga, ON L4Z 1W6

Tel. +1-905-712-2200
Fax +1-905-712-2210
info@ca.schunk.com
www.ca.schunk.com

*

*

CHINA

SCHUNK GmbH & Co.KG

Shanghai
Representative Office
777 Zhao Jia Bang Road

Pine City Hotel, Room 923

Xuhui District
Shanghai 200032
Tel. +86-21-64433177
Fax +86-21-64431922
info@cn.schunk.com
www.cn.schunk.com

DENMARK

SCHUNK Intec A/S
Storhaven 7

7100 Vejle

Tel. +45-43601339
Fax +45-43601492
info@dk.schunk.com
www.dk.schunk.com

FRANCE
SCHUNK Intec SARL

Parc d"Activités des Trois Noyers
15, Avenue James de Rothschild

Ferrieres-en-Brie
77614 Marne-la-Vallée
Cedex 3

Tel. +33-1-64 66 38 24
Fax +33-1-64 66 38 23
info@fr.schunk.com
www.fr.schunk.com

HUNGARY

SCHUNK Intec Kft.
Széchenyi Gt. 70.
3530 Miskolc

Tel. +36-46-50900-7
Fax +36-46-50900-6
info@hu.schunk.com
www.hu.schunk.com

INDIA

SCHUNK India Branch
Office

# 80 B, Yeswanthpur
Industrial Suburbs,
Bangalore 560 022
Tel. +91-80-41277361
Fax +91-80-41277363
info@in.schunk.com
www.in.schunk.com

| Jo

BELGIUM, LUXEMBOURG

SCHUNK Intec N.V./S.A.
Bedrijvencentrum Regio Aalst
Industrielaan 4, Zuid Ill

9320 Aalst-Erembodegem
Tel. +32-53-853504

GREAT BRITAIN, IRELAND ITALY

SCHUNK Intec Ltd. SCHUNK Intec S.r.l.
Cromwell Business Centre Via Barozzo

10 Howard Way, 22075 Lurate Caccivio
Interchange Park (CO)

Newport Pagnell MK16 9QS Tel. +39-031-4951311

CZECH REPUBLIC

SCHUNK Intec s.r.o.
Ernsta Macha 1

643 00 Brno

Tel. +420-545 229 095
Fax +420-545 220 508

Fax +32-53-836022
info@be.schunk.com
www.be.schunk.com

info@cz.schunk.com
www.cz.schunk.com

Tel. +44-1908-611127
Fax +44-1908-615525
info@gb.schunk.com
www.gb.schunk.com

Fax +39-031-4951301
info@it.schunk.com
www.it.schunk.com
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JAPAN

SCHUNK Intec K.K.
45-28 3-Chome Sanno
Ohta-Ku Tokyo 143-0023
Tel. +81-33-7743731
Fax +81-33-7766500

SWITZERLAND, LIECHTENSTEIN

SCHUNK Intec AG
Soodring 19

8134 Adliswil 2

Tel. +41-44-7102171
Fax +41-44-7102279

POLAND

SCHUNK Intec Sp.z o.0.
Stara Iwiczna,

ul. Stoneczna 116 A
05-500 Piaseczno

Tel. +48-22-7262500

SOUTH KOREA

SCHUNK Intec Korea Ltd.
# 907 Joongang

Induspia 2 Bldg.,

144-5 Sangdaewon-dong
Jungwon-gu, Seongnam-si

s-takano@tbk-hand.co.jp
www.tbk-hand.co.jp

Fax +48-22-7262525
info@pl.schunk.com
www.pl.schunk.com

Kyunggi-do, 462-722
Tel. +82-31-7376141
Fax +82-31-7376142
info@kr.schunk.com
www.kr.schunk.com

info@ch.schunk.com
www.ch.schunk.com

(-

MEXICO, VENEZUELA PORTUGAL SPAIN TURKEY
SCHUNK Intec S.A. de C.V. Sales Representative SCHUNK Intec S.L. SCHUNK Intec
Av. Luis Vega y Monroy # 332 Victor Marques Foneria, 27 Baglama Sistemleri ve

Fracc. Plazas de Sol
Santiago de Querétaro,
Qro. 76099

Tel. +52-442-223-6525
Fax +52-442-223-7665
info@mx.schunk.com
www.mx.schunk.com

Tel. +34-937-556 020
Fax +34-937-908 692

Mobil +351-963-786 445

info@pt.schunk.com
www.pt.schunk.com

08304 Matar6 (Barcelona)

Tel. +34-937 556 020
Fax +34-937 908 692
info@es.schunk.com
www.es.schunk.com

Otomasyon San. ve Tic. Ltd. $ti.

Kugukyali Is Merkezi
Girne Mahallesi

Irmak Sodak, A Blok, No: 9

34852 Maltepe, Istanbul
Tel. +90-216-366-2111
Fax +90-216-366-2277
info@tr.schunk.com
www.tr.schunk.com

NETHERLANDS SLOVAKIA SWEDEN USA

SCHUNK Intec B.V. SCHUNK Intec s.r.o. SCHUNK Intec AB SCHUNK Intec Inc.
Speldenmakerstraat 3d Mostna 62 Morabergsvéagen 28 211 Kitty Hawk Drive
5232 BH ‘s-Hertogenbosch 919 01 Nitra 152 42 Sodertélje Morrisville, NC 27560

Tel. +31-73-6441779
Fax +31-73-6448025
info@nl.schunk.com
www.nl.schunk.com

Tel. +421-37-3260610
Fax +421-37-6421906
info@sk.schunk.com
www.sk.schunk.com

Tel. +46-8 554 421 00
Fax +46-8 554 421 01
info@se.schunk.com
www.se.schunk.com

Tel. +1-919-572-2705
Fax +1-919-572-2818
info@us.schunk.com
www.us.schunk.com
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