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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als
fihrendem Technologieausrister fir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ihnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Lésungen
jederzeit zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir l6sen lhre
Aufgabe!

Mit freundlichen GrifRen
lhr SCHUNK-Team

SCHUNK GmbH & Co. KG
Spann- und Greiftechnik

Bahnhofstr. 106 — 134
D-74348 Lauffen/Neckar

Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399

info@de.schunk.com
schunk.com

2

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490




Inhaltsverzeichnis

Inhaltsverzeichnis

O | F- =y =T o 5
1.1 ZU dieSer ANIBITUNE....uueeieiieiieeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e s ennnnees 5
1.1.1 Darstellung der WarnhinWeise .......cccuuvvieeiiiiiiiiieeeeessiiieeee e e 5

1.1.2  Mitgeltende UNnterlagen ......c.ueeeiiiiiiiiiiie et e e 6

0 R T - 10T = o =Y o PP 6

1.2 GEWANTIEISTUNE ..eveeiiiiiiiieiieeeeeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e see s e nannnnnnes 6

1.3 LIef@rUMTANG ..o e e e e e e e e e e e e e e 6

R AU o 1= [o | TP PPPPRPN 6
1.4.1 VerbindungselemMENTE ....cceeeeiiiiiieeeeeeeeecere e 7

1.4.2  Anschlusskappen (ASK)....cccocooiiiiiiriieieieeieeee e eee e 7

2 Grundlegende SicherheitsShinWeISe .......ccuueeiirieniiiiieiiiiieieiteieniencereeeerreneeerenneesnnnens 8
2.1  Bestimmungsgemale VEerwenNAUNG........eeeveeeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeececccnrrrrarreeeeereeeeeeee s 8

2.2 Nicht bestimmungsgemale VErwendung .........cceeeeeeeieeeeieececccccinerveeeeee e 8

2.3 Bauliche VEraNdEIUNZEN ......uuuiiiiiiiieieieeeeeeeeeeee e ee e e e e e e e eeaeeeeeeeee s 8

2.4 ErSAtZEEIE o e e e e e e e e e e e e e e e e aaan 8

2.5 Umgebungs- und EinsatzbedingUNgen ..........coiieiiiiiiiiiiieeeeeeeieee e, 9

2.6 Personalqualifikation ........cccciiiiiieieeiiieeeeeeee e 9

2.7 Personliche SChUutzauSrUStUNE........ccovviiiiiiiiiiiiieie e ee e e e e e e e e e eeeeeeenes 10

2.8 Hinweise zum sicheren Betrieb ........uuiiiieeiiiiiiiieeeeecccrrrrrrreere e 10

PN B I - £ [~ o Yo ] o S PPN 11
0 O B o ] ¥ == o H PP 11
00 A = o) 6o =¥ o ¥ - PP 11
2.12 Grundsatzliche Gefahren...... ... 11
2.12.1 Schutz bei Handhabung und Montage .........ccccccciiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeee, 12

2.12.2 Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb........ccccccciiiiiiiiiieieieeeeeeeeeee, 12

2.12.3 Schutz vor gefdhrlichen BEWEZUNEEN ........evvvviiiiiiiiiiieeeiiriiiieee e 13

2.12.4 Schutz vor StromsChlag......ceceivicuiiiiiii i 14

2.12.5 Schutz vor magnetischen und elektromagnetischen Feldern................. 15

2.13 Hinweise auf besondere Gefahren .........ccccovviiiiiiiiiiccc e, 16

S I =Tl o 1o T ol T 0 T 1 =Y o TR 18
T R = Y- 1 1Yo - 1 o =T o TSRS 18

3.2 Elektrische Betriebsdaten.........ccccoouuiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 19

3.3  Werkseinstellungen / DEFAULT WEITE.....c.ceecveeeiiiecrieeeieeeeteeevee e 19

3.4 Besondere Anforderungen an die SPanNUNESVErsOrguUNE.....cccceevvcuvvvveeeeeerevvnnes 19

4 Aufbau und Beschreibung.........cccceuciiiiiiiniiiiiiiiniiiiiiinniennnessnnenes 20
Ot O YU i o - T U 20

4.2 FUNKEIONSPIINZIP ceriiiiiiiieeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nnnnnnnnnees 21

4.3 ANSChIUSSPIAtING coveeeiiiieeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e e e e nanaaaees 22

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490 SCHUNK e®




Inhaltsverzeichnis

4

Montage und Inbetriebnahme .........cccovuuiiiiiriiiiiiiiiiiiii s 25
5.1  Mechanischer ANSChIUSS ......cccccuiiiiiiiiiiiieeeeeee e e e 25
5.2 Elektrischer ANSChIUSS ... e e 28

5.2.1 Anschlusskappe MONtIEren ......ccuuveiiiiiiiiiiiiiee e 29

5.2.2  Schnittstell@ RS232 .....ooveieeeieeieeeee e e e e 31

5.2.3  Schnittstelle CAN ....oeveeeeeeeeeeeeeeeeee e e e e e e e e e e e e 32

5.2.4 Schnittstelle PROFIBUS DP........cc.uviiiiiiiiiieeeee et 35

5.2.5 Elektrischer Anschluss der Klemmleiste X3 .....ccccooviriiiiiiiiiieeriiiieeeeeenenn, 38

5.2.6 DEFAULT und BOOT FUNKEION .....uuviiiieieeiiieeee et 40
5.3  Erdungskabel ansChli@REN ........cooovveeieiiiiiiiccceee e e e e e e eeeeenns 41
5.4 Hinweise zur Kompatibilitdt von Soft- und Firmwareversion..........cccccccvvvvvnnnnn. 42
(2021 01 (=T o T=] 4 =T o1 Lo - OIS 43
6.1  Produkt lasst sich nicht mehr referenzieren..........cccccovveiieeee e, 43
6.2  Antrieb bewegt sich nicht.........ooooirr e 43
6.3  Antrieb bewegt sich schwerfallig oder ruckartig......cccccvveeeeeieiiiiiiiiiieiicccccnnn, 43
6.4  Motor dreht Sich NIChT.....ccooii e 43
6.5  Produkt halt @brupt.ueee e e 43
WartUNG .ocieiiiiiiiiiiiiiiiieiiiieiieiieiiesiesiesiesnessessessessesssssssssssssassassassassassassassassassassanse 44
7.1 Wartungsintervalle ... 44
7.2 Auseinander- und zusammeNDAUEN..........ueieeiiiiiiiiieeee e e 44
[T 0] o TU LT 4 QT W T - R 45
Anlage zur Einbauerklarung .........cceeciiiiiieeiiiiiiiniiiiniininiininssnnnessssneene 46

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490




Allgemein

1 Allgemein

1.1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen fiir einen sicheren
und sachgerechten Gebrauch des Produkts.

Die Anleitung ist integraler Bestandteil des Produkts und muss fir
das Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

Vor dem Beginn aller Arbeiten muss das Personal diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Voraussetzung fiir ein sicheres
Arbeiten ist das Beachten aller Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung.

Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem grundsatzlichen
Verstandnis und konnen von der tatsachlichen Ausfiihrung
abweichen.

Neben dieser Anleitung gelten die aufgefiihrten Dokumente unter
Mitgeltende Unterlagen [P 6].

1.1.1 Darstellung der Warnhinweise

Zur Verdeutlichung von Gefahren werden in den Warnhinweisen
folgende Signalworte und Symbole verwendet.

A GEFAHR

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung fiihrt sicher zu irreversiblen Verletzungen bis hin
zum Tod.

A WARNUNG

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu irreversiblen Verletzungen bis hin zum
Tod flihren.

A VORSICHT

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fiihren.

ACHTUNG

Sachschaden!
Informationen zur Vermeidung von Sachschaden.
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Allgemein

1.1.2

1.13

1.2

1.3

1.4

6

Mitgeltende Unterlagen

e Allgemeine Geschiaftsbedingungen *

e Katalogdatenblatt des gekauften Produkts *

e Montage- und Betriebsanleitungen des Zubehors *

e Softwarehandbuch "Motion Control SCHUNK" *

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen konnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.

BaugrofRRen

Diese Anleitung gilt fur folgende Baugrolen:
e PDU-70

e PDU-90

e PDU-110

Gewahrleistung
Die Gewahrleistung betragt 24 Monate ab Lieferdatum Werk bei
bestimmungsgemallem Gebrauch unter folgenden Bedingungen:

e Beachten der Umgebungs- und Einsatzbedingungen,
Umgebungs- und Einsatzbedingungen [P 9]

e Beachten der vorgeschriebenen Wartungsintervalle, Wartung [P 44]

Werkstlickberihrende Teile und VerschleifSteile sind nicht
Bestandteil der Gewahrleistung.

Lieferumfang
Der Lieferumfang beinhaltet:

e Servoelektrischer Antrieb PDU
in der bestellten Variante

e Zentrierhilse

e Firmware SMP

e DVD

Inhalt der DVD:

Konfigurations- und Inbetriebnahmetool "Motion Tool SCHUNK (MTS)"
Softwarehandbuch "Motion Control SCHUNK"

Montage- und Betriebsanleitung

USB-Treiber

Zubehor

Fiir das Produkt wird folgendes Zubehor bendétigt, welches separat
bestellt werden muss:

e Verbindungselemente (PAM)

e Anschlusskabel

e diverse Anschlusskappen

Flr Informationen, welche Zubehor-Artikel mit der entsprechenden
Produktvariante verwendet werden konnen, siehe Katalogdatenblatt.
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Allgemein

1.4.1 Verbindungselemente

Verbindungselemente

1 |Konisch 3 |Adapterplatte
2 |Gerade 4  |Winkel

Exakte Typenbezeichnungen der passenden Verbindungselemente,
siehe Katalog.

1.4.2 Anschlusskappen (ASK)

HINWEIS

Das Produkt wird ohne Anschlusskappe geliefert. Diese ist als
Zubehor separat zu bestellen. Fiir den Betrieb ist eine
Anschlusskappe erforderlich.

Anschlusskappen

Pos. Bezeichnung

1 DMI

2 DMI mit Bluetooth
3 MMI

Exakte Typenbezeichnungen der Anschlusskappen, siehe Katalog.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

8

2
2.1

2.2

2.3

24

Grundlegende Sicherheitshinweise

BestimmungsgemadRe Verwendung

Das Produkt wurde konstruiert zum Anbau und Betrieb von
Automatisierungskomponenten.

e Das Produkt darf ausschliel3lich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Technische Daten [P 18].

e Beider Implementierung und dem Betrieb der Komponente in
sicherheitsbezogenen Teilen von Steuerungen sind die
grundlegenden Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden. Fir die Kategorien 1, 2, 3 und 4 sind zudem die
bewadhrten Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden.

e Das Produkt ist zum Einbau in eine Maschine/Anlage bestimmt.
Die zutreffenden Richtlinien miissen beachtet und eingehalten
werden.

e Das Produkt ist flir industrielle und industrienahe Anwendungen
bestimmt.

e Zur bestimmungsgemalien Verwendung gehort auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

Eine nicht bestimmungsgemalie Verwendung liegt vor, wenn das
Produkt als Hebezeug oder als Fihrungshilfe fiir Werkzeuge
verwendet wird.

e Jede Uber die bestimmungsgemale Verwendung
hinausgehende oder andersartige Benutzung gilt als
Fehlgebrauch.

Bauliche Verdnderungen

Durchfiihren von baulichen Veranderungen

Durch Umbauten, Veranderungen und Nacharbeiten, z. B.
zusatzliche Gewinde, Bohrungen, Sicherheitseinrichtungen kénnen
Funktion oder Sicherheit beeintrachtigt oder Beschadigungen am
Produkt verursacht werden.

e Bauliche Veranderungen nur mit schriftlicher Genehmigung von
SCHUNK durchfihren.

Ersatzteile

Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile

Durch das Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile kdnnen
Gefahren fir das Personal entstehen und Beschadigungen oder
Fehlfunktionen am Produkt verursacht werden.

e Nur Originalersatzteile und von SCHUNK zugelassene Ersatzteile
verwenden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.5 Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Anforderungen an die Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Durch falsche Umgebungs- und Einsatzbedingungen kénnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen und erheblichen Sachschaden fiihren kénnen und/
oder die Lebensdauer des Produkts deutlich verringern.

¢ Sicherstellen, dass das Produkt nur im Rahmen seiner definierten
Einsatzparameter verwendet wird, Technische Daten [» 18].

2.6 Personalqualifikation
Unzureichende Qualifikation des Personals

Wenn nicht ausreichend qualifiziertes Personal Arbeiten an dem

Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

e Alle Arbeiten durch daflr qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

e Vor Arbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Anleitung gelesen und verstanden haben.

e Landesspezifische Unfallverhitungsvorschriften und die
allgemeinen Sicherheitshinweise beachten.

Folgende Qualifikationen des Personals sind fiir die verschiedenen

Tatigkeiten am Produkt notwendig:

Elektrofachkraft Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen
Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Fachpersonal Das Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm Ubertragenen
Arbeiten auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Unterwiesene Person Die unterwiesene Person wurde in einer Unterweisung durch den
Betreiber Uber die ihr Gbertragenen Aufgaben und maoglichen
Gefahren bei unsachgemaRen Verhalten unterrichtet.

Servicepersonal des  Das Servicepersonal des Herstellers ist aufgrund der fachlichen

Herstellers Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm
Ubertragenen Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu
erkennen und zu vermeiden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.7 Personliche Schutzausriistung
Verwenden von personlicher Schutzausriistung

Personliche Schutzausriistung dient dazu, das Personal vor
Gefahren zu schitzen, die dessen Sicherheit oder Gesundheit bei
der Arbeit beeintrachtigen konnen.

e Beim Arbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausristung tragen.

e Glltige Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
einhalten.

e Bei scharfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflachen
Schutzhandschuhe tragen.

¢ Bei heiRen Oberflachen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

e Beim Umgang mit Gefahrstoffen Schutzhandschuhe und
Schutzbrillen tragen.

e Bei bewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
zusatzlich Haarnetz bei langen Haaren tragen.

2.8 Hinweise zum sicheren Betrieb

UnsachgemalRe Arbeitsweise des Personals

Durch eine unsachgemalle Arbeitsweise kdnnen Gefahren von
dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fiihren kénnen.

e Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrachtigen.

e Das Produkt bestimmungsgemal verwenden.
e Die Sicherheits- und Montagehinweise beachten.

e Das Produkt keinen korrosiven Medien aussetzen.
Ausgenommen sind Produkte fiir spezielle
Umgebungsbedingungen.

e Auftretende Storungen umgehend beseitigen.
e Die Wartungs- und Pflegehinweise beachten.

e Glltige Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und
Umweltschutzvorschriften fir den Einsatzbereich des Produkts
beachten.

10
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.9 Transport
Verhalten beim Transport
Durch unsachgemaRes Verhalten beim Transport konnen Gefahren

von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fihren kénnen.

e Bei hohem Gewicht, das Produkt mit einem Hebezeug anheben
und einem angemessenen Transportmittel transportieren.

e Bei Transport und Handhabung das Produkt gegen
Herunterfallen sichern.

¢ Nicht unter schwebende Lasten treten.

2.10 Storungen
Verhalten bei Storungen

e Produkt sofort auBer Betrieb nehmen und die Stérung den
zustandigen Stellen/Personen melden.

e Storung durch daflir ausgebildetes Personal beheben lassen.

e Produkt erst wieder in Betrieb nehmen, wenn die Stérung
behoben ist.

e Produkt nach einer Stérung priifen, ob die Funktionen des
Produkts noch gegeben und keine erweiterten Gefahren
entstanden sind.

2.11 Entsorgung
Verhalten beim Entsorgen

Durch unsachgemaRes Verhalten beim Entsorgen kdnnen

Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren

Verletzungen, erheblichem Sachschaden und Umweltschaden

fihren kénnen.

e Bestandteile des Produkts nach den 6rtlichen Vorschriften dem
Recycling oder der ordnungsgemalien Entsorgung zufihren.

2.12 Grundsatzliche Gefahren
Allgemein
e Sicherheitsabstdande einhalten.
e Niemals Sicherheitseinrichtungen auRRer Funktion setzen.

e Vor der Inbetriebnahme des Produkts den Gefahrenbereich mit
einer geeigneten SchutzmalBnahme absichern.

e Vor Montage-, Umbau-, Wartungs- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehr vorhanden ist.

e Wenn die Energieversorgung angeschlossen ist, keine Teile von
Hand bewegen.

e Wahrend des Betriebs nicht in die offene Mechanik und in den
Bewegungsbereich des Produkts greifen.

11
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.1 Schutz bei Handhabung und Montage

Unsachgemafle Handhabung und Montage

Durch unsachgemaBe Handhabung und Montage kénnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen und erheblichem Sachschaden fihren kénnen.

e Alle Arbeiten nur von dafiir qualifiziertem Personal durchfiihren
lassen.

e Produkt bei allen Arbeiten gegen versehentliches Betatigen
sichern.

e Die geltenden Unfallverhitungsvorschriften beachten.

e Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen einsetzen und
Vorkehrungen gegen Einklemmen und Quetschen treffen.

Unsachgemalles Heben von Lasten

Herunterfallende Lasten konnen zu schweren Verletzungen bis hin
zum Tod fuhren.

e Nicht unter oder in den Schwenkbereich von schwebenden
Lasten treten.

e Lasten nur unter Aufsicht bewegen.
e Schwebende Lasten nicht unbeaufsichtigt lassen.

2.12.2 Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile kbnnen zu
schweren Verletzungen bis hin zum Tod flhren.

e Durch geeignete MaRnahmen den Gefahrenbereich absichern.
e Wahrend des Betriebs den Gefahrenbereich nicht betreten.

12
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.3 Schutz vor gefahrlichen Bewegungen

Unerwartete Bewegung

Ist noch Restenergie im System vorhanden, kénnen beim Arbeiten
am Produkt schwere Verletzungen verursacht werden.

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490

Energieversorgung abschalten, sicherstellen das keine
Restenergie mehr vorhanden ist und gegen Wiedereinschalten
sichern.

Gefahrliche Bewegungen konnen durch fehlerhaftes Ansteuern
von angeschlossenen Antrieben verursacht werden.

Gefahrliche Bewegungen konnen durch Bedienfehler oder eine
fehlerhafte Parametrierung bei der Inbetriebnahme oder durch
Softwarefehler ausgelost werden.

Zur Abwendung von Gefahren kann nicht allein auf das
Ansprechen der Uberwachungsfunktionen vertraut werden. Bis
zum Wirksamwerden der eingebauten Uberwachungen muss
von einer fehlerhaften Antriebsbewegung ausgegangen werden,
deren Wirkung von der Steuerung und dem aktuellen
Betriebszustand des Antriebs abhangt. Wartungs-, Umbau- und
Anbauarbeiten auBerhalb der durch den Bewegungsbereich
gegebenen Gefahrenzone durchfiihren.

Zur Vermeidung von Unféllen und/oder Sachschaden muss der
Aufenthalt von Personen im Bewegungsbereich der Maschine
eingeschrankt werden. Unbeabsichtigten Zugang fiir Personen
in diesen Bereich durch technische SchutzmaRnahmen
einschranken/verhindern. Schutzabdeckung und Schutzzaun
missen Uber eine ausreichende Festigkeit hinsichtlich der
maximal moéglichen Bewegungsenergie verfiigen. NOT-HALT-
Schalter missen leicht zuganglich und schnell erreichbar sein.
Vor Inbetriebnahme der Maschine oder Anlage die Funktion des
NOT-HALT-Systems lberprifen. Betrieb der Maschine bei
Fehlfunktion dieser Schutzeinrichtung unterbinden.

13
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.4 Schutz vor Stromschlag

Arbeiten an elektrischer Ausriistung

Das Bertihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fUhren.

e Arbeiten an der elektrischen Ausristung dirfen nur Elektrofach-
krafte gemal den elektrotechnischen Regeln durchfihren.

e Elektrische Leitungen sachgerecht verlegen, z. B. in einem
Kabelkanal oder einer Kabelbriicke. Normen beachten.

e Vor dem AnschlieBen oder Trennen von elektrischen Leitungen
die Spannungsversorgung abschalten und Leitungen auf
Spannungsfreiheit priifen. Spannungsversorgung gegen
Wiedereinschalten sichern.

e Vor dem Einschalten des Produkts priifen, ob der Schutzleiter
an allen elektrischen Komponenten gemal Anschlussplan
korrekt angebracht ist.

e Priifen, ob Abdeckungen und Schutzvorrichtungen gegen das
Berthren von spannungsfiihrenden Komponenten angebracht
sind.

¢ Anschlussstellen des Produkts nicht bertihren, wenn die
Energieversorgung eingeschaltet ist.

Mogliche elektrostatische Energie

Bauteile oder Baugruppen konnen sich elektrostatisch aufladen.
Beim Beriihren kann die elektrostatische Entladung eine
Schreckreaktion auslosen, die zu Verletzungen flihren kann.

e Der Betreiber muss sicherstellen, dass nach einschlagigen

Regeln alle Bauteile und Baugruppen in den ortlichen
Potenzialausgleich einbezogen werden.

e Den Potenzialausgleich nach den einschlagigen Regeln durch
eine Elektrofachkraft unter besonderer Bericksichtigung der
tatsachlichen Arbeitsumgebungsbedingungen ausfiihren lassen.

e Die Wirksamkeit des Potenzialausgleichs durch regelmaRige
Sicherheitsmessungen nachweisen lassen.

14
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.5 Schutz vor magnetischen und elektromagnetischen Feldern

Arbeiten in Bereichen mit magnetischen und
elektromagnetischen Felder

Magnetische und elektromagnetische Felder kdnnen zu schweren
Verletzungen fiihren.

e Personen mit Herzschrittmachern, Metallimplantaten,
Metallsplittern oder Horgeraten dirfen Bereiche, in denen
Komponenten der elektrischen Antriebs- und
Steuerungssysteme montiert, in Betrieb genommen und
betrieben werden, nur nach Zustimmung durch einen Arzt
betreten.

e Personen mit Herzschrittmachern, Metallimplantaten,
Metallsplittern oder Horgeraten dirfen Bereiche, in denen
Magnetgreifer oder Motorenteile mit Dauermagneten gelagert,
repariert oder montiert werden, nur nach Zustimmung durch
einen Arzt betreten.

e Keine Hochfrequenz- oder Funkgerate in der Nahe von
elektrischen Komponenten des Antriebssystems und deren
Zuleitungen betreiben.

Falls die Nutzung solcher Gerate erforderlich ist:

Im Rahmen der Inbetriebnahme des elektrischen Antriebs- und
Steuerungssystems die Maschine oder Anlage auf ein mogliches
Fehlverhalten bei Verwendung solcher Systeme in
unterschiedlichen Abstanden und bei verschiedenen Zustanden
des Steuerungssystems Uberprifen. Bei einem hohen
Risikopotenzial der Anlage wird eventuell eine zusatzliche
spezielle EMV-Prifung erforderlich.

15
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.13 Hinweise auf besondere Gefahren

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fahren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und
Wartungsarbeiten abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

e Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefihrt werden.

¢ Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschliel3en.
¢ Spannungsfiihrende Teile abdecken.

A GEFAHR

Lebensgefahr durch schwebende Lasten!

Herunterfallende Lasten konnen zu schweren Verletzungen bis
hin zum Tod fihren.

¢ Nicht in den Schwenkbereich von schwebenden Lasten treten.
e Lasten nur unter Aufsicht bewegen.

¢ Schwebende Lasten nicht unbeaufsichtigt lassen.

e Geeignete Schutzausristung tragen.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch herabfallende und herausschleudernde
Gegenstande!

Wahrend des Betriebs konnen herabfallende und
herausschleudernde Gegenstande zu schweren Verletzungen bis
hin zum Tod flhren.

¢ Durch geeignete Mallnahmen den Gefahrenbereich absichern.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Ist die Energieversorgung eingeschaltet oder noch Restenergie im
System vorhanden, kdnnen sich Bauteile unerwartet bewegen
und schwere Verletzungen verursachen.

e Vor Beginn samtlicher Arbeiten am Produkt:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

¢ Sicherstellen, dass im System keine Restenergie mehr
vorhanden ist.

16
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Grundlegende Sicherheitshinweise

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch scharfe Kanten und spitze Ecken!

Scharfe Kanten und spitze Ecken kdnnen zu Schnittverletzungen
fUhren.

¢ Geeignete Schutzausristung tragen.

A WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heie Oberflachen!

Im Betrieb kann sich das Produkt stark erwarmen. Das Beriihren
von heiBen Oberflachen kann zu Verbrennungen fihren.

e Heille Oberflachen nicht berthren.
¢ Vor Arbeiten am Produkt dieses abkiihlen lassen.
¢ Geeignete Schutzausristung tragen.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch herabfallende Gegenstande bei Ausfall
der Energieversorgung!

Elektronische Produkte sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Bei
Ausfall der Energieversorgung sinkt die Greifkraft und es kann
nicht gewahrleistet werden, dass das gegriffene Werkstlick sicher
gehalten wird.

e Der Betreiber ist daflir verantwortlich, dass bei Ausfall der
Energieversorgung der Antrieb in einen sicheren Zustand
geflhrt wird.

17

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490 SCHUNK e®



Technische Daten

3 Technische Daten
3.1 Basisdaten

Bezeichnung PDU
70 90 110
Mechanische Betriebsdaten
Eigenmasse [kg] 1.6 3.1 5.5
Gerausch-Emission [dB(A)] <70
Schutzart IP* (bei Verwendung 54
der DMI-Anschlusskappe)
Umgebungstemperatur [°C]
Min. +5
Max. +55

Steuerelektronik (Logik)

Nennspannung [VDC]

24V DC+10% / -4%;
Restwelligkeit <150mV;
Schaltspitzen < 240mV

Nennstrom [A]

Modulanzahl x Modul-

Nennstrom x 1.2

Betriebsdaten Motor intern

Hinweis: Bei Konfiguration und Programmierung des Produkts
beachten, dass der interne Motorstrom zur Kraft- bzw.
Momentenbegrenzung verwendet wird.

Nenndrehmoment 4] 44 | 10 | 10
Max. Strom [A] 12.4 20 20
Schnittstelle

RS 232 X X X
CAN-Bus [bis 1 MBit/s] X X X
PROFIBUS [1.5 MBit/s] X X X

Hinweis: Gilt in Kombination mit der Anschlusskappe DMI. Bei
Verwendung einer anderen Anschlusskappe sind Schnittstellen
entsprechend der jeweiligen Anschlusskappe verfligbar.

Haltebremse
Funktionsprinzip
Ansteuerung

*

magnetische, low aktiv

automatisch, parametrierbar

Flr den Einsatz in verschmutzten Umgebungen (z. B. Spritz-
wasser, Dampfe, Abriebs- oder Prozessstaube) bietet SCHUNK
oftmals entsprechende Produktoptionen bereits im Standard
an. Fur spezielle Anwendungen in verschmutzter Umgebung
bietet SCHUNK auch gerne kundenspezifische Losungen an.

Weitere technische Daten enthalt das Katalogdatenblatt. Es gilt
jeweils die letzte Fassung.

18
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Technische Daten

3.2 Elektrische Betriebsdaten

HINWEIS

Die elektrischen Betriebsdaten beziehen sich auf den
Eingangsstrom, der vom Netzteil abgegriffen wird.

Bezeichnung PDU

70 90 110
Leistungsanschluss
Nennspannung [VDC] 24 24 24
Nennstrom [A] 4 4 4
Max. Strom [A] 12.4 20 20

3.3 Werkseinstellungen / DEFAULT Werte

Bezugswert DEFAULT Wert
Schnittstelle RS232
Baurate 9600
Moduladresse 15

3.4 Besondere Anforderungen an die Spannungsversorgung

HINWEIS

Wird das Produkt wahrend einer Positionsfahrt mit hohen Werten
bei Geschwindigkeit, Beschleunigung und Ruck betrieben, kann es
beim Verzogern/Abbremsen durch Riickspeisung des Motors zu
Spannungsspitzen bei der Leistungsversorgung kommen. Die
Klemmenspannung der Leistungsversorgung kann Uber die
Ausgangsspannung des Netzteils ansteigen.

Das zur Leistungsversorgung verwendete Netzteil muss diese
Uberspannung aushalten und darf seine Ausgangsspannung nicht
abschalten. Ansonsten bleibt das Produkt, z. B. mit der
quittierungspflichtigen Fehlermeldung
"ERROR_Motor_Voltage_LOW!" oder
"ERROR_Motor_Voltage High" stehen.

Versorgung der Logik- und Leistungsspannung sind zu trennen. Es

wird daher empfohlen, das Produkt folgendermaRen

anzuschliel3en:

> Anschluss der Logikversorgung des Produkts an ein 24V-
Netzteil.

> Anschluss der Leistungsversorgung des Produkts an ein
Trafonetzteil oder an ein Schaltnetzteil.

19
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Aufbau und Beschreibung

4 Aufbau und Beschreibung
4.1 Aufbau

Servoelektrischer Antrieb PDU 2

Pos. Bezeichnung Hinweis

1 Schnittstelle zum Anbaumodul z.B. Linearachse PLS

2 Motorwelle

3 Modulgehduse mit Kthlkorper

4 ASK Anschlusskappe mit metrischer
Kabelverschraubung (M16 x 1.5)

5 Seite B

6 Blindstopfen Verschlussschrauben an ASK

7 Seite A

20

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490




Aufbau und Beschreibung

4.2 Funktionsprinzip

Umwelteinfllisse / StorgroRen (F, M, T)

4

Produktbewegung
(Prozessablauf)

interne Logik /
Kommunikationsschnittelle
P-N

i Aktuator }.I_Sensoren

S ‘) i gy gy gy S KSR g g gy S o

Anzeige Bedienung Energieversorgung

Benutzerschnittstelle /
Steuerung (Master)

Funktionsprinzip

Der Aktuator (hier Gleichstrommotor) wird von der internen Logik
geregelt. Die daflir bendtigten Parameter werden von der
Ubergeordneten Steuerung (Master) an die interne Logik
Ubermittelt.

Das Produkt fuhrt eine Bewegung aus. Seine Position wird dabei
standig gepruft. Die dazu bendtigten Parameter werden von
Sensoren zurlick an die interne Logik Gbermittelt.

Folgende Parameter kénnen von der ibergeordneten Steuerung
(Master) zur internen Logik Gbermittelt werden:

e Strom |

e Geschwindigkeit v

e Beschleunigung a

e Position

HINWEIS

Alle moglichen Parameter und die Besonderheiten der jeweiligen
Kommunikationsschnittstelle (der einzelnen Bussysteme) werden
im Dokument zum SCHUNK Motion Protokoll genauer
beschrieben, siehe DVD, Dokument: MotionToolSchunk.pdf.
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Aufbau und Beschreibung

4.3 Anschlussplatine
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Anschlussplatine

Haip!

Pos. [Bezeichnung Pos. [Bezeichnung

1 Digitale Ein- und 5 LED Motorspannung
Ausgange (X3)
2 Versorgung des Moduls |6 Motorspannung +24V
und Durchschleifen der
Versorgung, Busanschluss
(X1/X2)

3 LED Logikspannung 7 Boot-/Default Schalter
(SW5)

4 Motorspannung GND 8 Schalter
Abschlusswiderstdande
(SWe)

Funktion der Klemmen:
e X1 ist zur Kommunikation mit dem Modul.
e X2 ist zur Anbindung von weiteren Modulen.

e X3 ist zur Verwendung von digitalen Ein- und Ausgangen. Hier
kdnnen zusatzliche Sensoren angeschlossen werden. Die
Belegung dieser Klemme ist unabhangig von den
Kommunikationsschnittstellen.
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Aufbau und Beschreibung

Anschluss fiir die digitalen Ein- und Ausgédnge (X1/X2)

Beschriftung

Funktion

BUS_H

CAN_H / PROFIBUS BUS_A

BUS_L

CAN_L / PROFIBUS BUS_B

Tx

RS232 TX (Achtung: friher RX)

Rx

RS232 RX (Achtung: friiher TX)

GND

GND

+24V

24 V Logikversorgung

PE

Anschluss fir z. B. Schirm

GND

GND

Anschluss fiir die digitalen Ein- und Ausgéange (X3)

Beschriftung

Funktion

VS/2

Versorgung 10’s 5V-24V

GND/2

Versorgung I0’s GND

INO

Digitaler Eingang O

IN1

Digitaler Eingang 1

IN2

Digitaler Eingang 2

IN3

Digitaler Eingang 3

OouTo

Digitaler Ausgang 0

OouT1

Digitaler Ausgang 1

OouT2

Digitaler Ausgang 2

OuT3

Digitaler Ausgang 3

Schalter fiir Boot-/Default (SW5)

Beschriftung

Funktion

S1 (Boot)

Setzt Firmware in Boot-Modus (nur im
Service Fall). Modul kann mit neuer
Firmware beschrieben werden,
DEFAULT und BOOT Funktion [» 40].

S2 (Default)

Setzt das Modul auf Default-
Einstellungen zurick, DEFAULT und
BOOT Funktion [» 40].

S3 (Tx)

Nur fur interne Zwecke. Der Schalter
muss in Stelung "OFF" stehen.
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Aufbau und Beschreibung

DIP-Schalter fiir
PROFIBUS

DIP-Schalter fiir
CAN-Bus

24

Schalter fiir Abschlusswiderstiande (SW6)

Beschriftung Funktion

S1-3 Setzt den Abschlusswiderstand fir den
(PROFIBUS-Termination) [PROFIBUS.

S4 Setzt den Abschlusswiderstand fir den
(CAN-Termination) CAN-Bus.

Ist das PROFIBUS-Modul der letze Teilnehmer am PROFIBUS,
mussen alle drei DIP-Schalter "PROFIBUS-Termination" in der
Stellung "ON" stehen.

Ist das PROFIBUS-Modul nicht der letzte Teilnehmer am PROFIBUS,
mussen alle drei DIP-Schalter "PROFIBUS-Termination" in der
Stellung "OFF" stehen.

Ist das CAN-Modul der letze Teilnehmer am Can-Bus, muss der
DIP-Schalter "CAN-Termination" in der Stellung "ON" stehen.

Ist das CAN-Modul nicht der letzte Teilnehmer am CAN-Bus, muss
der DIP-Schalter "CAN-Termination" in der Stellung "OFF" stehen.
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Montage und Inbetriebnahme

5 Montage und Inbetriebnahme

5.1 Mechanischer Anschluss

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Ist die Energieversorgung eingeschaltet oder noch Restenergie im

System vorhanden, kdnnen sich Bauteile unerwartet bewegen

und schwere Verletzungen verursachen.

¢ Vor Beginn samtlicher Arbeiten am Produkt:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

e Sicherstellen, dass im System keine Restenergie mehr
vorhanden ist.

Ebenheit der Die Werte beziehen sich auf die gesamte Anschraubflache auf der
Anschraubflache das Produkt montiert wird.
Anforderungen an die Ebenheit der Anschraubfldche (MafSe in mm)
Kantenlangen Zulassige Unebenheit
<100 <0.02
> 100 <0.05

Einbaulage so wahlen, dass Anschlusskabel beim Schwenken nicht
beschadigt werden oder sich um das Produkt wickeln kénnen.

25
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Montage und Inbetriebnahme

> Produkt mit der Maschine/Anlage verschrauben.

v Gegebenenfalls geeignete Verbindungselemente
(Adapterplatten) verwenden.

v Zulassige Einschraubtiefe beachten.
v Anzugsdrehmoment der Befestigungsschrauben beachten.

HINWEIS

Die Befestigungsschrauben der Anschlusskappe ASK verringern die
maximale Einschraubtiefe der Schrauben, die an die ASK grenzen.

MalSe zur Querverschraubung beachten.

o_o\®

Modul mit Verbindungselement PAM Winkel

Pos. Bezeichnung Hinweis

1 PAM Winkel siehe Katalog (Zubehor)

2 Befestigungsschrauben von Seite A dargestellt

3 Zentrierhilsen (4x)

4 ASK

5 Schwenkeinheit PDU

6 A Seite Angaben zu den

7 B Seite Befestigungsschrauben, siehe Tabelle
unten

8 Schnittstelle zum Anbaumodul 4x Bohrungen und 1x Antriebswelle

26
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Montage und Inbetriebnahme

PDU 70 PDU 90 PDU 110
Gewinde M4 M5 M6
Minimale Einschraubtiefe Seite A 14 18 19
[mm] Seite B 7 7 7
Maximale Einschraubtiefe Seite A 18 22 26
[mm] Seite B 10 10 10
Maximale Einschraubtiefe bei |Seite A/ B 5.5 5.5 5.5
Querverschiebung [mm)]
Anzugsdrehmoment [Nm] 3 5.9 10
Die Angaben beziehen sich auf Schrauben der Festigkeitsklasse 8.8
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Montage und Inbetriebnahme

5.2 Elektrischer Anschluss

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
flhren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und
Wartungsarbeiten abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

e Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefihrt werden.

¢ Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschliel3en.
¢ Spannungsfiihrende Teile abdecken.

ACHTUNG

Beschadigung durch generatorische Energie!

Bei grofSer Last kann sich generatorische Energie aufbauen.
Dadurch kann die Elektronik beschadigt werden.

¢ Kundenseitig die Ableitung der generatorischen Energie
sicherstellen.
SCHUNK empfehlt den Einsatz eines Brems-Choppers
(Typ: ACC3EAO001 Ident.-Nr. 9951504). Die Ansprechschwelle
des eingesetzten Brems-Choppers muss wie folgt eingestellt
werden:
Bei 24 V-Betrieb:
Einstellung des Brems-Coppers auf 28 V bzw. "0"

ACHTUNG

Sachschaden durch fehlerhaften Anschluss!

Bei allpoliger Abschaltung kénnen elektronische Komponenten
zerstort werden.

HINWEIS

Die Kabelfarbe im gesamten Kapitel bezieht sich auf den Einsatz
eines SCHUNK Anschlusskabels.
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Montage und Inbetriebnahme

5.2.1 Anschlusskappe montieren

ACHTUNG

Beschadigung der Anschlussplatine!

Wenn die Schrauben zu fest angezogen werden, kann die
Anschlussplatine beschadigt werden.

e Schrauben der Anschlussplatine nur fixieren.

> Schrauben (5) vom Deckel (4) der Anschlusskappe (2)
abschrauben und Deckel (4) abnehmen.

> Blindstopfen (1) aus dem Deckel (4) oder der Anschlusskappe
(2) herausdrehen.
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Montage und Inbetriebnahme

AulRerer

EMV-Verschraubung Schirm

Anschlusskabel Litzen

[

i .
-------

Schrumpfschlauch

> Anschlusskabel durch die metrische Kabelverschraubung (6)
ziehen.

A\

Vom Anschlusskabel ca. 50 mm abisolieren.
Von den Einzeladern ca. 5 mm abisolieren.

> AuBeren Schirm des Anschlusskabels iber den Mantel des
Kabels zurtiick schlagen.

> AuReren Schirm mit Schrumpfschlauch fixieren, so dass der
Schirm am Ende des Mantels noch sichtbar bleibt.

> Anschlusskabel durch den Deckel (4) oder die Anschlusskappe
(2) ziehen und an Anschlussplatine (3) anschlieBen.

> Metrische Kabelverschraubung (6) soweit Gber den Schrumpf-
schlauch ziehen, dass die Einzeladern noch sichtbar sind.

> Metrische Kabelverschraubung (6) an den Deckel (4) oder an die
Anschlusskappe (2) schrauben.

> Deckel (4) auf die Anschlusskappe (2) aufsetzen und
festschrauben.

A\
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Montage und Inbetriebnahme

5.2.2 Schnittstelle RS232

Die Schnittstelle RS232 ist auf Grund ihrer Eigenschaften als
Feldbussystem nicht geeignet.

HINWEIS

Die Schnittstelle RS232 nur als Parametrierschnittstelle
verwenden.

o
z

Plecceoeee

gzg|Ee 2 GND =Pin 5
EE . JD = EE Lotseite
Bl
il
S|
Anschlussplatine: Klemmleiste X1 und Anschluss an 9-polige SUB-D-Buchse
Anschluss RS232: Belegung der Klemmleiste X1 und der Energieversorgung
Anschluss Klemme SCHUNK Kabelfarbe Pin
Schnittstelle RS232 |Tx Rot 2
Rx Orange 3
GND (Rx/Tx) Grun (von Rx/Tx) 5
Logik-Anschluss 24V Rot 0.25 mm?
GND Blau 0.25 mm?
Leistungsspannungs-|+UB Rot 2.5 mm?
versorgung -UB Blau 2.5 mm?
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5.2.3 Schnittstelle CAN

CAN-Term. — [' 41—
I:l 3 v Modul ist letzter Busteilnehmer
im System:
PROFIBUS-
Term. I:I 2 ¢ —> i
DIP-Schalter S4 in
%l:l 1 Stellung ON schalten, um
den Abschluss zu aktivieren.
GND —
PE 3
S 24V g
B 24V °
£ ov T
2 BBUS'l_-| v
w )
us @
GND
PE by
T 24V c
c 24V =)
3 o 8
§ Bus L =
Bus H %
<
GND!
PE
24V =
c 24V 3
= oV S
8 BuslL E
= BusH 0
<
T —
(%] 7] > > a
2 32 3l & 0§ #E
Ubergeordnete| Leistungs- Logik-
Steuerung Spannungs- | Spannungs-
(PC, SPS) Versorgung Versorgung

Schaltplan CAN
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BUS_H m ©OEIIIBPE|OC
(;—{\: [[ORCEIRICIEIE
BUS_L AN

SW6

] i
ol oN
+24V g i E E @
e B L
Ol —
i 1000

Anschlussplatine: Klemmleiste X1 und Schalter fiir Abschlusswiderstand

Anschluss CAN: Belegung der Klemmleiste X1 und der Energieversorgung

Anschluss Klemme SCHUNK Kabelfarbe
Schnittstelle CAN Bus_H Weild
Bus L Rot
PE Schirm
Logik-Anschluss 24V Rot 0.25 mm?
GND Blau 0.25 mm?
Leistungsspannungs- |+UB Rot 2.5 mm?
versorgung -UB Blau 2.5 mm?

CAN Belegung der 9-poligen SUB-D-Buchse

Lotseite SUB D Buchse Pin Klemme
T 28 3o 4 5 2 Bus_L
.6 07 .8 .g ® 7 Bus_H

OGN MO
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Zusammenschluss
von mehreren
Modulen

34

BUS_H |o——=| BUS_H

_-..I

[
PE o——o PE

r——0

X2 X1

Zusammenschluss Modul n auf Modul n+1

Beim Zusammenschluss von mehreren Modulen werden die
Signale von Modul n zu Modul n+1 durchgeschleift. Dabei werden
die Adern von Klemme X2 des Moduls n auf die Klemme X1 des
Moduls n+1 geklemmt.

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490




Montage und Inbetriebnahme

5.2.4 Schnittstelle PROFIBUS DP

CAN-Term. [ [_]4
220 R
[l 31— v Modul ist letzter Busteilnehmer,
im System:
sos. | ] 2o v,
Term. —  DIP-Schalter S1-3 in
ZMW _|1—{ _1—t+—oGND Stellung ON schalten, um
390R den Abschluss zu aktivieren.
GND =
PE 3
s 24V g
B8  24v °
Y I
2 BBUSL-I ¢
L %)
us 2
GND
PE >y
T 24V c
c 24V g
= ov o)
é Bus L =
Bus H %
<C
GND
PE
24V £
c 24V 3
S oV 3
8 BuslL =
= BusH 5
<
< m
» > > =
= - 2l & 5 43
Ubergeordnete| Leistungs- Logik-
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Schaltplan PROFIBUS DP
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= IE -
OO s
= on G
:4v EE ,z @&ﬂ 2] g E E @
GND OElg fO : 2 3 4
N\ HH v = E E U
Anschlussplatine: Klemmleiste X1 und Schalter fiir Abschlusswiderstand
Anschluss PROFIBUS: Belegung der Klemmleiste X1 und der Energieversorgung Kabel 1
Anschluss Klemme SCHUNK Kabelfarbe
Schnittstelle PROFIBUS DP (Kabel 1) |Bus_H (Bus_A) Griin
Bus_L (Bus_B) Rot
PE Schirm (von Kabel 1 & 2)
Anschluss PROFIBUS: Belegung der Klemmleiste X1 und der Energieversorgung Kabel 2
Anschluss Klemme SCHUNK Kabelfarbe
Logik-Anschluss (Kabel 2) 24V Rot 0.25 mm?
GND Blau 0.25 mm?
Leistungsspannungsversorgung +UB Rot 2.5 mm?2
-UB Blau 2.5 mm?
PROFIBUS DP Belegung der 9-poligen SUB-D-Stecker
Lotseite SUB D Stecker Pin Klemme X1
5. 4. 3. 2. 1. 3 Bus_L (Bus_B)
9. 8. ® % 8 Bus_H (Bus_A)
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Zusammenschluss 3

o
von mehreren Kabel 1

Modulen o

~|

Zusammenschluss Modul n auf Modul n+1

Beim Zusammenschluss von mehreren Modulen werden die
Signale von Modul n zu Modul n+1 durchgeschleift. Dabei werden

die Adern von Klemmen X2 des Moduls n auf die Klemme X1 des
Moduls n+1 geklemmt.
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5.2.5 Elektrischer Anschluss der Klemmleiste X3

Bel|
& ~ Q o|lv|~|m
5 © ()] o Al |ElElE]E
5 @ alz ol o B o)
— L1G6|lz|lz|z|z|o|o|o|o
i\l
Ciyr
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N1
Anschlussplatine: Klemmleiste X3
;' ~ T 771 INO
| INT1
'> %N | N2
0 N3
VS/2
17 T Ty Outo
| ' out1
| \}‘ l Out 2
L _l Out 31—
GND/2
| | H| © ~
| | 1 o | E| H| &= ol B
21 D D D ~
Z|Z|z[Z| 5| 0| 0| © 9 &
[/0-Module Spannungsversorgung
SPS/PLC fur Digital Out VS/2:
5vV-24V

Schaltplan der digitalen Ein- und Ausgdnge
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Belegung der Klemmleiste X3

Ein- und Ausgange

Bezeichnung Verwendung: Programm Verwendung: Normal
INO Freigabe / Externer Referenzschalter |Digitaler Eingang
(ab Firmware 1.20)
IN1 Programmsatzanwahl Digitaler Eingang
IN2 Programmsatzanwahl Digitaler Eingang
IN3 Programmsatzanwahl Digitaler Eingang
ouTo Referenziert (low-aktiv) Digitaler Ausgang
OouT1 Fehlermeldung (low-aktiv) Digitaler Ausgang
ouT2 Je nach Konfiguration (low-aktiv) = |Digitaler Ausgang
Tabelle unten
OuT3 Bewegung beendet (low-aktiv) Digitaler Ausgang
Schaltmaoglichkeiten des Ausgangs OUT2 iiber Motion Tool Schunk (ab Firmware V1.22)
Einstellung Beschreibung
Normal Digitaler Ausgang iber CMD_DIO beschaltbar
Status + Bewegung OUT2 meldet, ob das Modul in Bewegung ist.
Status + Position erreicht OUT2 meldet, ob das Modul eine Position erreicht.
Status + Bremse OUT2 meldet, den Zustand der Bremse.
Status + Warnung OUT2 meldet, ob eine Warnung ansteht.
Status + Programmablauf OUT2 zeigt an, ob sich das Modul in einem
Programmablauf befindet.

HINWEIS

Weitere Informationen und Nutzungsmaoglichkeiten des
Klemmleiste X3 sind im Konfigurationstool "MotionToolSchunk"
enthalten, siehe DVD, Dokument: MotionToolSchunk.pdf.
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5.2.6 DEFAULT und BOOT Funktion

Anschlussplatine

1 |Boot-/Default Schalter
(SW5)

Produkt auf Werkseinstellungen setzen

Das Produkt kann durch die DEFAULT Funktion auf
Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden.

> Produkt von der Spannungsversorgung trennen.

> DIP-Schalter S2 (SW5) in Stellung ON schalten.

> Produkt an die Spannungsversorgung anschliel3en.
> DIP-Schalter S2 (SW5) in Stellung OFF schalten.

> Produkt von der Spannungsversorgung trennen und wieder
anschlielRen.
v Produkt ist auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Produkt mit neuer Firmware bespielen

HINWEIS
Software- und Firmwareversion missen aufeinander abgestimmt sein.

Software-Boot HINWEIS

Flir eine Firmware-Aktualisierung tiber den Menupunkt , Firmware
aktualisieren...” ist die BOOT-Funktion nicht erforderlich.

Weitere Informationen, siehe DVD, Dokument "MotionToolSchunk".

Hardware-Boot Das Produkt kann durch die BOOT-Funktion Giber den Menupunkt
"Firmware Verwaltung" mit neuer Firmware beschrieben werden.

> DIP-Schalter S1 (SW5) in Stellung ON schalten.
> Produkt an die Spannungsversorgung anschliefRen.
v Produkt befindet sich im BOOT Modus.

> Neue Firmware mit Hilfe des Motion Tool Schunk (MTS) auf das
Produkt Gbertragen, siehe DVD, Dokument "MotionToolSchunk".

> DIP-Schalter S1 (SW5) in Stellung OFF schalten.
> Produkt von der Spannungsversorgung trennen und wieder anschlieRen.
v Neue Firmware ist auf dem Produkt aufgespielt.
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5.3 Erdungskabel anschlief3en

D&

%Q@
DRI

Erdungsanschluss

1 Schraube * 4  |Zahnscheibe

2 Unterlegscheibe 5 Produkt

3 Kabelschuh 6 Erdungsmarkierung

*) Anzugsdrehmoment: 5 Nm
@ Kundenseitig muss zwischen dem Produkt und der Maschine ein

Erdungsanschluss mit ausreichendem Querschnitt erfolgen.
Das Erdungskabel an der mit der Erdungsmarkierung
gekennzeichneten Gewindebohrung montieren.

HINWEIS

Das Erdungskabel ausschlief3lich an der dafiir vorgesehenen Stelle
anschliel3en.

Das Erdungskabel immer einzeln montieren.

Fir die Befestigung des Erdungskabels immer alle Bauteile
verwenden und die Reihenfolge Zahnscheibe, Kabelschuh,
Unterlegscheibe und Schraube einhalten, siehe Grafik
Erdungsanschluss. Anzugsdrehmoment beachten.

41

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490 SCHUNK e®



Montage und Inbetriebnahme

5.4 Hinweise zur Kompatibilitdt von Soft- und Firmwareversion

Das Konfigurationstool und Inbetriebnahmetool "Motion Tool
SCHUNK (MTS)" und die Firmware sind aufeinander abgestimmt.
Nur die in folgender Tabelle aufgefiihrten Kombinationen von
"MTS" und Firmware-Version sind miteinander kompatibel.
Werden andere Kombinationen verwendet, kann das Produkt
beim Parametrieren in einen undefinierten Zustand gelangen.

Kompatibilitdat von Firmware und Motion Tool SCHUNK (MTS)
Firmware 1.55 1.6.0
MTS ab Version 1.5.5 ab Version 1.6.0

Die Programmuversion von "Motion Tool SCHUNK (MTS)" wird oben
im Programmfenster angezeigt.

Der Softwarestand wird unter dem Reiter "Allgemeine
Informationen" und "Software Version" angezeigt.

Der Firmwarestand des Produkts wird im Produktfenster unter
dem Menupunkt "Modul" und dann "Modulinformationen"
angezeigt.
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6 Fehlerbehebung

6.1 Produkt lasst sich nicht mehr referenzieren

Das Produkt fuhrt die Referenzierung normal durch. Nach dem
Referenzieren erscheint die Meldung "nicht referenziert".

Mogliche Ursache MaRnahmen zur Behebung

Der "Abstand zum Index" ist Gberschritten. |"Abstand zum Index" vergrofRern, siehe
Softwarehandbuch "Motion Control
SCHUNK".

6.2 Antrieb bewegt sich nicht

Mogliche Ursache MaRnahmen zur Behebung
Keine Kommunikation moglich. Busanschluss priifen., Elektrischer Anschluss [P 28]

6.3 Antrieb bewegt sich schwerfillig oder ruckartig

Mogliche Ursache MaRnahmen zur Behebung

Schmutzablagerungen in den Hohlrdumen. |Hohlrdume reinigen., Wartungsintervalle [P 44]

6.4 Motor dreht sich nicht

Mogliche Ursache MaRBnahmen zur Behebung
Keine Spannung vorhanden. Spannungsversorgung prifen.
Spannung reicht nicht aus. Spannungsversorgung prifen.

Technische Daten [P 18]

6.5 Produkt halt abrupt

Wenn die mitgelieferte GSD Datei integriert wurde, kann dies vom
Produkt mit dem Parameter ERROR_CABLE_BREAK (0x76)
gemeldet werden.

Mogliche Ursache MafRnahmen zur Behebung
Storung am Buskabel (Verbindung wurde Buskabel auf Beschadigungen prifen, ggf.
unterbrochen). tauschen.

Weitere Fehlerbehebung, siehe Dokument
Motion Control.
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7 Wartung
7.1 Wartungsintervalle
BaugrolRle 70 90 110
Intervall [Mio. Zyklen] 2 2 2

Mit montierter Anschlusskappe DMI entspricht das Produkt der
Schutzart IP 54.

e Produkt trocken reinigen, alle groben Verschmutzungen und
Spane aus den Hohlraumen des Produkts entfernen.

e Auf Beschadigung prifen, bei Bedarf Produkt tauschen.

Alle ReparaturmalBnahmen am Produkt dirfen nur durch die Firma
SCHUNK durchgefiihrt werden.

7.2 Auseinander- und zusammenbauen

Dieses Produkt muss flir Wartungsarbeiten nicht demontiert
werden.

ACHTUNG

Sachschaden durch unzuldssiges Auseinanderbauen!

Fehlerhaft ausgefiihrte Arbeiten kénnen Schaden an der
Mechanik und der internen Elektronik verursachen.

e Das Auseinanderbauen oder Offnen des Produkts ist nicht
zuldssig.

¢ Das Produkt nur durch SCHUNK reparieren lassen.
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Einbauerklarung

8 Einbauerklarung

gemal der Richtlinie 2006/42/EG, Anhang Il, Teil 1.B des Europdischen Parlaments und
des Rates lUber Maschinen.

Hersteller/ SCHUNK GmbH & Co. KG Spann- und Greiftechnik
Inverkehrbringer Bahnhofstr. 106 — 134
D-74348 Lauffen/Neckar

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende unvollstandige Maschine allen grundlegen-
den Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen der Richtlinie 2006/42/EG des
Europdischen Parlaments und des Rates Gber Maschinen zum Zeitpunkt der Erklarung
entspricht. Bei Veranderungen am Produkt verliert diese Erklarung ihre Glltigkeit.

Produktbezeichnung: Servoelektrischer Antrieb / PDU / elektrisch

ldent.-Nr. 0307350, 0307352, 0307354, 0307360, 0307362, 0307364,
0307370, 0307372, 0307374

Die Inbetriebnahme der unvollstandigen Maschine ist so lange untersagt, bis festgestellt
wurde, dass die Maschine, in die die unvollstandige Maschine eingebaut werden soll, den
Bestimmungen der Richtlinie Maschinen (2006/42/EG) entspricht.

Angewandte harmonisierte Normen, insbesondere:

EN ISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze -
Risikobeurteilung und Risikominderung

Der Hersteller verpflichtet sich, die speziellen technischen Unterlagen zur unvollstandigen
Maschine einzelstaatlichen Stellen auf Verlangen in elektronischer Form zu tGibermitteln.

Die zur unvollstandigen Maschine gehérenden speziellen technischen Unterlagen nach
Anhang VII, Teil B wurden erstellt.

Bevollmachtigter zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen:
Robert Leuthner, Adresse: sieche Adresse des Herstellers

o [y

Lauffen/Neckar, April 2019 i.V. Ralf Winkler;
Leitung Entwicklung
Greifsystemkomponenten
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9 Anlage zur Einbauerklarung

gemaRk 2006/42/EG, Anhang Il, Nr. 1 B

1. Beschreibung der grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen
gemal 2006/42/EG, Anhang |, die zur Anwendung kommen und fir den Umfang der
unvollstandigen Maschine erfillt wurden:

Produktbezeichnung [Servoelektrischer Antrieb
Typenbezeichnung |PDU
Ident.-Nr. 0307350, 0307352, 0307354, 0307360, 0307362, 0307364, 0307370,
0307372, 0307374
Durch den Systemintegrator fiir die Gesamtmaschine zu leisten| U
Fir den Umfang der unvollstandigen Maschine erfillt| ¥
Nicht relevant| U

1.1 Allgemeines
1.1.1 Begriffsbestimmungen X
1.1.2 Grundsatze fir die Integration der Sicherheit X
1.1.3 Materialien und Produkte X
1.1.4 Beleuchtung X
1.1.5 Konstruktion der Maschine im Hinblick auf die Handhabung X
1.1.6 Ergonomie X
1.1.7 Bedienungsplatze X
1.1.8 Sitze X
1.2 Steuerungen und Befehlseinrichtungen
1.2.1 Sicherheit und Zuverlassigkeit von Steuerungen X
1.2.2 Stellteile X
1.2.3 Ingangsetzen X
1.2.4 Stillsetzen X
1.24.1 Normales Stillsetzen X
1.2.4.2 |Betriebsbedingtes Stillsetzen X
1.2.4.3 |Stillsetzen im Notfall X
1.2.4.4 |Gesamtheit von Maschinen X
1.2.5 Wahl der Steuerungs- oder Betriebsarten X
1.2.6 Storung der Energieversorgung X
1.3 SchutzmaRnahmen gegen mechanische Gefdhrdungen
1.3.1 Risiko des Verlusts der Standsicherheit X
1.3.2 Bruchrisiko beim Betrieb X
1.3.3 Risiken durch herabfallende oder herausgeschleuderte Gegenstande X
1.3.4 Risiken durch Oberflachen, Kanten und Ecken X
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1.3 SchutzmaRnahmen gegen mechanische Gefdhrdungen
1.3.5 Risiken durch mehrfach kombinierte Maschinen X
1.3.6 Risiken durch Anderung der Verwendungsbedingungen X
1.3.7 Risiken durch bewegliche Teile X
1.3.8 Wahl der Schutzeinrichtungen gegen Risiken durch bewegliche Teile X
1.3.8.1 Bewegliche Teile der Kraftiibertragung X
1.3.8.2 Bewegliche Teile, die am Arbeitsprozess beteiligt sind X
1.3.9 Risiko unkontrollierter Bewegungen X
14 Anforderungen an Schutzeinrichtungen
1.4.1 Allgemeine Anforderungen X
1.4.2 Besondere Anforderungen an trennende Schutzeinrichtungen X
1.4.2.1 Feststehende trennende Schutzeinrichtungen X
1.4.2.2 |Bewegliche trennende Schutzeinrichtungen mit Verriegelung X
1.4.2.3 |Zugangsbeschrankende verstellbare Schutzeinrichtungen X
1.4.3 Besondere Anforderungen an nichttrennende Schutzeinrichtungen X
1.5 Risiken durch sonstige Gefahrdungen
1.5.1 Elektrische Energieversorgung X
1.5.2 Statische Elektrizitat X
1.5.3 Nichtelektrische Energieversorgung X
1.5.4 Montagefehler X
1.55 Extreme Temperaturen X
1.5.6 Brand X
1.5.7 Explosion X
1.5.8 Larm X
1.5.9 Vibrationen X
1.5.10 Strahlung X
1.5.11 Strahlung von auRen X
1.5.12 Laserstrahlung X
1.5.13 Emission gefahrlicher Werkstoffe und Substanzen X
1.5.14 Risiko, in einer Maschine eingeschlossen zu werden X
1.5.15 Ausrutsch-, Stolper- und Sturzrisiko X
1.5.16 Blitzschlag X
1.6 Instandhaltung
1.6.1 Wartung der Maschine X
1.6.2 Zugang zu den Bedienungsstanden und den Eingriffspunkten fur die X
Instandhaltung
1.6.3 Trennung von den Energiequellen X
1.6.4 Eingriffe des Bedienungspersonals X

07.00 | PDU | Montage- und Betriebsanleitung | de | 389490

47

SCHUNK e




Anlage zur Einbauerklarung

Gesundheitsschutzanforderungen an Maschinen, von denen durch das
Heben von Personen bedingte Gefahrdungen ausgehen

1.6 Instandhaltung
1.6.5 Reinigung innen liegender Maschinenteile X
1.7 Informationen
1.7.1 Informationen und Warnhinweise an der Maschine X
1.7.1.1 Informationen und Informationseinrichtungen X
1.7.1.2  |Warneinrichtungen X
1.7.2 Warnung vor Restrisiken X
1.7.3 Kennzeichnung der Maschinen X
1.7.4 Betriebsanleitung X
1.7.4.1 |Allgemeine Grundsatze flr die Abfassung der Betriebsanleitung X
1.7.4.2  |Inhalt der Betriebsanleitung X
1.7.4.3  |Verkaufsprospekte X
Gliederung aus Anhang 1
2 Zusatzliche grundlegende Sicherheits- und X
Gesundheitsschutzanforderungen an bestimmte Maschinengattungen
2.1 Nahrungsmittelmaschinen und Maschinen fiir kosmetische oder X
pharmazeutische Erzeugnisse
2.2 Handgehaltene und/ oder handgefiihrte tragbare Maschinen X
2.2.1 Tragbare Befestigungsgerate und andere Schussgerate X
2.3 Maschinen zur Bearbeitung von Holz und von Werkstoffen mit X
dahnlichen physikalischen Eigenschaften
3 Zusatzliche grundlegende Sicherheits- und X
Gesundheitsschutzanforderungen zur Ausschaltung der Gefahrdungen,
die von der Beweglichkeit von Maschinen ausgehen
4 Zusatzliche grundlegende Sicherheits- und X
Gesundheitsschutzanforderungen zur Ausschaltung der durch
Hebevorgange bedingten Gefahrdungen
5 Zusatzliche grundlegende Sicherheits- und X
Gesundheitsschutzanforderungen an Maschinen, die zum Einsatz unter
Tage bestimmt sind
6 Zusatzliche grundlegende Sicherheits- und X
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