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Original Inbetriebnahmeanleitung

Sehr geehrter Kunde,

wir gratulieren zu Ihrer Entscheidung fiur SCHUNK. Damit haben Sie sich fir hdchste
Préazision, hervorragende Qualitat und besten Service entschieden.

Sie erhéhen die Prozesssicherheit in Ihrer Fertigung und erzielen beste
Bearbeitungsergebnisse — fur die Zufriedenheit Ihrer Kunden.

SCHUNK-Produkte werden Sie begeistern.
Unsere ausfuhrlichen Montage- und Betriebshinweise unterstiitzen Sie dabei.

Sie haben Fragen? Wir sind auch nach lhrem Kauf jederzeit fur Sie da. Sie erreichen
uns unter den aufgefiihrten Kontaktadressen im letzten Kapitel dieser Anleitung.

Mit freundlichen GriRRen

Ihre SCHUNK GmbH & Co. KG
Spann- und Greiftechnik
Bahnhofstr. 106 — 134
D-74348 Lauffen/Neckar

Tel +49‘7133‘103‘2503 ‘DIN EN 150 eum\ ﬁ

Fax +49-7133-103-2189 o l=Net o

automation@de.schunk.com W

www.de.schunk.com o Mo, Sa9561 Rey.-No. DE-3496-01

(@
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Zu dieser Anleitung
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1.1

1.2

Zu dieser Anleitung

Zweck/Giltigkeit

Diese Anleitung ist Teil des Antriebsregelgeréts IndraDrive
und beschreibt die sichere und sachgemale Inbetriebnahme
einer elektrischen Miniatur Schwenkeinheit MRD-S.

Diese Anleitung ist ausschlieflich fur das auf der Titelseite
angegebene Produkt gultig.

Zielgruppen

Zielgruppe

Aufgabe

Hersteller, Betreiber

= Diese Anleitung dem Personal jederzeit zuganglich halten.

=>» Personal zum Lesen und Beachten dieser Anleitung und
der mitgeltenden Unterlagen anhalten, insbesondere der
Sicherheitshinweise und Warnhinweise.

Fachpersonal, Monteur

=> Diese Anleitung und die mitgeltenden Unterlagen lesen,
beachten und befolgen, insbesondere die
Sicherheitshinweise und Warnhinweise.

Tab. 1
1.3 Mitgeltende Unterlagen
Die folgenden Unterlagen finden Sie auf unserer Homepage:
Unterlage Zweck
Katalog Technische Daten bzw. Einsatzparameter des Moduls und

Informationen zu Zubehdrteilen. Es gilt jeweils die letzte Fas-
sung.

Montage- und Betriebs-

einheiten

anleitungen fur Schwenk-

Weiterfuhrende Informationen zur Montage, Einstellung und
Instandsetzung der Schwenkeinheit.

zum Antriebsregelgerat
IndraDrive

Handbuch und Referenzen

Weiterfuhrende Informationen zur Montage, Einstellung und
Instandsetzung des Antriebsregelgerats IndraDrive.

Allgemeine Geschafts-
bedingungen (AGB)

U. a. Hinweise zur Gewahrleistung.

Tab. 2
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Grundlegende Sicherheitshinweise

1.4 Symbole in dieser Anleitung

Um Ihnen einen schnellen Zugriff auf Informationen zu er-
maoglichen, werden in dieser Anleitung folgende Symbole

verwendet:
Symbol Bedeutung
A GEFAHR Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung fuhrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
A WARNUNG | Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung kann zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren.
A\ VORSICHT | Gefahren fiir Personen.
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fihren.
O ACHTUNG Informationen zur Vermeidung von Sachschaden
v Voraussetzung zu einer Handlungsanleitung.
> Handlungsanleitung, auch MalRBhahmen in einem Warnhinweis oder
Hinweis.
1. Schrittweise Handlungsanleitung.
2. = Reihenfolge beachten.
3. .
< > Menis und Menilpunkte
Tab. 3

2  Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Das Modul ist zum Einbau in eine Maschine bestimmt. Die
Anforderungen der zutreffenden Richtlinien missen beachtet
und eingehalten werden.

Das Modul darf ausschlielich im Rahmen seiner definierten
Einsatzparameter verwendet werden.

Eine andere oder dartber hinausgehende Verwendung gilt
als nicht bestimmungsgemalf. Fur hieraus resultierende
Schaden haftet der Hersteller nicht.

01/MRD-S IndraDrive CS/Nr. 360219/de/2011-11-24/CW 5



Grundlegende Sicherheitshinweise

SCHUNKg@ﬁ®

2.2

2.3

231

2.3.2

Umgebungs- und Einsatzbedingungen

=> Modul nur im Rahmen seiner definierten Einsatzparameter
verwenden (siehe Katalog und mitgeltende Unterlagen).

=> Sicherstellen, dass die Umgebung frei von Spritzwasser
und Dampfen sowie von Abriebs- oder Prozessstauben
ist. Ausgenommen hiervon sind Module, die speziell fur
verschmutzte Umgebungen ausgelegt sind.

Produktsicherheit

Das Modul entspricht dem Stand der Technik und den aner-

kannten sicherheitstechnischen Regeln zum Zeitpunkt der

Auslieferung. Gefahren kénnen von ihm jedoch ausgehen,

wenn z. B.:

e das Modul nicht bestimmungsgemalf verwendet wird.

* das Modul unsachgeman montiert oder gewartet wird.

* die EG-Maschinenrichtlinie, die VDE-Richtlinien, die am
Einsatzort gultigen Sicherheits- und Unfallverhiitungs-
vorschriften und die Sicherheits- und Montagehinweise
nicht beachtet werden.

Schutzeinrichtungen

=» Schutzeinrichtungen gemal EG-Maschinenrichtlinie
vorsehen.

Bauliche Veranderungen, An- oder Umbauten

Zusatzliche Bohrungen, Gewinde oder Anbauten, die nicht
als Zubehor von SCHUNK angeboten werden, dirfen nur mit
Genehmigung der Firma SCHUNK angebracht werden.
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2.4

2.5

3.1

Personalqualifikation

Die Montage, Erstinbetriebnahme, Wartung und Instandset-
zung des Antriebsregelgerét darf nur von geschultem Fach-
personal durchgefihrt werden.

Jede Person, die vom Betreiber mit Arbeiten am Modul beauf-
tragt ist, muss die komplette Montage- und Betriebsanleitung,
insbesondere das Kapitel 2 "Grundlegende Sicherheitshin-
weise", gelesen und verstanden haben. Dies gilt insbesonde-
re fur nur gelegentlich eingesetztes Personal, z. B. War-
tungspersonal.

Sicherheitshewusstes Arbeiten
=>» Jede Arbeitsweise unterlassen, die die Funktion und
Betriebssicherheit des Antriebsregelgerat beeintrachtigen.

=>» Die am Einsatzort gultigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachten.

Inbetriebnahme

Erforderliche Hilfsmittel

Fur die Inbetriebnahme eines MRD-S Torqguemotor mit

IndraDrive CS sind folgende Hilfsmittel bzw. Voraussetzun-

gen erforderlich:

v' Komplett installierter Antrieb mit IndraDrive-CS Antriebs-
regelgerat (Anschlussschemen siehe Kapitel ,4.1%)

v' PC mit Ethernet TCP/IP - Schnittstelle
v' Bedienersoftware IndraWorks (ab Version 08Vxx)

v' Ethernet (Patchkabel) Anschlusskabel PC - IndraDrive
(Bestell-Nr. 329 962)

v" Inbetriebnahme-DVD mit den Motorparametern und den
Dateien fur die Parameterauswahl.
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3.2

Inbetriebnahmearbeiten

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Das Berihren von Spannung fihrenden Teilen kann zum
Tod fuhren.

=> Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln
durfen nur von Elektrofachkraften den elektrotechnischen
Regeln entsprechend vorgenommen werden.

AWARNUNG

Verletzungsgefahr durch ungewollte Bewegung des
Systems!

Die Aktivierung des Kommandos ,,Automatische Regelkreisein-
stellung” kann zu einer unkontrollierten Bewegung des Systems
fahren.

=> Auf keinen Fall die automatische Regelkreiseinstellung fur
Motoren aktivieren.

1. Antriebsregelgerét IndraDrive CS mit Motor und
Ubergeordneter Steuerung gemaf den
Anschlussschemen verdrahten.

(siehe Kapitel 4, Seite 18)

2. Verbindung zwischen PC und Steuerung herstellen.

Hinweis

Das Regelgeréat hat die IP Adresse 192.168.0.1
(Standardeinstellung)

Die PC Schnittstelle muss eine ahnliche IP Adresse haben
z.B. 192.168.0.11 und Subnetzmaske muss ebenso
identisch sein 255.255.255.0.

3. Regler auf Sercos Il Kommunikation einstellen. Die
Bedienung erfolgt Gber das Front Side Panel.

01/MRD-S IndraDrive CS/Nr. 360219/de/2011-11-24/CW
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Abb. 1 Front Side Panel

3.1 [Enter] Taste viermal betatigen.
Im Display blinkt die gewiinschte Feldbusvariante.

3.2 Mit den Pfeiltasten ﬂ“ Sercos Ill auswéhlen.

3.3 Auswahl mit der [Enter] Taste bestatigen.
Im Display steht jetzt Sercos Il und blinkt nicht mehr.

3.4 24V Versorgung ausschalten und wieder einschalten.
Der Regler bootet von neuem und Sercos Il ist aktiviert.
Zur Kontrolle:

Nach dem Hochfahren misste P -1 im Display

stehen. (siehe Abb. 1)
4. IndraWorks DS auf PC starten.

E IndraWorks Ds - Achsstatus - Achse [1] Anwendungsart

Parametrierung  Inbetriebnahme  Diagnose [ Service  Extras  Hilfe

ik < | e - | | B ]9 ]| ratenerkennung € F R B - |BH o [P0 on @@ | 2] @

E IndraDirive [1] Anwendungsark

Achshurnmer LT verbindungsauswahl X psse Achst
1 r Reale Achse
_ Yerbinden mit Antrieb Gber...
Achsstabus F ? Fehler [Gschen
Aktuelle Were —
Foasition " Serielle Verbindung COk1 =
Geschwindigket & Etheret IP-Bergich vor 192168, 0. 1
Beschleunigung bis 192768 0. 2
Drehmament J Kr.
" Fremdsteuening Details > I
" Keine Verbindung [Offline]
Enweitert ... |

¥ Werhindungsauswahl beim Stark anzeigen

Ok I Abbrechen

Abb. 2
5. Ethernet anwahlen und IP Adresssuchbereich einstellen.

Hinweis
Die Bedienung von IndraWorks DS ist im Hilfemeni des Pro-
gramms erklart.
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Inbetriebnahme

SCHUNK(*"

3.2.1

Motorparameter laden

1 Im Hauptfenster von IndraWorks
Meni <Ansicht> & <Projektexplorer> wahlen.
Der Projektexplorer 6ffnet sich.

Dotei  Bearbsten Ansicht  Projelt  Achse[1] Amwendungsart  Disgnoss  Extras  Extras Antrish  Fenster  Hife

s B
= E_,“q‘.u B‘»m AP

LR

E @ Indaworks D
(21 Cam Pocl
- B IndiDiive
= Pl Mation
B 01 Achse [1] Anwendungsat
Holor

P Motor Temperatur ¢ Brearse

&
ov~
i
&
g

8

egeimg
etiiebs:

etiisbeart
rhiich Hal

en Einstellungen
instelngen Statusmekdungen
ieb Halt

R
B
B
Ei
A

Habbezug herstellen

Fehleneakiion

E-StopFurktion

Bewegungsgienzvieile

Kompersationsfurktionsn / Komskturen
v

B8

vOvDvvODovvvvD

kR
E
|4

bl

.
- (] Lokale E/8

7 ="y
st |4 2 || B | BETvincAT PLC Conteol - In... | [ Tl tndraWorks Engineering.

Abb. 3 Projektexplorer

2 In der Strukturansicht des Projektexplorer
<IndraDrive>> <Motion> Dateiordner <Achse> auswahlen.

~lelxl
ek o (11 Achse | 113 Achse o
£ ConPot - Motorgebor "
= W f -
= o
o Drgrr— : : -
:: Ve e A} 2 EN2 = M Vatareaach (3007056 wen
, T =
L ] = o
3 (@) Lokl £ E [ e o
Craonose . Speder s e
Paramtercruspe Ipumaren,, L
[ Expoataven...
~ Gotergetsebs _
[m—  —
Goteviony  —
Wors | Hie
o=
Mstan]|| 1) & | |[Elindraworks tnpncerig Blrbetraboatasncradice... | BB TwrAT PiC Cortrel -in... | BEONE v

Abb. 4 Motortyp wahlen

3 <IndraDrive> mit der rechten Maustaste auswahlen und
anschlieend im Kontextmeni <Parameterhandling> 2
<Importieren...> auswahlen.

10
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Inbetriebnahme

Es o6ffnet sich das Dialogfenster:

LD0mn- 120-0 (HLC20 25 15) L LEs0mn- T2 e {HLT . B )
I ADCA- SO (S 5-25 0 2 L IDG0HI- 250260 (M540-250-05)
I OO FEOHE MU E) L ILDS0R0-E0TR0 (LS4 50-15)

~ R LB (PALERIEN-5)

Dinteiname: [P sions65 rotor_alivErcEm pa =]

[Em |
Ceatsiys: [Farmtes-Baten oo ot~ asccoed =] btaeen !

B Prboreschuued
Bl Mstate

iyseere]|| o) 0 || 1D T P —

Abb.5 Motorparameter importieren

6. Ordner <Motorparameter> unter <MRD-S Torguemotor>
und <IndraDrive> auf der Inbetriebnahme-CD IndraDrive
auswahlen.

7. Zutreffende Motorparameter-Datei auswéahlen.

8. Im Dialogfenster den Ordner des gewinschten
Torquemotortyps auswahlen.

B o Tengesisi & Bi e
B 2 HewBpnee

B g ¢ Wl S e

B wikag ¢ Mshealeen sieien

B Hechadike; Reviste

=
HH

Bl b
Bl Mok oraclsbrasic
[

a1 (2] bekse B4

et ]| £ @ || [0 - ikaisin...|[55]

Abb. 6 Motorparameter laden

9. Im nachsten Dialogfenster gewlinschte Motorparameter-
Datei auswéhlen und 6ffnen. Die Motorparameter werden
geladen.

01/MRD-S IndraDrive CS/Nr. 360219/de/2011-11-24/CW
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3.2.2

3.2.3

Feldbus starten

1. Feldbus-Schnittstelle gemaf der Hersteller-
Dokumentation IndraDrive CS und den Schaltschrank-
Unterlagen parametrieren.

2. Feldbus anschlieRen und starten.

3. Die Beschaltung abhangig von der Feldbus-Schnittstelle
fur Reglerfreigabe, Halt, Referenzschalter und
Endschalter realisieren und kontrollieren.

Betriebsart wahlen

AWARNUNG

Verletzungsgefahr bei unerwarteten Bewegungen der
Maschine/Anlage!

Eine falsch eingestellte Betriebsart kann zu ungewollten
Bewegungen des Antriebs fuhren.

= Auf keinen Fall die Betriebsarten ,Momentregelung” und
,Geschwindigkeitsregelung® einstellen.

=>» Schleppfehleriiberwachung aktivieren und sinnvoll
parametrieren.

=>» Die Steuerung in den Betriebsmodus (Phase 4) schalten.

Im Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelgeréat
IndraDrive CS wird BB angezeigt.

12
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Inbetriebnahme

3.24 Messsystem prifen

1. Inder Strukturansicht des Projektexplorers tber
<IndraDrive> Dateiordner <Achse> auswahlen.

il

Datei Bearbeiten Ansicht Projelt  Achse[1] Anwendungsart  Diagnose  Extras  Exiras Antrieb  Fenster  Hife
Hal-1ENN G
% & e & e e

s [1] Anwendu... Status - [1] Anwendungsart abx
5 Indaworks D
£ CamPocl Achsnummer . Achstyn
B 8 IndaDiive | 1 | Anwendungsat 1 | RealeAchse
= Bl Mation
[ ctce 1] Arvicr R itzur L 3
8-@ S T etrbetrebrame., | [2etend | AOD13 Bereitzur Leistungszuschatung il Fehler ldschen
b MotorTemps  Gerabezustand p [Akluele
g ?&“;f"‘j" Paameterhanding  » | Posiion 00000 mm
- b Wichtung
Kommunikation v | Geschindgket 21878 mwimin
b ichiung /
P Mechanischg Diagnose: » Status ] 62474 mmis
- [2] Fiegekng —
¥ Betichsatter Parameter-Editor Status Uberwachen 03 %
Detals >
P Batriebsarter Parametergruppe Hife 2u Status
P Ennstelunger 1 -
, vtieh et Eigenschaften Fehler lschen
& £ MaRbezug herstellen Fehler-/Diagnosespeicher
i (0 Fehleneaktion Anzeige-Hittehvertfiler
b E-StopFunition
P Bewegungsgrenzwerte Eetchinkton)

(2] Kompensationsfurktionen / Komekturen
P Antriebsintegriester Solwengenerator
~ (2] Anlriebsintegrierte Sicherheitstechnik
P Foslionsschaltpunkt
Pl Messtaster

:I m::;gai:?\anwem < Zuliick Weiler > Hire:

- Bl Letachsgenerator
- [ Lokale E/A

BB

| 7 -y |
stant| | (] @ || Brbetrisbnatweingradvive... | BTwincaT pLC Control- I, [T ing [EMicrosoft Excel - Screen s | BEALIFEE 04

Abb. 7 Status prifen

2. <Anwendungsart> mit der rechten Maustaste auswéhlen
und anschlieBend im Kontextmenu <Diagnose> >
<Status> auswabhlen.

Das Dialogfenster des Ordners <Status> 6ffnet sich.
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Pl indraworks Engineering - Regelkreisibermachung - [1] Anwendungsart 1= x|
Datel Bearboien Ansicht Projokt Diagnoss  Extras  ExtrasAnirieb Fenster  Hife
HaN IR -G
% & e & e e
(Deutsch -
g sl . -1t -[1] Anwendy i -pga. [P X
= IndiawWorks D Al
) CamPool
= B IndraDy
= bl Metion = akliv
- [ Achse [1] Avvendungsart = B
B Motor
- b Malor
51 1 Mes Lageregelkrsisiberwachung
b i Max Modsllsbwsichung 14085 e Nullostzen
‘Wich
: Mo Uberwachungelenster 70,0000 mm
S (] Rege
e
=]
Fehlerschwelle 1000 v
Achsregeng
< Zuriick. Weiter > Hilfe
k1|
[ [TwinCAT PLC Control - Inbetricbnahmelndradrive. pro - [Bedienpult]] Onire |58 || I |
#Astar| | [f] @& || Binbetriebnahmenndradive.... | BTwincAT pLC Control- in... [ T i [E]Mierosoft Excel - Sereen xis | AELTEE 1

Abb. 8 Regelkreisiiberwachung

=>» In der Strukturansicht des Projektexplorers
<IndraDrive> & <Motion> & <Achse> & <Regelung> >
<Achsregelung> & <Regelkreisuiberwachung> auswahlen.

Das Dialogfenster <Regelkreisiberwachung> 6ffnet sich:

3.2.6 Antriebsregelgerat IndraDrive CS am Netz anschliel3en

=> Spannung am Steuerschaltschrank einschalten
(Netzanschluss 380 V).

Am Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelgeréat
IndraDrive CS erscheint die Anzeige AB, das Antriebsregelge-
rat IndraDrive CS ist am Netz angeschlossen

14 01/MRD-S IndraDrive CS/Nr. 360219/de/2011-11-24/CW
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3.2.7

3.2.8

Reglerfreigabe (AF)

Hinweis
Die Reglerfreigabe kann, abhéangig vom Feldbus-System,
Hardware- oder Softwareseitig zugeschaltet werden.

1. Reglerfreigabe (AF) zuschalten.
2. ,Halt“ zuschalten.

Im Display des Standard-Bedienfelds am Antriebsregelgeréat
IndraDrive CS erscheint die Anzeige AF.

Der Antrieb ermittelt automatisch den Kommutierungs-Offset
(Sinusverfahren) mittels Messsystem. Der Antrieb steht auf
.Regelung”“.

Antrieb montieren

1. Alle bewegten Baugruppen (bewegte Masse) montieren.

2. Antrieb in der vorgesehenen Lage anordnen.

01/MRD-S IndraDrive CS/Nr. 360219/de/2011-11-24/CW 15
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3.2.9 Softwareendlage parametrieren

Indraworks Engineering - Bewegungsgrenzwerte - [1] Anwendungsart _ 8] x
drawork: end f
Datel Beabsten Ansicht Projsit Disgnoss Extras Extrasénbried Fenster Hifs
HoE- IR G
% 5 e B
(Deutsch
o @ X lowendu... Status - (1] dwendungsart  Hallbezug Motorgeber - [1] Anwend... Bewegungsgrenzwerte - [11An... | 4 ¥ X
= Indaworks D
(1 Cam Pool v Lagemenzwentibenuachung
ol Lagerstwert Geber 1 [0,0002 mm
; Lage Grenzwert postiv. [50.0000 m
Lage Grenzwet negatiy [200,0000 mm
- b Mot
= (1 Me
?w\ v . hat Reaklion auf Fahibersichsibsrschretung
b wi aieirbeien crueten & et  Warnung
o b Me ebe € Schieber G Fehler
- 1 Ae
b Bel
b Eel cllingen Geschvindikeis Grenzwett posiie [0.000 i
:i'" ﬁf”s‘a‘“m““”“" Geschuirligkeits Grenzwert negativ. [0,000 mdrin
st Hal
S [ Mabeaug herstelen Geschwindigkeits Grenzwent bipolar [240000,000 i
: : Besshieunigung bipolar [10000,000 /s
S (3] Fehleneakiion Ruck:Grenzwert bipolar [0.000 /"3
b Febleneskion it
B Fehleresklion Leistungsted
czulick | weiter> Hife
@ [ Lokale E/8
\ ] - —
i#start| | 1] & || Binbetriebnahmeindradrive. .| BB TwincaT pLC Control - In... |[ ] o [E]Microsoft Excel - Sereen. s | BELCNE s

Abb. 9 Bewegungsgrenzwerte

1. In der Strukturansicht des Projektexplorers <IndraDrive>
> <Motion> &> <Achse> & <Bewegungsgrenzwerte>
auswahlen.

Das Dialogfenster <Bewegungsgrenzwerte> offnet sich:
2. Optionsfeld <Lagegrenzwertiiberwachung> aktivieren.

3. Optionsfeld <Uberwachung Fahrbereichsgrenzschalter>
aktivieren.

4. Bewegungsgrenzwerte im Dialogfenster einstellen.
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Inbetriebnahme
3.2.10 Lage- und Drehzahlregler parametrieren
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Abb. 10 Achsregelung Einstellungen

1. In der Strukturansicht des Projektexplorers
<IndraDrive> & <Motion> 9 <Achse> & <Achsregelung>
2 <Achsregelung Einstellungen> auswahlen.

Das Dialogfenster <Achsregelung Einstellungen> offnet
sich:

2. Feineinstellungen fur Lageregler und Drehzahlregler
vornehmen.

Hinweis

Parametrierung gemal der Funktionsbeschreibung in der
Dokumentation des Antriebsregelgerats Rexroth IndraDrive
CS vornehmen (Kapitel <Antriebsregelung>, Abschnitt
<Achsregelung (Closed-Loop-Betrieb)>.
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4  Anlagen
4.1 Anschlussschema IndraDrive CS
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Abb. 11 Anschlussschema IndraDrive CS (Zeichnungs-Nr. 360218)
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Abb. 12 Anschlussschema IndraDrive CS
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4.2

Bezeichnungsschlissel der Dateien fur Motoren

asasass|-|eee|-| cec|-loop|-[ee|-|F|-[a]-[nH]-] w [-]ous |- Tk |- Jee |- [y

Motortyp mit Baugrofe

Lange in mm

Breite in mm

Hohe in mm

Wicklungskennung

Standardwicklung

o]

Gebertyp

LS100

SinfCoz, 1¥zz, 1 mm Periode (SIKO)

LE100

SiniCoz, W2z Periode [SIKO) mit Referenamarke

LIDA439

SintCoz, 1Vzz, 20 pm Periode (Heidenhain)

LIA22 SinlCoz, 1Vzz, 20 pm Periode (NUMERIK)

Reserve

RS40,5/25/2045

SinfCoz, 12z, 2048 Perioden!/Umdr. (NUMERIK)

RS30/16/M 000

SintCoz, 1Vzz, 1000 Perioden!/Umdr. (NUMERIK)

Reserve

(o2 RO I RV N T e

Wellentyp

mit Drehdurchflhrung

Hallsensortyp

Standard

1¥zz,120°

01

Sonderausfuhrung 1

1¥22, 1207, ohne Schutawiderstinde 02

Sonderausfihrung 2

1V¥zz, 30°

03

Reglertyp

Indradrive

IDR

CS-Regler

CSX

EcoDrive

ECO

Indradrive CS

IDC

Steuerteil

Advanced

ADY

Basic

BAS

Option 1

Encoder HSFIRSF EN1
Encoder EnDat 7 1Vss/TTL EM2
Encoder IndraDyn f Hyperface ENS
Encoder 1¥ss EC

Option 2

Encoder HSF/RSF EN1
Encoder EnDat / 1Vss/TTL EN2
Encoder IndraDyn ! Hyperface ENS

Version

Auslieferungsstand

WX

Abb. 13 Bezeichnungsschlissel der Dateien flr Motoren
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