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Impressum

Urheberrecht:

Diese Anleitung ist urheberrechtlich geschiitzt. Urheber ist die SCHUNK SE & Co. KG.
Alle Rechte vorbehalten.

Technische Anderungen:
Anderungen im Sinne technischer Verbesserungen sind uns vorbehalten.

Dokumentennummer: 389766

Auflage: 05.00 | 14.05.2024 | de

Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als flihrendem
Technologieausruster fiir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ihnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Losungen jederzeit
zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir 16sen Ihre Aufgabe!

Mit freundlichen GriiRen
Ihr SCHUNK-Team

Customer Management

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Betriebsanleitung bitte vollstandig lesen und produktnah aufbewahren.

2 05.00 | ERS an IndraDrive (S | Inbetriebnahmeanleitung | de | 389766



Inhaltsverzeichnis

T Al ZEIMEIN.ceeieeeeeeeceeecceccnsccccsenssccssssscsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss L
1.1 ZU dieSer AN O UG ettt ettt e ettt eieeeeeeeanaeaaneeanneeanees L
1.1.1  Darstellung der WarnhinWeISE .ovveiiiiiiiiiiiii i iiiiiei e eniaeeneeanns L
1.1.2  Mitgeltende Unterlagen oo e e e e e eeeeaaas 5

L P T 2T 11T 4 o] £ Y= o O PPt 5

L B V- Y A= T 0 1 (] o I PP PP PP PPPP 5

LIV AT =T 1] 111 =1 =S PP PP 5
2 Grundlegende SicherheitsShinWeise ...cccieeceieieercenccercencenccesccscenscosscesccnsconse 6
2.1 Bestimmungsgemalie VerWwendUNE .ooveeiiieiiitiiieeeieeieieeeineeeneeeaiaeeesseennanes 6
2.2 Nicht bestimmungsgemadlRe VerwendunNg ....coveiiieiiiiiiiiiiiiiiiieiieeeieeannenns 6
2.3 Bauliche VeranderUn e .o it iii i tiieit e eeieeeeeeeanereneeeanseeaneeanneens 6
PN T L - | w4 1= | I PP 6
2.5 Umgebungs- und Einsatzbedingungen .......coeiriiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeenes 7
2.6 Personalqualifikation ..ooeiiieiii i i i et e e aaa e 7
2.7 Personliche SChUtZausSIUStUNG «.vviiei it i e e e eeeanaans 8
2.8 Hinweise zum sicheren Betrieh .o.coveiiiiiniiiiiiiii e 8
PN I (o] 1] o ¥ == o E PP 8
2.10 Grundsatzliche Gefahren ..o e e e e 9
2.10.1 Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb ....coveviiiiiiiiiiiinn, 9
2.10.2 Schutz vOor StromSCIag .eeee i e eeeeeeeeee e eenees 9

2.11 Hinweise auf besondere Gefahnren ...ooviieiiiiiiiiii e e 1

L INbetriebnahme . .ciieceeeieeccieceecenccenccnscosscosscssccsscosscosscssssnsconscosssssenssonse 13
4.1 Erforderliche Hilfsmittel...co.oiniiiii e e e 13
4.2 Bosch Rexroth IndraDrive C/CS in Betrieb nehmen.....ccccevviiiiiiiiiiiiiiiiinnen... 4
4.3 Bosch Rexroth IndraDrive (/CS-GrundeinstellunNg....ccoevviriiiiiiiiiiiiiiiiiiiininenn, 21

5 Fehlerbehebung.....cccciiieeeinnnnneccecccccennsssscccccccccensssssscccccccccessssssssscscccnns 22
5.1 Produkt dreht sich nicht ..o e e e eaeas 22
5.2 Produkt SCRWINGL ...ueneii it e e e eaeeas 22
5.3 Fehlermeldung der Wicklungstemperatur ....cooveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeieeenes 22
5.4 Produkt hat RegelungsschwierigKeiten . ...oovuviiiiiiiiiiiiiiiiii e 22

05.00 | ERS an IndraDrive CS | Inbetriebnahmeanleitung | de | 389766 m 3



Allgemein

\
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1

Allgemein

1.1 Zu dieser Anleitung

1.1.1

Diese Anleitung enthdlt wichtige Informationen fiir einen
sicheren und sachgerechten Gebrauch des Produkts.

Die Anleitung ist integraler Bestandteil des Produkts und muss
flir das Personal jederzeit zugdnglich aufbewahrt werden.

Vor dem Beginn aller Arbeiten muss das Personal diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Voraussetzung fiir ein sicheres
Arbeiten ist das Beachten aller Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung.

Neben dieser Anleitung gelten die aufgefiihrten Dokumente
unter » 1.1.2 [0 5].

HINWEIS: Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem
grundsatzlichen Verstandnis und konnen von der tatsachlichen
Ausfiihrung abweichen.

Darstellung der Warnhinweise

Zur Verdeutlichung von Gefahren werden in den Warnhinweisen
folgende Signalworte und Symbole verwendet.

A GEFAHR

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung fuihrt sicher zu irreversiblen Verletzungen bis hin
zum Tod.

A WARNUNG

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu irreversiblen Verletzungen bis hin zum
Tod fiihren.

A VORSICHT

Gefahren fiir Personen!
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fiihren.

ACHTUNG

Sachschaden!
Informationen zur Vermeidung von Sachschdden.
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1.1.2 Mitgeltende Unterlagen
¢ Allgemeine Geschdftsbedingungen*
e Katalogdatenblatt des gekauften Produkts*
* Montage- und Betriebsanleitungen des Zubehors*
e Montage- und Betriebsanleitung des Produkts *
e Dokumentation des Antriebsreglers

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen kénnen unter
schunk.com/downloads heruntergeladen werden.

1.1.3 BaugroBen
Diese Anleitung gilt fiir folgende BaugroRen:
e ERS an IndraDrive CS 135, 560 V
e ERS an IndraDrive CS 170, 560 V
e ERS an IndraDrive CS 210, 560 V

1.1.4 Varianten
Diese Anleitung gilt fiir folgende Varianten:
e ERS an IndraDrive (S
e ERS an IndraDrive (S mit pneumatischer Haltebremse
e ERS an IndraDrive (S mit Drehdurchfiihrung (DDF)
e ERS an IndraDrive (S mit Schutzart IP54

1.2 Lieferumfang
Der Lieferumfang beinhaltet:
* (QR-Zettel zum Download der Inbetriebnahmesoftware
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2
2.1

2.2

2.3

2.4

Grundlegende Sicherheitshinweise

BestimmungsgemdRe Verwendung

Das Produkt wurde konstruiert, um Lasten, Werkstlicke und

Gegenstdande rotierend zu bewegen.

Das Produkt darf nur in Verbindung mit einem Antriebsregler

betrieben werden.

e Das Produkt darf ausschlieBlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden.

e Das Produkt ist zum Einbau in eine Maschine/Anlage
bestimmt. Die fiir die Maschine/Anlage zutreffenden
Richtlinien missen beachtet und eingehalten werden.

e Das Produkt ist fiir industrielle und industrienahe
Anwendungen bestimmt.

e Zur bestimmungsgemadlen Verwendung gehort auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Eine nicht bestimmungsgemaRe Verwendung liegt vor, wenn das

Produkt z. B. als Presswerkzeug, Stanzwerkzeug, Hebezeug,

Fihrungshilfe fiir Werkzeuge, Schneidwerkzeug, Spannmittel

oder Bohrwerkzeug verwendet wird.

e Jede liber die bestimmungsgemadRe Verwendung
hinausgehende oder andersartige Benutzung gilt als
Fehlgebrauch.

Bauliche Verdnderungen
Durchfiihren von baulichen Veranderungen

Durch Umbauten, Veranderungen und Nacharbeiten, z. B.

zusatzliche Gewinde, Bohrungen, Sicherheitseinrichtungen,

konnen Funktion oder Sicherheit beeintrdachtigt oder

Beschadigungen am Produkt verursacht werden.

e Bauliche Veranderungen nur mit schriftlicher Genehmigung
von SCHUNK durchflihren.

Ersatzteile
Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile

Durch das Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile konnen
Gefahren fiir das Personal entstehen und Beschddigungen oder
Fehlfunktionen am Produkt verursacht werden.

e Nur Originalersatzteile und von SCHUNK zugelassene Ersatzteile
verwenden.
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2.5

2.6

Elektrofachkraft

Fachpersonal

Unterwiesene Person

Servicepersonal des
Herstellers

Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Anforderungen an die Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Durch falsche Umgebungs- und Einsatzbedingungen konnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen und erheblichen Sachschdden fiihren konnen und/
oder die Lebensdauer des Produkts deutlich verringern.

e Sicherstellen, dass das Produkt nur im Rahmen seiner
definierten Einsatzparameter verwendet wird.

Personalqualifikation
Unzureichende Qualifikation des Personals

Wenn nicht ausreichend qualifiziertes Personal Arbeiten an dem
Produkt durchfiihrt, konnen schwere Verletzungen und
erheblicher Sachschaden verursacht werden.

e Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

e Vor Arbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Anleitung gelesen und verstanden haben.

e Landesspezifische Unfallverhutungsvorschriften und die
allgemeinen Sicherheitshinweise beachten.

Folgende Qualifikationen des Personals sind fiir die
verschiedenen Tatigkeiten am Produkt notwendig:

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu
erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen
und Bestimmungen.

Das Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm libertragenen
Arbeiten auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und
Bestimmungen.

Die unterwiesene Person wurde in einer Unterweisung durch den
Betreiber liber die ihr libertragenen Aufgaben und maoglichen
Gefahren bei unsachgemadRen Verhalten unterrichtet.

Das Servicepersonal des Herstellers ist aufgrund der fachlichen
Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm
ubertragenen Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu
erkennen und zu vermeiden.
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2.7

2.8

2.9

Personliche Schutzausriistung
Verwenden von personlicher Schutzausriistung

Personliche Schutzausriistung dient dazu, das Personal vor
Gefahren zu schiitzen, die dessen Sicherheit oder Gesundheit bei
der Arbeit beeintrachtigen konnen.

e Beim Arbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausriistung tragen.

e Giiltige Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften
einhalten.

e Bei scharfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflachen
Schutzhandschuhe tragen.

e Bei heiBen Oberflachen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

e Beim Umgang mit Gefahrstoffen Schutzhandschuhe und
Schutzbrillen tragen.

e Bei bewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
zusatzlich Haarnetz bei langen Haaren tragen.

Hinweise zum sicheren Betrieb
UnsachgemaRe Arbeitsweise des Personals

Durch eine unsachgemadRe Arbeitsweise konnen Gefahren von
dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fiihren kdnnen.

e Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrachtigen.

e Das Produkt bestimmungsgemadl} verwenden.
¢ Die Sicherheits- und Montagehinweise beachten.

e Das Produkt keinen korrosiven Medien aussetzen.
Ausgenommen sind Produkte fiir spezielle
Umgebungsbedingungen.

e Auftretende Storungen umgehend beseitigen.
e Die Wartungs- und Pflegehinweise beachten.

e Giiltige Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und
Umweltschutzvorschriften fiir den Einsatzbereich des Produkts
beachten.

Storungen
Verhalten bei Storungen

e Produkt sofort aulder Betrieb nehmen und die Storung den
zustdandigen Stellen/Personen melden.
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e Storung durch dafiir ausgebildetes Personal beheben lassen.

e Produkt erst wieder in Betrieb nehmen, wenn die Storung
behoben ist.

¢ Produkt nach einer Storung priifen, ob die Funktionen des
Produkts noch gegeben und keine erweiterten Gefahren
entstanden sind.

2.10 Grundsatzliche Gefahren
Allgemein
e Sicherheitsabstande einhalten.
¢ Niemals Sicherheitseinrichtungen aulRer Funktion setzen.

e \or der Inbetriebnahme des Produkts den Gefahrenbereich
mit einer geeigneten SchutzmaRnahme absichern.

e Vor Montage-, Umbau-, Wartungs- und Einstellarbeiten die
Energiezuflihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehr vorhanden ist.

e Wenn die Energieversorgung angeschlossen ist, keine Teile
von Hand bewegen.

e Wahrend des Betriebs nicht in die offene Mechanik und in
den Bewegungsbereich des Produkts greifen.

2.10.1 Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb
Herabfallende und herausschleudernde Bauteile

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile konnen zu
schweren Verletzungen bis hin zum Tod flihren.

e Durch geeignete Mallnahmen den Gefahrenbereich absichern.
e Wahrend des Betriebs den Gefahrenbereich nicht betreten.

2.10.2 Schutz vor Stromschlag

Arbeiten an elektrischer Ausriistung

Das Bertihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod

fuhren.

e Arbeiten an der elektrischen Ausriistung diirfen nur
Elektrofachkrdafte gemdR3 den elektrotechnischen Regeln
durchfiihren.

e Elektrische Leitungen sachgerecht verlegen, z. B. in einem
Kabelkanal oder einer Kabelbriicke. Normen beachten.

e Vor dem Anschlieen oder Trennen von elektrischen Leitungen
die Spannungsversorgung abschalten und Leitungen auf
Spannungsfreiheit priifen. Spannungsversorgung gegen
Wiedereinschalten sichern.
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Vor dem Einschalten des Produkts priifen, ob der Schutzleiter
an allen elektrischen Komponenten gemal3 Anschlussplan
korrekt angebracht ist.

Priifen, ob Abdeckungen und Schutzvorrichtungen gegen das
Beriihren von spannungsfiihrenden Komponenten angebracht
sind.

Anschlussstellen des Produkts nicht beriihren, wenn die
Energieversorgung eingeschaltet ist.

Mogliche elektrostatische Energie

Bauteile oder Baugruppen konnen sich elektrostatisch aufladen.
Beim Berlihren kann die elektrostatische Entladung eine
Schreckreaktion auslosen, die zu Verletzungen fiihren kann.

Der Betreiber muss sicherstellen, dass nach einschldgigen
Regeln alle Bauteile und Baugruppen in den ortlichen
Potenzialausgleich einbezogen werden.

Den Potenzialausgleich nach den einschlagigen Regeln durch
eine Elektrofachkraft unter besonderer Berlicksichtigung der
tatsachlichen Arbeitsumgebungsbedingungen ausfiihren
lassen.

Die Wirksamkeit des Potenzialausgleichs durch regelmaRige
Sicherheitsmessungen nachweisen lassen.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Hinweise auf besondere Gefahren

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!
Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod fiihren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und
Wartungsarbeiten abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefiihrt werden.

Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschlieRen.
Spannungsflihrende Teile abdecken.

> P

A GEFAHR

Verletzungsgefahr durch magnetische Felder

Durch die integrierten Hochleistungsdauermagnete konnen
Gefahrdungen fiir Personen mit aktiven oder passiven
Implantaten entstehen!

* Personen mit Herzschrittmachern, aktiven oder passiven
Implantaten diirfen sich nicht im Bereich des Magnetfeldes
aufhalten.

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Ist die Energieversorgung eingeschaltet oder noch Restenergie im
System vorhanden, konnen sich Bauteile unerwartet bewegen
und schwere Verletzungen verursachen.

e Vor Beginn samtlicher Arbeiten am Produkt:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

Sicherstellen, dass im System keine Restenergie mehr
vorhanden ist.

Verletzungsgefahr durch herabfallende Gegenstande bei Ausfall
der Energieversorgung!

Bei Ausfall der Energieversorgung sinkt die Greifkraft und es kann
nicht gewahrleistet werden, dass das gegriffene Werkstiick sicher
gehalten wird.

* Durch geeignete MaBnahmen den Gefahrenbereich absichern.

> P
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3 Parametersatze fiir ERS

Die von SCHUNK zur Verfligung gestellten Parametersdtze sind nur
fir die folgenden Antriebsregler und Firmware Versionen giiltig:

Antriebsregler Firmware Version

Bosch Rexroth Indradrive C Firmware MPx 07 bis MPx 08
Bosch Rexroth Indradrive (S Firmware MPx17 und MPx18
Siemens Sinamics S120, Firmware Version 4.6.x und 4.7.x

Steuerteile CU 310 und CU 320

Bei davon abweichenden Firmware Versionen kann SCHUNK
keinen sicheren und einwandfreien Betrieb garantieren.

In diesem Fall oder bei weiteren Riickfragen die SCHUNK-Service-
Mitarbeiter kontaktieren.

SCHUNK-Service:

Service-Hotline: +49-7133-103-2333

Fax: +49-7133-103-2604

E-Mail: service.automation@de.schunk.com
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L Inbetriebnahme
A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Bei einer falschen Parametrierung konnen unerwartete
Bewegungen der Maschine/Anlage auftreten und Verletzungen
oder Sachschaden verursachen.

e Parametrierung nur von autorisiertem Fachpersonal
durchfiihren lassen.

e Angaben aus der Dokumentation des Antriebsreglers
beachten.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Im Einrichtbetrieb konnen unerwartete Bewegungen der
Maschine/Anlage auftreten und der Motor durchgehen. Dadurch
kann es im Verfahrbereich des Motors zu einer Kollision kommen
und schwere Verletzungen verursachen.

e Verfahrbereich von 360° des Motors freihalten.

ACHTUNG

Funktionsstérung durch Uberlastung!

Durch eine Uberlastung kdnnen Funktionsstérungen am Produkt
auftreten.

e StolRbelastungen vermeiden.
e Lagerbelastungsgrenzen nicht Uiberschreiten.

ACHTUNG

Funktionsstorung durch Uberhitzung!
Uberhitzt das Produkt, kdnnen Funktionsstorungen auftreten.

e Technische Daten des Motors beachten, siehe Montage- und
Betriebsanleitung ERS.

4.1 Erforderliche Hilfsmittel

Fur die Inbetriebnahme eines ERS mit einem Antriebsregler sind
folgende Hilfsmittel und Voraussetzungen erforderlich:

e [Komplett montierter und installierter ERS, siehe Montage-
und Betriebsanleitung.

e PC mit Ethernet TCP/IP-Schnittstelle
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e Bedienersoftware des Antriebsreglers
e (QR-Zettel zum Download der Inbetriebnahmesoftware

e FEthernet-Anschlusskabel (Patchkabel) zur Verbindung von PC
und Antriebsregler

4.2 Bosch Rexroth IndraDrive C/CS in Betrieb nehmen

HINWEIS

Bei diesem Kapitel handelt es sich um eine Kurzanleitung fiir die
Inbetriebnahme des ERS mit dem Bosch Rexroth IndraDrive.
Maligeblich ist die Dokumentation des Antriebsreglers. Vor
Inbetriebnahme die Dokumentation des Antriebsreglers lesen.

Antriebsregler 1. Antriebsregler am Drehstromnetz anschlieRen.
anschlieBen 2. 15-poligen Sub-D-Stecker des Geberkabels am Antriebsregler
anschliel3en.
3. Leistungskabel (U, V, W und Erde) am Antriebsregler
anschliel3en.

L. Lleistungs- und Geberkabel am ERS anschliel3en.

Antriebsregler HINWEIS

einrichten Bei der Inbetriebnahme uber Ethernet die entsprechende
Schnittstelle auswadhlen. Die Vorgehensweise ist die gleiche.

1. RS232-Schnittstelle des PC mit der seriellen Schnittstelle des
Antriebsreglers verbinden.

2. Antriebsregler und Leistungsteil einschalten.
3. IndraWorks auf dem PC starten.

B IndraWorks Engineering - Startbild

Dakei Ansicht  Projekk  Diagnose  Extras  Fenster  Hilfe
gl & By Ble ol o3 3 ml o A [T & -
GlPraj o]

Startbild |

Offnen Sie ein vorhandenes Projekt od

Mewes Projekt
;D Leeres Projekt erzeugen

T, Gerdte suchen

Zuletzt gedffnete Projelte

Name

4. Unter "Neues Projekt" die Option "Gerdte suchen" wahlen.
= Fenster "Nach Gerdten suchen" wird angezeigt.
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Nach Geridten suchen

Auswahl der Gerdte
In Klammermn steht die it und ‘Wweise wie das Gerdt gesucht wird.

Installiert: Suche nach:

EcoDrive Cs [Senell R5232) §i | IndraDnve [Senell RS 232)
HHCA00-3 4 AMC [Seriell R5232)

Indralirive [Ethemet] 1

Indralirive [Prafibus)
Indralirive (S encll RS5485)
Sercanz | [Serell R5232)
Semrans || [PCl)

Sercanz |l [Senell R5232)
Sercanz |1 [PCI)

Sercans Il [Senell RS232)

Fe

-

5. Im Fenster "Nach Geraten suchen" zuerst die Schnittstelle am
Antriebsregler wahlen und Schaltflache "Weiter »" klicken.

Nach Gerdten suchen

Gerat: IndraDrive (seriell R§232)
COM-Port, B audrate und Parity auswahlen

COM Paorts
VerfLigbar Suchen an:
COM4 p | | COM1
|
hd
B audraten Parity
Abalzich Baudrate Mone
(SR =11 Even

@ 13200 [¥]0ad
O s
< 115200 Standardeinstellung

6. Im Fenster "Nach Geraten suchen" die Schnittstelle am PC
wahlen.

7. Uber die Schaltfliche "Verschieben" in des Fenster "Suche
nach:" schieben und Schaltflache "Weiter »" klicken.

= |m Fenster "Nach Geraten suchen" wird die "Liste aller
gefundenen Gerdte" angezeigt.
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Nach Geriten suchen

Liste aller gefundenen Gerite
Gerat(z] auswahlen, die in das Prajekt ubernammen werden sollen.

IndraDmve
COM Park: COM1
Baudrate: 19200

Parity: None =
Adresse: 2

Geratesuche stoppen

[Eertigstel\en 1 [ Abbrechen ]

8. Geradt aus der Liste wdhlen und Schaltflache "Fertigstellen™
klicken.
ODER: Wenn das gewiinschte Gerat nicht gefunden wurde, die
Schaltflache "Geratesuche starten" klicken, um eine manuelle
Gerdatesuche zu starten.

Bl IndraWorks Engineering - Startbild

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Default  Diagnose  Extras  Fenster  Hilfe

gl b Ba@ o o @ o @ ™ e o My 7] QI oon o

&8 Projektexplorer

Stanthild |

= (5] IndraworksProject_001
=Bl Indradrive [2] Default
stungsversorgung

Uffnen Sic cin vorhandenes Projekt ader erzeugen ¢

4
SR =1 2] Default
=) Fuhrungskomnaunik.ation MavesFie
() Motor, Bremse, Messspsteme
() Wichtung # Mechanik 5] Lesres Projekt erzeugen
] E'E':‘zwe'te Ty, Gerdte suchen
[ Antriebsiegelung -
[ Betrishsarten / Antrish Halt
[ Fehleneaktion Zulstzt gaiffriste Projskte
|5 Antrishsintegrierte Sicherheitstechnik
P Messtaster Name
[ Dptimistung / Inbstrisbnshme
() Lokale 140

= Im Projektexplorer wird ein neues Projekt angelegt.

B IndraWorks Engineering - Startbild

Datsi Bearbeiten Ansicht  Projekt  Indradrive Diagnoss  Extras Fenster  Hife
gl s B B0 ol g 33 ST i e i G Pmoom o

o | stanbia|

(Iffnen Sie ein vorhandenes Proje
Do Ad S OfFine-Parametrisrung starten
g Offling-Parametrierung akbualisieren s Pl
g | Punktionspakete /7] Lestes Projekt erzeugen
E‘ Parameter »‘ 17 Parametereditar
§ Firmware-verwaltung... ’—l Parametergruppe
3| wischen Entf || Exportieren...
[% Unberennen | dn. Importieren...
& gigenschaften... B MMC Enstelungen
i Lok Batrishsdaken fir MMC erstellen...
T

9. Im Projektexplorer vom Projektordner das Kontextmenu per
Rechtsklick 6ffnen, um Uber "Parameter" — "Importieren" das
mitgelieferte Parameter-File zu importieren.

= Parameter-File wird importiert.
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B IndraWorks Engineering - Easy-Startup-Modus - Achse [2] Default

Datei e e v ey
GG f BB > e RS ] b @ mon o
o = <> 58 Statbid” Easy-Startup-Madus-Achse [2]Defok |
5 ] InchawlorksProject 001
= g Indradive [2] Defaut Achse [2] Default a-+- 4 @
P Leistungsversorgung
= & Achse [2] Default Aachsstatus 40003 Automatische Baudratenerkennung bei SERCOS interface
€9 Fihnungskomnurikalon tierrfE S e OIS
5 Molor. Biemse. Messsysteme e D Rl
) Wichtung / Mechanik @ serielle Schrittskelle Antiiehsfreigabe

) Grenzweite O digiees Eingings postive Dichrichtung E—
g Aniiebsregelung [0 Automatische 1/0-Kortfiguration E——
Betiebsarten / Artieh Hal

(5 Fehlerrasktion

() Antisbsintegrients Sicherheitstechink SR

b Messtaster [IE asy-Statp Modus akiiv
() Optimierung / Irbelriebnahme: Geschwindigk it strert Usmin O
b EasyStartup-bodus

negaive Drefichiung

A 95| Grad <)
P Sollwerbos
) Antriebsintegrierter Solwergenerator @ Tippen O Solwertvorgabe O Motorpotentiometer
b Automatische Einstellung der Achsregelu
b Frequenzgangandlyse Aktiver Sollwert | 0,0000)] Usnin
) Lokale 110

Tippges chindigkeit +

Tippgeschwindigkeit - 30,0000, Usin o

10. Im Projektexplorer unter dem Ordner "Optimierung /
Inbetriebnahme" den "Easy-Startup-Modus" 6ffnen.

= Registerkarte "Easy-Startup-Modus" wird angezeigt.

P IndraWorks Engineering - Easy-Startup-Modus - Achse [2] Default
Datei ansiht  Projek: Indrachive Diagnose  Extras Femster Hife
Pl o @maa s wdg o &AQ Mo
SIFroj A, Starbid” Easy-Startup-hodus -Achse [2] Defauk |
= (3] IndiaworksPioject_001
=g Indradive (2] Defauk Achse [2] Defaul s-v-le@
P Leistungsversorgung
= @ Achse [21Defaut Achsstalus | AOD12 Stewer- und Laitungsted betibsberci
g m’ﬂf”gfﬂzﬂx‘s‘;gme Bedienung E asyStatlpModus lber 1/0-Kariiguration 1O R3IE2
2 Wichturg / Mecharik @© seiisle Schnitoisle Antiebsicigabe: -
£ Brenzwette O dglae Eingénge posive Dishictung
Antrigbs .
gs:‘::sz:fn“/”inmewah [ Automatische | /0 Konfigurshion negatve D ehihiung .
= ot e
& Stop E asy-Startup-Madus
? ar:::::‘r:'egnevle Siche theitstechnik EagrSilarup Mods akiv
o 5 Oy Inbetiebnme G schuindikets suen @
P Essy-Startup-Mochs Aktiver Lageistwert (@]
b Sollwertbox
P Antriebsirtegriener Scllnengenerator © Tipen O Solwertvorgabe O Matorpotentiometer
b Automatische Enstelung der Achsegelu
b Freauenzganganslyse Akliver Sallvert a) Usmin
) Lokake 10 .
Tibpaeschuindickeit min o)
Tiopgeschuindiket - 0 Umin o

1. Schaltflache "Stop Easy-Startup-Modus" klicken.

12. Schaltflache "Freigabe" klicken, um den Antrieb (ERS)
freizugeben.

= Warnhinweis "Gefahrbringende Bewegungen" wird
angezeigt.

Gefahrbringende Bewegungen!

A WARNUNG !

Gefahrbringende Bewegungent
Lebensgefahr, schwere Kirperverletzung ader Sachschaden.

Vor Inbetriebnahme:
- Not-Stop-Schalter leicht zugénglich in unmittelbarer Nahe anordnen.
- Die Funktion der Not-Aus-Einrichtung priifen.

Mit OK beststige ich, dass ich die unten stehenden Sicherheitshinweise sorgfaltig gelesen habe
und gebe Reglerfreigabe fiir die ausgewdhlite Achse.

MaBrabroen: ~
Not-Stop Schalter leicht 2Liganglich in unmittelbarer Nahe anordnen. =]
Die Funktion der Mot 4wus-Einiichtung vor der Inbeliiebnahme: priifen

- Vfor dem Zugrff oder Zutittin den Gefahrenbersich die Antrisbe sicher zum Stilstand
biingen und gegen unbeabsichiigten Anlaul sichem, zum Beispiel durch Freischalien des

(£

[ ok ] [ Abbnch | [ Hir= |

13. Schaltflache "0K" klicken und Warnhinweis bestatigen.

HINWEIS

Ist der Antrieb freigeschaltet, erscheint im Bildschirmvordergrund
ein Feld, tiber dieses kann der Antrieb (ERS) im Notfall
ausgeschaltet werden.
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HC502.1 [2] Default

Antrieb AUS

HINWEIS

Bei Bosch Rexroth IndraDrive C/CS kann es vorkommen, dass beim
Antriebsregler nach der Freigabe der Kommutierungsstrom zu
gering oder zu hoch ist.

Tritt einer dieser beiden Fehler, den Fehler Ioschen.

== schse [2] Default
-2 Fuhrungskommunikation
(-2 Motor, Bremse, Messspsteme
) Wichtung / Mechanik
[ (2) Grenzwerte
=-I5) Antriebsregelung
b Antriebsregelung Jbersicht
-2 Achsregelung
=I5y Motoregelung
B Motoregelung Dbersicht
Feldregelung
Strombegrenzung

]
[
B Shomregelung
b
B
3

w

Kemmutierungseinstellung
B Statuzmeldungen
|3 Kompensationsfunktionen / Kaorre
-2y Betriebsarten / Antrieb Halt

14. Im Projektexplorer unter dem Ordner "Antriebsregelung"
"Motorregelung" die Option "Kommutierungseinstellung"
wadhlen.

= Registerkarte "Kommutierungseinstellung" wird
angezeigt.

Kommutierungseinstellung - Achse [2] Defauk

Achse [2] Defaulk - a-%- & @

O gespent Enweiterte Einztellungen
(O Manuelle Abstandsmessung [] automatisches Riickfahren abschalten
() SEthgungsverfahren

() Sinusverfakren

[ Erstkommutierung Diezar Parameter zolte nur in Aushahmefslen angepasst
Dier akhuell wiksame Kommutisnngs- werden. Siehe Parameterbeschreibung zu P-0-0517.
Offset wird zofort in den nicht
flichtigen Speicher Ubernaommenl

F.ommutisrng

Erforderlicher Obervwellenanteil 40 %

Einztellungen
Testsignal Wirksamer Offset 1]
Amplitude 368 W Offset ]
Frequenz a00 Hz Offset Geberspeicher 1]

Durch den Starbwert 0" fuir "Arnplitude'"

werden die motorspezifischen ‘Werte fur I
‘Bmplitude’" und "Frequenz'' automatizch
emittelt.

i Kommutierungzoffzet emitteln I

’ K.ommutierungsoffset nachoptimieren ]

15. In Registerkarte "Kommutierungseinstellung" die Option
"Sattigungsverfahren" wahlen.
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Referenzieren

16. Schaltflache "Kommutierungsoffset" ermitteln klicken.
= "Kommutierungsoffset" wird ermittelt.

In den folgenden Schritten zwischen den Optionen
"Referenzieren", "Geschwindigkeitsfahrt" oder "Positionsfahrt"
wahlen.

Inbetriebnahmefunktionen

HINWEIS
Bei einer Variante mit pneumatischer Haltebremse, muss vor der
Inbetriebnahme die Bremse mit Druckluft beaufschlagt werden.

=& Achse [2] Default
[y Fubnungskornmurikation
=) Motar, Bremse, Messsysteme
b Mator
b Motar Temperatur / Bremse
=3 Motorgeber
b Einstellungen Motorgeber
b Mabbezug Matorgeber
-2 Optionaler Geber
P Positionsschaltpunkt
- Wichtung / Mechanik

1. Im Projektexplorer unter dem Ordner "Motor, Bremse,
Messsysteme™" — "Motorgeber" die Option "MaRRbezug
Motorgeber" wahlen.

= Registerkarte "MalRbezug Motorgeber" offnet sich.

’V MabBbezug M otorgeber - Achse [2] D efauk

Achse [2] Default - a4~ & @
Anfahrrichtung Lage
() Rechtzdrehung Lageistwert 01169 Grad
O Linksdrehung . Referenzmalh 0.0000 Grad
Auswertung von Fieferenzfahren

[ Referenzmarke [Mullimpuls)

Geschwindigkeit 20,0000 U/min
[] Referenzschalter
Beschleunigung 50,000 rad/s
[] Endschalter als Nullschalter Feedrate-Dveride 100.00 %
[ Festarschlag als Nullschalter o
M veraahen v Grad Pasitionierfenster 0.1000 Grad
Fieferenzschalter-Offzet Grad Ruckgienzwert bipelar |110000,000 rad/s™3
Am Ende des Referenziervorgangs D e M e
O stop o : Anlagerieferenz
(¥ Auf Referenzpunkt positionisren i (&) Motorgeber () Optionaler Geber
Offset |0.0000 Grad ¥
15 vstem in Referenz
[ Antriebzgefibries Referenzieren ]

2. Einstellungen fiir das Referenzieren vornehmen und
anschliefend Schaltflache "Antriebsgefiihrtes Referenzieren™
klicken.

= Referenzfahrt wird gestartet. Nach dem Beenden der
Referenzfahrt ist die Referenzierung abgeschlossen.
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Geschwindigkeitsfahrt & Achse 2] Defaut

| Fuihrungskommunik ation
|2 Motor, Bremse, Messsysteme
I Wichtung / Mechanik.
|5 Grenzwerte
|5) Antriebsregelung
|5 Betriebsarten / Antrieb Halt
|2y Fehlerreaktion
|5 Antriebsintegrierte Sicherheitstechnik
b besstaster
=2 Optimierung ¢/ Inbetriebnahme
E azp-Startup-todus
Sollwertbox
Antriebzintearierter 5 ollwertgener.
Automatizche Einstellung der Ack
Frequenzganganalyse

o O O P R

Cwwvwww

I Lokale 14

1. Im Projektexplorer unter dem Ordner "Optimierung /
Inbetriebnahme" die Option "Sollwertbox" wdhlen.

= Registerkarte "Sollwertbox" wird angezeigt.

Sollwertbox - Achse [2] Defauk
Achse [7] Defaule va~vy- & @
Disgnose A4003 Eirrichtbetrish aktiv

E etricbsmaodus Geschwindighkeits | stwert -2,5269| Ufmin

Reversizren, G eschwindigksitsaersgelt £ Akbver Lageistwert 00964 | Grad

Fieversieren, Lagegeregelt
S chrittbetrieb, L.
Fe 3 cigkeltsgeregelt
Schrittbetrieb, Geschwindighk etsgeregelt
Aufnahme Bastmomentent abelle

Lintriebsfreigabe

. O
L
WVerweilzeit 1.000 3 @] Antriebe ALS
. 4
Verfahnaeq SE0.0000 Grad Easp-Startup-Modus

Antriebzoptimiziung

o
&

2. Unter dem Punkt "Betriebsmodus" zwischen "Reversieren,
Geschwindigkeitsgeregelt" oder "Schrittbetrieb,
Geschwindigkeitsgeregelt" wahlen und Schaltflache "Start"
klicken.

= Geschwindigkeitsfahrt wird gestartet.

POS Itl on Sfa h rt Sollwertbox - Achse [2] Delauk
schse [2] Default a4 & @
Diagnose 44003 Eirichtbetrich aktiv
Betriebsmodus G eschwindigk zits-lstwert 10,9863 | Ll fmin
Reversieren, Lagegeregelt v Aktiver Lageistwert 01267 | Grad

. Lagegeregel

ch, Lagageraqelt
Reversieren, Geschwindigkeitzgeregalt Antishsfreigabe
Schrittbetizh, Geschwindigheitsgeragel
Aufnahme Fastmormententabelle

. O
Y

Beschleunigung 100,000 rad/s @] Antriebe A5

Wenugilzeit 1,000 . Easy-Statup-Modus

Antiebsoptimienung

Position 1 1800000 | Girad ]

Position 2 0.0000 Grad @]

20 05.00 | ERS an IndraDrive (S | Inbetriebnahmeanleitung | de | 389766



4.3
Grundeinstellung

Geschwindig-
keitsregler einstellen

Positionsregler
einstellen

e Unter dem Punkt "Betriebsmodus" zwischen "Reversieren,
Lagegeregelt" oder "Schrittbetrieb, Lagegeregelt" wahlen und
Schaltflache "Start" klicken.

= Positionsfahrt wird gestartet.

HINWEIS
Weiterer Funktionen siehe die Dokumentation Bosch Rexroth
IndraDrive C oder den Support der Firma Bosch Rexroth kontaktieren.

Bosch Rexroth IndraDrive C/CS-Grundeinstellung
1. Postitionsregler einstellen:
Kp = 0.5
2. Geschwindigkeitsregler einstellen:
Kp=1;,Tn=0
3. Stromregler einstellen:
Kp=30;Th =3
4. Drehzahlregelkreis Filter setzen:
Drehzahlregler-Glattungszeitkonstante = 0

1. Motor im Geschwindigkeitsmodus mit konstanter
Geschwindigkeit von 15 U/min bewegen.

Kp in 0.5 Schritten erhohen, bis der Motor zu Schwingen anfangt.

3. Schwingen verringern:
Durch Erhohen der Drehzahlregler-Glattungszeitkonstante.
Wenn nicht moglich:
Drehzahlregler-Glattungszeitkonstante auf 0 setzen und Kp
verringern, bis keine Schwingung mehr vorhanden ist.

. Die Halfte des Grenzwertes fur Kp wahlen.

Hohen Wert fiir Nachstellzeit Tn wahlen.

Tn verringern, bis Motor zu Schwingen beginnt.

Noow oF

Das Doppelte des Grenzwertes fiir Tn wahlen.

1. Kp erhohen, bis gewiinschte Positionierzeit erreicht ist.

HINWEIS
Darauf achten, dass kein Uberschwingen auftritt.

2. Kp erhdhen, bis Stromkurve wie gewiinscht geglattet ist. Mit
Hilfe von Oszilloskopfunktion Stromkurve sichtbar machen.

HINWEIS
Auf Gerduschentwicklung und Schwingverhalten achten.
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5 Fehlerbehebung
5.1 Produkt dreht sich nicht

Magliche Ursache MaRnahmen zur Behebung

Keine Bewegungsfreigabe. Einstellungen des Antriebsreglers priifen.

Antriebsregler defekt. GEFAHR! Todliche Verletzungen durch Stromschlag
moglich!
Priifen, ob am Ausgang des Antriebsreglers Spannung
anliegt.

Kommunikation zwischen Kommunikation priifen.

ubergeordneter Steuerung und
Antriebsregler unterbrochen.

Einstellungen am Antriebsregler sind Parameter und Einstellwerte priifen, siehe
falsch. Betriebsanleitung des Antriebsreglers.

5.2 Produkt schwingt

Maogliche Ursache MaBnahmen zur Behebung
Lasttragheit zu grol3. Einstellungen am Antriebsregler priifen.
Antriebsregler nicht optimal Einstellungen am Antriebsregler priifen.
eingestellt.

5.3 Fehlermeldung der Wicklungstemperatur

Maogliche Ursache MaBnahmen zur Behebung
Uber- oder Unterspannung liegt vor.  Einstellungen am Antriebsregler priifen.
Leistungsspannungsversorgung priifen.

5.4 Produkt hat Regelungsschwierigkeiten

Maogliche Ursache MaRBnahmen zur Behebung
Antriebsregler nicht optimal Einstellungen am Antriebsregler priifen
eingestellt. (Motordrehrichtung und Geberzahlrichtung).
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