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Sicherheitsinformation

Co-act EGP-C

Elektrischer Kleinteilegreifer zum kollaborierenden
Betrieb

Original Anleitung



Impressum

Urheberrecht:

Diese Anleitung ist urheberrechtlich geschiitzt. Urheber ist die SCHUNK SE & Co. KG.
Alle Rechte vorbehalten.

Technische Anderungen:
Anderungen im Sinne technischer Verbesserungen sind uns vorbehalten.

Dokumentennummer: 1346146

Auflage: 03.00 | 23.04.2024 | de

Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als flihrendem
Technologieausrister fiir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ihnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Losungen jederzeit
zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir 16sen Ihre Aufgabe!

Mit freundlichen GriiRen
Ihr SCHUNK-Team

Customer Management

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Betriebsanleitung bitte vollstandig lesen und produktnah aufbewahren.
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1

1.1

1.2

Zu diesem Dokument

Dieses Dokument enthdlt grundlegende Sicherheitsinformationen
fir den sicheren Umgang mit dem Produkt.

Weiterfiihrende Informationen befinden sich in der Montage-
und Betriebsanleitung, die dem Produkt beiliegt oder unter
schunk.com heruntergeladen werden kann.

Vor Beginn aller Arbeiten muss das Personal dieses Dokument
sowie die Betriebs- und Montageanleitung gelesen und
verstanden haben.

Voraussetzung fiir ein sicheres Arbeiten ist das Beachten aller
Sicherheitshinweise in diesem Dokument sowie in der Betriebs-
und Montageanleitung.

Begriffsdefinition
"Produkt" ersetzt in dieser Anleitung die Produktbezeichnung auf
der Titelseite.

Mitgeltende Unterlagen

e Katalogdatenblatt des Produkts *

e Montage- und Betriebsanleitung des Produkts *
e DGUV-Zertifikat, Zertifikats-Nr. MF 17009 *

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen knnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.
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2
2.1

2.2

2.3

Grundlegende Sicherheitshinweise

BestimmungsgemdRe Verwendung

Das Produkt dient ausschlielich zum Greifen und zeitbegrenztem
sicheren Halten von Werkstiicken oder Gegenstanden.

e Das Produkt ist zum Einbau in eine Maschine oder als
Endeffektor eines Roboters, auch in MRK (Mensch-Roboter-
Kollaboration)- Applikationen, bestimmt. Die zutreffenden
Richtlinien missen beachtet und eingehalten werden.

e Das Produkt darf ausschlieRlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden.

e Das Produkt ist fiir die industrielle Anwendung bestimmt.

e Zur bestimmungsgemadRBen Verwendung gehort auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Eine nicht bestimmungsgemalRe Verwendung liegt vor, wenn das

Produkt z. B. als Presswerkzeug, Stanzwerkzeug, Hebezeug,

Fuhrungshilfe fur Werkzeuge, Schneidwerkzeug, Spannmittel

oder Bohrwerkzeug verwendet wird.

e Jede liber die bestimmungsgemaRe Verwendung
hinausgehende oder andersartige Benutzung gilt als
Fehlgebrauch.

Produktsicherheit

Das Produkt entspricht dem Stand der Technik und den
anerkannten sicherheitstechnischen Regeln. Dennoch kdnnen
Gefahren vom Produkt ausgehen, wenn z. B.:

e das Produkt nicht bestimmungsgemal} verwendet wird,
e das Produkt unsachgemal® montiert oder gewartet wird,
e die Sicherheits- und Montagehinweise nicht beachtet werden,

e die sicherheitsbezogenen Anwendungsbedingungen (SAC -
Safety Applications Conditions) oder gleichwertige
Sicherheitsregelungen nicht beachtet werden, siehe
Kapitel » 2.4 [[© 8] oder

e die Energieversorgung ausfdllt oder verandert wird.

Hinweise zum Ausfall der Energieversorgung

Bei Verlust der Energieversorgung sind die Greiferfinger des
Produkts frei beweglich, das Halten der Last ist nicht
gewadhrleistet. Daher muss der Integrator oder Betreiber
sicherstellen, dass das Losen der Last keine Gefahrdung
verursachen kann.

e Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrachtigt.
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2.4 Pflichten des Betreibers / Integrators

Der Betreiber / Integrator muss sicherstellen, dass:
e das Produkt nur bestimmungsgemadR verwendet wird,

e das Produkt nur in einwandfreiem, funktionstiichtigem
Zustand betrieben wird und regelmaRig auf
Funktionstiichtigkeit Giberpriift wird,

e die Betriebsanleitung stets in einem leserlichen Zustand und
vollstandig am Einsatzort der Maschine zur Verfligung steht,

e nur ausreichend qualifiziertes und autorisiertes Personal das
Produkt bedient und wartet,

e dieses Personal regelmadRig in allen zutreffenden Fragen von
Arbeitssicherheit und Umweltschutz unterwiesen wird sowie
die Betriebsanleitung und insbesondere die darin
enthaltenen Sicherheitshinweise kennt.

Der Betreiber / Integrator muss insbesondere sicherstellen, dass

folgende Anforderungen und Hinweise flir einen sicheren Betrieb

mit einem Roboter eingehalten werden.

HINWEIS

Die Sicherheit ist erst dann gewahrleistet, wenn die folgenden
sicherheitsbezogenen Anwendungsbedingungen (SAC - Safety
Applications Conditions) erfiillt sind.

Alternativ kann der Integrator / Betreiber eigene
risikomindernde MaBnahmen umsetzen und im Rahmen seiner
Risikoanalyse bewerten. Die Durchfiihrung einer Risikoanalyse
ist in jedem Fall unerlasslich.

Die folgenden SAC sind unterteilt in grundsatzliche SAC-G und
produktspezifische SAC-P.

* SAC-G beziehen sich auf die Schnittstelle des Produkts zur
Gesamtanlage oder auf die Gesamtanlage. Da die
Konfiguration der Gesamtanlage SCHUNK nicht bekannt ist,
werden diese SAC-G meist als Empfehlung ausgesprochen.
SAC-G, die im Folgenden nicht als Empfehlung
gekennzeichnet sind, miissen verbindlich eingehalten oder
durch gleichwertige risikomindernde MaRnahmen ersetzt
werden.

® SAC-P beziehen sich auf das Produkt Co-act EGP-C und

missen verbindlich eingehalten oder durch gleichwertige
risikomindernde Mallnahmen ersetzt werden.
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SAC Inhalt

SAC-05-G Der Integrator muss sicherstellen, dass die Sicherheit des Robotersystems
gemaR der jeweils fur die definierte Anwendung geltenden Normen/
Normenteile nachgewiesen wird.

SAC-06-G Flir den Betrieb des Produkts innerhalb eines Robotersystems missen fur
die weiteren Komponenten des Robotersystems (z. B. Roboterarm, Portal
oder Manipulator) separate Sicherheitsnachweise gefiihrt werden. Diese
Sicherheitsnachweise dienen zusammen mit dem Sicherheitsnachweis/
Konformitatszertifikat des Produkts und unter Berticksichtigung der
mitgeltenden Sicherheitsanwendungsregeln der Gesamtanlage
(MaRnahmen zur Risikominderung aus der Risikobeurteilung der
Gesamtanlage) als Referenznachweise fiir die Integration des

Robotersystems.

SAC-07-G Der Integrator muss sicherstellen, dass gefahrlicher Kontakt mit
beweglichen Teilen der Roboterzelle ausgeschlossen ist.

SAC-08-G Der Integrator muss sicherstellen, dass bei Kollisionen innerhalb des

Robotersystems (z. B. mit dem Roboterarm, Greifer, Werkstiick) das
Robotersystem die Kollision sicher erkennt und sicher reagiert.

SAC-09-G Der Integrator muss die Einstellungen zur Inbetriebnahme des Roboters
beschreiben/berlicksichtigen.

SAC-10-G Der Integrator muss sicherstellen, dass das Produkt ausschlieRlich im
Rahmen seiner technischen Daten verwendet wird.

SAC-11-G Roboter sollten mit einer visuellen Anzeige ausgestattet sein, die anzeigt,
wann sich der Roboter im kollaborierenden Betrieb befindet.

SAC-12-G Der Integrator muss Form des Werkstiicks, Greifkraft, Ausrichtung bei
gegriffenem Werkstiick, Verfahrhohe, -weg und -geschwindigkeit beim
Einsatz des Produkts sorgfaltig betrachten, um das Risiko eines
Werkstiickverlustes zu minimieren.

SAC-03-P Reinigung und AuRerbetriebnahme des Produkts nur im abgeschalteten
Zustand durchfiihren.

SAC-04-P Im Rahmen der Risikoanalyse des Gesamtsystems ist ein maximal
zuldssiges Werkstiickgewicht fiir die Applikation zu ermitteln. Zu beachten
sind hierbei die Werkstiickparameter wie Form und Gewicht sowie die
Applikationsparameter wie z. B. Verfahrhdhe, und -geschwindigkeit.
Dieses maximal freigegebene Werkstiickgewicht darf nicht liberschritten
werden.

SAC-05-P Das zufdllige, unndtige bzw. unbeabsichtigte Ansteuern des Produkts
muss verhindert werden.

SAC-06-P Zur Einhaltung der inhdrenten Sicherheit muss die konstruktive
Gestaltung der Greiferfinger beachtet werden:
e Die Greiferfinger sollten nach Moglichkeit so gestaltet werden,
dass ein unbeabsichtigtes Eingreifen in die Greiferfinger
ausgeschlossen wird.
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SAC

SAC-07-P

SAC-08-P

SAC-09-P

SAC-10-P

SAC-1-P

SAC-12-P

Inhalt

e Die Greiferfinger diirfen keine scharfen Kanten oder rauen
Oberflachen aufweisen, die eine Gefahrdung verursachen kdonnen.

e Die einschlagigen Anforderungen, z. B. BG-Empfehlungen, ISO/TS
15066 etc. miissen beriicksichtigt werden. Die Einhaltung der
biomechanischen Grenzwerte muss nachgewiesen werden.

e Falls dies nicht moglich ist, muss der Integrator / Betreiber andere
risikomindernde MaRnahmen ergreifen.

Die Gestaltung der Greiferfinger muss das formschliissige Greifen
ermoglichen, um die Gefahr des Werkstiickverlustes im energielosen
Zustand zu minimieren. Falls dies nicht moglich ist, muss der Integrator /
Betreiber andere risikomindernde Mallnhahmen ergreifen.

Der Integrator muss beachten, dass ein Einbruch der
Versorgungsspannung zu Werksttickverlust flihren kann.

Das Produkt ist nicht fiir die Handhabung von heilRen bzw. kalten
Werkstiicken ausgelegt.

Bei der Handhabung von heiBen bzw. kalten Werkstiicken muss eine
Warmedubertragung auf das Produkt verhindert werden, die zu einer
Unter- oder Uberschreitung der zuldssigen Umgebungstemperaturen oder
Unter- bzw. Uberschreitung der zuléssigen Beriihrungstemperatur fiihrt.
Weitere Hinweise finden sich in der IS0 13732-1/-3.

Das Produkt kann von saurehaltigen oder alkalischen Substanzen
beschadigt werden.

Der Integrator muss sicherstellen, dass die Erdverbindung des Produkts
gewdhrleistet ist. Dazu muss die mechanische Anbindung elektrisch
leitend ausgeflihrt werden.

Das Produkt besitzt als Sicherheitsbauteil eine Schmelzsicherung, die
unter keinen Umstdanden ersetzt werden darf. Das Produkt zur Reparatur
an SCHUNK senden.
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Safety information
Co-act EGP-C

Electrical small components gripper for collaborative
operation

Original Manual



Imprint

Copyright:
This manual is protected by copyright. The author is SCHUNK SE & Co. KG.
All rights reserved.

Technical changes:
We reserve the right to make alterations for the purpose of technical improvement.

Document number: 1346146

Version: 03.00 | 23/04/2024 | en

Dear Customer,

Thank you for trusting our products and our family-owned company, the leading technology
supplier of robots and production machines.

Our team is always available to answer any questions on this product and other solutions. Ask
us questions and challenge us. We will find a solution!

Best regards,
Your SCHUNK team

Customer Management

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Please read the operating manual in full and keep it close to the product.
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1

1.1

1.2

About this document

This document contains basic safety information for the safe
handling of the product.

For further information, see the assembly and operating manual
which is supplied with the product or can be downloaded on
www.schunk.com.

Personnel must have read and understood this document as well
as the Assembly and Operating Manual before beginning any
work.

The observance of all safety notes in this document and in the
Assembly and Operating Manual is the precondition for all safe
working.

Definition of Terms

The term "product" replaces the product name on the title page
in this manual.

Applicable documents

e (atalog data sheet of the product *

e Assembly and operating manual for the product *
e DGUV certificate, certificate no. MF 17009 *

The documents marked with an asterisk (*) can be downloaded
on our homepage schunk.com
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2 Basic safety notes

2.1 Appropriate use

The product is designed exclusively for gripping and temporarily
holding workpieces or objects.

e The product is intended for installation in a machine or as an
end effector of a robot, including for HRC (human-robot
collaboration) applications. The applicable guidelines must be
observed and complied with.

e The product may only be used within the scope of its technical
data.

e The product is intended for industrial use.

e Appropriate use of the product includes compliance with all
instructions in this manual.

2.2 Not intended use

It is not intended use if the product is used, for example, as a
pressing tool, stamping tool, lifting gear, guide for tools, cutting
tool, clamping device or a drilling tool.

e Any utilization that exceeds or differs from the appropriate
use is regarded as misuse.

2.3 Product safety
The product represents the state of the art and the recognized
safety rules. However, the product can pose hazards if, for
example:
e the product is not used as intended,
e the product is not installed or maintained properly,
e the safety and installation instructions are not observed,

e the safety application conditions (SAC) are not observed, or
safety regulations of the equal value are not taken into
account, see chapter » 2.4 [[115] or

e the power supply fails or is changed.

Notes on power supply failure

When power is lost, the gripper fingers of the product can move

freely, and their ability to maintain a hold on the load is not

guaranteed. Therefore, the integrator or operator must ensure

that releasing the load can not pose any hazard.

e Avoid any manner of working that may interfere with the
function and operational safety of the product.
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2.4 Obligations of the operator/integrator
The operator / integrator must ensure that:
e the product is only used as intended,

e the product is only operated in an impeccable, functional
condition and is regularly inspected to make sure it is working
properly,

e the operating manual is always available in a legible
condition and in its entirety at the machine's application
location

e only sufficiently qualified and authorized personnel operate
and maintain the product,

¢ this personnel is regularly trained in all relevant questions
relating to operational safety and environmental protection,
and is familiar with the operating manual, particularly the
safety information contained therein.

In particular, the operator / integrator must ensure that the

following requirements and instructions for safe operation with a
robot are met.

NOTE

Safety is only guaranteed if the following safety application
conditions (SAC) are met.

Alternatively, the integrator/operator can implement their own
risk-reducing measures and evaluate them as part of their risk
analysis. Implementation of a risk analysis is vital in any event.

The following SACs are divided into general SAC-Gs and product-
specific SAC-Ps.

* SAC-Gs refer to the interface of the product to or on the
overall system. Since the configuration of the overall SCHUNK
system is not known, these SAC-Gs are usually provided as a
recommendation.

SAC-Gs that are not indicated below as a recommendation,
must be followed or replaced by equivalent risk-mitigating
measures.

e SAC-Ps refer to the product Co-act EGP-C and must be
complied with or replaced by equivalent risk-mitigating
measures.
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SAC
SAC-05-G

SAC-06-G

SAC-07-G

SAC-08-G

SAC-09-G

SAC-10-G

SAC-1-G

SAC-12-G

SAC-03-P
SAC-04-P

SAC-05-P

SAC-06-P

Content

The integrator must ensure that the safety of the robot system is verified in
accordance with the standards/sections of standards applicable to the
defined application.

For the operation of the product within a robot system, separate safety
checks must be carried out for the other components of the robot system
(e.g. robot arm, gantry, or manipulator). These safety checks, the
product's safety check/certificate of conformity, and the process of taking
into account the applicable safety application rules for the entire system
(measures for risk reduction from the risk assessment of the overall
system), serve as reference checks for integrating the robot system.

The integrator must ensure that any dangerous contact with moving parts
of the robot cell is eliminated.

The integrator must ensure that in the event of a collision within the robot
system (e.g. with the robot arm, gripper, workpiece), the robot system is
able to reliably detect the collision and respond accordingly.

The integrator must specify/observe the settings for commissioning the
robot.

The integrator must ensure that the product is only used within the scope
of its technical data.

Robots should be equipped with a visual display that indicates when the
robot is in collaborative operation mode.

The integrator must carefully observe the shape of the workpiece, gripping
force, alighment when the workpiece is gripped, travel height, path and
speed of the product in order to minimize the risk of workpiece loss.

Only clean and decommission the product when it is switched off.

As part of the risk analysis of the overall system, a maximum permissible
workpiece weight must be determined for the application. Important
factors here are workpiece parameters such as shape and weight, as well
as application parameters, such as travel height and speed. This
maximum approved workpiece weight must not be exceeded.

Any accidental, unnecessary or unintentional activation of the product
must be prevented.

To ensure inherent safety levels, it is necessary to take into account the

structural design of the fingers:

e |[f possible, the gripper fingers should be designed so that
unintentional engagement with the gripper fingers is not
possible.

e The gripper fingers may not have sharp edges or rough surfaces
that could pose a hazard.

e The relevant requirements (e.g. BG Recommendations, 1SO/TS
15066, etc.) must be observed. Compliance with bio-mechanical
limits must be verified.
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SAC Content

e If this is not possible, the integrator / operator must undertake
further risk mitigation measures.
SAC-07-P The design of the gripper fingers must allow positive gripping to minimize

the risk of loss of the workpiece in a de-energized state. If this is not
possible, the integrator / operator must undertake further risk mitigation

measures.
SAC-08-P The integrator must bear in mind that a drop in the supply voltage could
lead to workpiece loss.
SAC-09-P This product is not designed for handling hot or cold workpieces.

When handling hot or cold workpieces, heat transfer to the product must
be prevented, which may result in the ambient temperature falling below
or exceeding the permissible contact temperature. You can find further
information in 1S0 13732-1/-3.

SAC-10-P The product may become damaged if in contact with acidic or alkaline
substances.

SAC-11-P The integrator must ensure that the product is grounded. For this purpose,
the mechanical connection must be made electrically conductive.

SAC-12-P The product is equipped with a safety fuse as a safety component, which
may not be replaced under any circumstances. Send products to SCHUNK
for repair.
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Information de sécurite

Co-act EGP-C

Pince parallele miniature électrique pour fonctionnement
en mode collaboratif

Traduction du manuel d'origine



Impressum

Droit d'auteur :

Ces instructions sont protégées par des droits d'auteur. Ceux-ci sont détenus par la société
SCHUNK SE & Co. KG.
Tous droits réserves.

Moadifications techniques :
Sous réserve de modifications dans le cadre de I'amélioration technique de nos produits.

Document numeéro : 1346146

Edition : 03.00 | 23/04/2024 | fr

Chére cliente,
cher client,

Nous vous remercions pour la confiance que vous accordez a nos produits et notre entreprise
familiale en tant que fournisseur leader de technologies pour robots et machines de
production.

Notre équipe est a votre entiére disposition pour toute question sur ce produit et d'autres
solutions. N'hésitez pas a nous demander, nous releverons le défi avec plaisir. Et résoudrons
votre probléme!

Cordialement,
Votre équipe SCHUNK

Gestion de la clientéle

Tél. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Veuillez lire I'intégralité du manuel d'utilisation et le conserver a proximité du
produit.
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1

1.1

1.2

A propos de ce document

Ce document contient des informations de base relative a la
sécurité pour une utilisation sdre du produit.

Vous trouverez des informations plus complétes dans le manuel
de montage et d'utilisation joint au produit ou pouvant étre
téléchargé depuis schunk.com.

Avant de commencer une tache, le personnel doit avoir lu et
compris ce document ainsi que le manuel de montage et
d'utilisation.

Un travail sir ne peut étre réalisé qu'a condition de suivre toutes
les consignes de sécurité se trouvant dans ce document et dans
le manuel de montage et d'utilisation.

Définitions des termes

Dans ce manuel, « Produit » remplace la désignation du produit
sur la page de titre.

Documents afférents applicables

e Fiche technique récapitulative du produit *

e Manuel de montage et d'utilisation du produit *
e (ertificat DGUV, certificat n® MF 17009 *

Les documents accompagnés d'un astérisque (*) peuvent étre
téléchargés sous schunk.com.
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2 Consignes générales de sécurité

2.1 Utilisation conforme a I'usage prévu

Le produit sert uniquement a la préhension et au maintien sir et

a durée limitée de pieces ou d'objets.

e Le produit est destiné a I'intégration dans une machine ou
comme effecteur terminal d'un robot, également dans les
applications de collaboration homme-robot (MRK). Les
directives applicables doivent étre prises en considération et
respectées.

e Le produit doit étre utilisé exclusivement dans la limite de ses
caractéristiques techniques.
e Le produit est destiné a une application industrielle.

e Le respect de toutes les indications fournies dans le présent
manuel fait aussi partie de I'utilisation conforme a I'usage prévu.

2.2 Utilisation non conforme

Une utilisation est considérée comme non conforme si le produit
est utilisé, par exemple, comme outil de presse, d'estampage, de
levage, d'aide au guidage pour les outils, outil de coupe, moyen
de serrage, outil de forage.

e Toute utilisation dépassant I'utilisation conforme aux
dispositions ou I'utilisation différente est a considérer comme
une utilisation erronée.

2.3 Sécurité du produit
Le produit correspond a I'état de la technique et aux regles de
sécurité reconnues. Le produit peut toutefois étre source de
danger, si, par exemple :
e il n'est pas utilisé conformément a l'usage prévu ;
e il est monté ou entretenu de maniéere non conforme ;
e les consignes de sécurité et de montage ne sont pas respectées ;

* |es conditions d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety
Applications Conditions, Conditions des applications de
sécurité) ou les regles de sécurité équivalentes ne sont pas
prises en compte, voir chapitre » 2.4 [[) 22] ou

e |'alimentation en énergie n'est pas assurée ou est modifiée.

Indications relatives a la panne de I'alimentation en énergie

En cas de perte de I'alimentation en énergie, les doigts de pince
du produit peuvent étre déplacés librement et le maintien de la
charge n'est pas assuré. Pour cette raison, I'intégrateur ou
I'exploitant doit s'assurer que le relachement de la charge ne
peut pas entrainer de mise en danger.

e Proscrire toute méthode de travail nuisant au fonctionnement
et a la sécurité d'exploitation du produit.
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2.4 Obligations de I'exploitant/de I'intégrateur
L'exploitant/l'intégrateur doit s'assurer que :

e |e produit est utilisé conformément a I'usage prévu
uniquement ;

* |e produit est utilisé seulement dans un état irréprochable de
fonctionnement et que sa fonctionnalité est régulierement
controlée ;

¢ |e manuel d'utilisation est toujours disponible, lisible et
complet sur le lieu d'utilisation de la machine ;

e |e personnel chargé de son utilisation et de sa maintenance
est agréé et suffisamment qualifié ;

e ce personnel est régulierement avisé des questions relatives a
la sécurité du travail et a la protection de I'environnement et
qu'il connait le manuel d'utilisation et tout particulierement
les consignes de sécurité qu'il contient.

L'exploitant/l'intégrateur doit tout particulierement s'assurer que
les exigences et consignes suivantes sont respectées pour
garantir I'exploitation stre avec un robot.

REMARQUE

Remarque : la sécurité n'est garantie que lorsque les conditions
d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety Applications
Conditions) sont remplies :

Alternativement, I'intégrateur / I'exploitant peut mettre en
ceuvre des mesures visant a réduire les risques et effectuer une
évaluation dans le cadre de son analyse du risque. Dans tous
les cas, la réalisation d'une analyse du risque est obligatoire.

Les SAC suivantes sont divisées en SAC-G fondamentales et en

SAC-P spécifiques au produit.

e Les SAC-G se rapportent a I'interface du produit de
I'installation compléte ou a I'installation complete. Comme la
configuration de I'installation complete SCHUNK est inconnue,
ces SAC-G sont la plupart du temps utilisées comme
recommandation.

Les SAC-G, qui ne sont pas indiquées comme une
recommandation ci-apres, ont un caractere contraignant ou
doivent €tre remplacées par des mesures similaires de
réduction du risque.

e Les SAC-P se rapportent au produit Co-act EGP-C et ont un
caractere contraignant ou doivent étre remplacées par des
mesures similaires de réduction du risque.
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Contenu

L'intégrateur doit s'assurer que la sécurité du systeme robotisé est
démontrée selon les normes/parties de normes en vigueur pour
['utilisation définie.

Pour I'exploitation du produit au sein d'un systéme robotisé, des
certificats de sécurité distincts doivent étre établis pour les autres
composants du systeme robotisé (par ex. le bras de robot, le portique ou
le manipulateur). Ces certificats de sécurité, conjointement au certificat de
sécurité/conformité du produit et en prenant en compte les regles
d'utilisation slire applicables de I'installation complete (mesures de
réduction du risque émanant de I'évaluation du risque de I'installation
compleéte), servent de référence pour I'intégration du systéeme robotisé.

L'intégrateur doit s'assurer que tout contact dangereux avec des pieces en
mouvement de la cellule robotisée est exclu.

L'intégrateur doit s'assurer qu'en cas de collision au sein du systeme
robotisé (par ex. avec le bras du robot, la pince, la piece a usiner), le
systeme robotisé détecte la collision en toute sécurité et réagit en toute
sécurité.

L'intégrateur doit décrire/prendre en compte les réglages de mise en
service du robot.

L'intégrateur doit s'assurer que le produit est utilisé exclusivement dans la
limite de ses caractéristiques techniques.

Les robots doivent étre équipés d'un affichage visuel montrant quand le
robot se trouve en mode collaboratif.

L'intégrateur doit prendre soigneusement en compte la forme, la force de
serrage, la direction, la hauteur de déplacement et la course de la piéce a
usiner lors de I'utilisation du produit, afin de minimiser le risque de perte
de la piece.

Réaliser le nettoyage et la mise hors service du produit uniquement a
I'état arrété.

Dans le cadre de I'analyse du risque du systéme complet, il faut définir un
poids de piéce a usiner maximal autorisé pour I'application. Ce faisant, il
faut prendre en considération les paramétres de piéce, tels que la forme
et le poids, ainsi que les paramétres d'application, tels que par ex. la
hauteur de déplacement et la vitesse. Ce poids de piece maximal autorisé
ne doit pas étre dépassé.

Le pilotage aléatoire, non nécessaire et/ou involontaire du produit doit
étre empéché.

Pour respecter la sécurité inhérente, la conception constructive du doigt
doit &tre respectée :

e |es doigts de pince doivent avoir une forme rendant impossible
['accés involontaire dans leur espace intérieur.

e Les doigts de pince ne doivent pas présenter de bords tranchants
ou des surfaces rugueuses pouvant étre source de danger.
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Contenu

e Les prescriptions spécifiques, par ex. les recommandations des
associations professionnelles, I'ISO/TS 15066 etc. doivent étre
prises en compte. Le respect des valeurs de mesure
biomécaniques doit étre prouvé.

e En cas d'impossibilité, I'intégrateur / exploitant doit mettre en
ceuvre d'autres mesures de réduction des risques.

La conception des doigts de pince doit permettre une saisie en fonction de
la forme, afin de minimiser le danger d'une perte de piece a I'état hors
énergie. En cas d'impossibilité, I'intégrateur / exploitant doit mettre en
ceuvre d'autres mesures de réduction des risques.

L'intégrateur doit prendre en compte qu'une rupture de la tension
d'alimentation peut entrainer la perte de la piéce.

Le produit n'est pas adapté a la manipulation de piéces a usiner chaudes
ou froides.

En cas de manipulation de pieces a usiner chaudes ou froides, une
transmission thermique, qui entraine un dépassement des températures
environnantes chaudes et froides autorisées sur le produit, doit étre
empéchée. Des consignes supplémentaires sont disponibles dans la
norme 1S0 13732-1/-3.

Le produit peut étre endommagé par des substances acides ou alcalines.

L'intégrateur doit s'assurer que le branchement a la terre du produit est
assuré. Pour cela, le branchement électrique conducteur doit étre réalisé.

Le produit intégre un coupe-circuit a fusible comme composant de
sécurité. Celui-ci ne doit étre en aucun cas remplacé. Envoyer le produit a
SCHUNK pour réparation.
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Informacion de seguridad

Co-act EGP-C

Pinza eléctrica para piezas pequenas destinada a
operaciones colaborativas

Manual original



Pie de imprenta:

Derecho de propiedad intelectual:

Este manual es propiedad intelectual protegida. El autor es SCHUNK SE & Co. KG.
Todos los derechos reservados.

Modificaciones técnicas:

Nos reservamos el derecho de realizar modificaciones con el fin de introducir mejoras
técnicas.

Numero de documento: 1346146

Edicion: 03.00 | 23/04/2024 | es

Estimada clienta:
Estimado cliente:

Le agradecemos la confianza depositada en nuestros productos y en nuestra empresa familiar
como proveedor lider de tecnologia para robots y maquinas de produccion.

Nuestro equipo esta permanentemente a su disposicion para preguntas relativas a este
producto y otras soluciones. Pregtintenos y pidanos. jResolvemos su problema!

Saludos cordiales
El equipo SCHUNK

Gestion de clientes

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

) Leaintegramente el manual de instrucciones y consérvelo cerca del producto.
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1

1.1

1.2

Sobre este documento

Este documento contiene informacion de seguridad fundamental
para un manejo seguro del producto.

Puede encontrar informacion adicional en el manual de montaje
e instrucciones entregado junto con el producto o que puede
descargar de schunk.com .

Antes de comenzar a trabajar, el personal debe haber leidoy
comprendido tanto este documento como el manual de montaje
e instrucciones.

Para trabajar en condiciones seguras, es un requisito respetar
todas las instrucciones contenidas tanto en este documento
como en el manual de montaje e instrucciones.

Definicion de conceptos

En estas instrucciones "Producto" reemplaza la denominacion del
producto que figura en la portada.

Documentacion aplicable

e Hoja de datos del catalogo del producto. *

e Manual de instrucciones y montaje del producto. *
e (ertificado DGUV, Niumero de certificado MF 17009 *

La documentacion marcada con un asterisco (*) puede
descargarse en schunk.com.
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2 Notas basicas de seguridad

2.1 Uso previsto

El producto sirve exclusivamente para el agarre y sujecion segura
por un tiempo determinado de piezas u objetos.

e El producto esta disenado para ser incorporado a una
maquina o como efector final de un robot, e incluso en usos
colaborativos humano-robot (MRK). Las directivas aplicables
deben observarse y respetarse.

e El producto solo debe utilizarse respetando los valores que se
recogen en la ficha técnica.

e El producto esta concebido para el uso industrial.

e En el uso convencional se incluye también cumplir todas las
indicaciones de este manual.

2.2 Uso no convencional

Por un uso no convencional se entiende cuando el producto se
utiliza, por ejemplo, como herramienta de presion, de
punzonamiento, de elevacion o bien como guia para
herramientas, herramienta de corte, dispositivo de sujecion o
herramienta para perforar.

e Todo uso mas alla de lo convencional o cualquier uso
diferente se considera un uso incorrecto.

2.3 Seguridad del producto

El producto se corresponde con el nivel de la tecnologia actual y
cumple con las normas de seguridad vigentes. Sin embargo, el
producto puede ocasionar riesgos, por ejemplo, en los siguientes
€asos:

e el producto no se utiliza conforme a su uso previsto;

e el producto no se monta o mantiene de la manera adecuada;
* no se respetan las indicaciones de seguridad y montaje.

¢ No se respetan las condiciones de uso relativas a la seguridad
(SAC - Safety Applications Conditions) o las normas de
seguridad equivalentes, véase el capitulo » 2.4 [[1 29] o

e La alimentacion eléctrica falla o sufre modificaciones.

Indicaciones en caso de fallas en la alimentacion eléctrica

En caso de pérdida de alimentacion eléctrica, las garras de la

pinza pueden moverse libremente, no se garantiza el soporte de

la carga. Por este motivo, el operador o integrador debe

asegurarse de que el aflojarse de la carga no pueda provocar

ningun riesgo.

e Absténgase de cualquier método de trabajo que perjudique el
funcionamiento y la seguridad operativa del producto.
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2.4 Obligaciones del operador / integrador
El operador/integrador debe asegurarse de lo siguiente:
e El producto solamente se utiliza de acuerdo al uso previsto.

e El producto solo es operado en perfecto estado y condiciones
aptas, y de que su capacidad de funcionamiento se verifique
con regularidad.

e El manual de instrucciones se encuentra legible y completo,
disponible para su lectura en la zona de trabajo de la
maquina.

e Solo personal con la capacitacion y autorizacion adecuadas
opere el producto y realice tareas de mantenimiento.

e Este personal es instruido regularmente en todas las
cuestiones relativas a seguridad laboral y cuidado del
medioambiente, y conozca los contenidos del manual de
instrucciones y, sobre todo, las indicaciones de seguridad que
este incluye.

El operador/integrador debe garantizar ante todo que se respeten
las siguientes indicaciones y requisitos para una operacion
seguro con un robot.

INDICACION

La seguridad solo esta garantizada cuando se cumplen las
siguientes condiciones de uso relativas a la seguridad (SAC -
Safety Applications Conditions).

Alternativamente, el integrador/operador puede implementar
medidas propias para la reduccion de riesgos y evaluarlas en el
marco de su analisis de riesgos. En cualquiera de los casos, es
indispensable llevar a cabo un analisis de riesgos.

Las siguientes SAC estan subdivididas en SAC-G generales y SAC-P
especificas para el producto.

e |as SAC-G se refieren a las interfaces del producto con o sobre
el equipo en su conjunto. Ya que la configuracion del equipo
completo SCHUNK es desconocida, estas SAC-G se expresan en
general como recomendaciones.

Las SAC-G que en lo sucesivo no se identifiquen como
recomendaciones deben respetarse de manera obligatoria o
ser reemplazadas por medidas de reduccion de riesgo de igual
jerarquia.

e Las SAC-P se refieren al producto Co-act EGP-Cy deben
respetarse de manera obligatoria o ser reemplazadas por
medidas de reduccion de riesgo de igual jerarquia.
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El integrador debe verificar que la seguridad del sistema robotico respete

las normativas/secciones de normativas vigentes para el uso definido
correspondiente.

Para el funcionamiento del producto dentro de un sistema robdtico se
deben realizar pruebas de seguridad independientes para cada
componente (por ejemplo, brazo del robot, portal o manipulador). Estas
certificaciones de seguridad, junto con la certificacion de seguridad/
certificado de conformidad del producto y tomando en consideracion las
normas para un uso seguro del equipo en su conjunto (medidas para
reducir el riesgo a partir de la evaluacion de riesgos de todo el equipo),
sirven como documentacion de referencia para la integracion del sistema
del robot.

El integrador debe asegurarse de que no haya posibilidad de contacto
peligroso con las piezas moviles.

El integrador debe garantizar que, en caso de colisiones dentro del
sistema del robot (por ejemplo, con el brazo del robot, la pinza o la pieza),
el sistema del robot detecte de forma segura la colision y reaccione de
forma segura.

El integrador debe describir y tener en cuenta las configuraciones para la
puesta en marcha del robot.

El integrador debe asegurarse de que el producto sea utilizado
exclusivamente dentro del marco de sus datos técnicos.

Los robots deben estar equipados con un indicador visual que indique
cuando el robot esta en modo de colaboracion.

Durante la implementacidn del producto, el integrador debe observar
cuidadosamente la forma de la pieza de trabajo, la fuerza de agarre, el
posicionamiento de la pieza agarrada y la altura, camino y velocidad de
carrera para minimizar el riesgo de pérdida de piezas de trabajo.

La limpieza y el desmontaje del producto deben llevarse a cabo
exclusivamente con el equipo desactivado.

En el marco del analisis de riesgos del equipo en su conjunto se debe
determinar un peso maximo permitido por pieza de trabajo para la
aplicacion. En este punto, se debe prestar atencidn a los parametros de
piezas de trabajo como formay peso, al igual que a los parametros de
aplicacion como por ej. altura y velocidad de carrera. No esta permitido
superar este peso maximo autorizado por pieza de trabajo.

Se debe prevenir la activacion accidental, innecesaria o involuntaria del
producto.

Para garantizar la seguridad intrinseca se debe observar el disefio de
ingenieria de la garra:

e En la medida de lo posible, la garra de la pinza deberia disefiarse
de manera tal que quede excluida toda posibilidad de contacto
involuntario con la garra.
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e La garra de la pinza no debe tener bordes filosos ni superficies
rugosas que puedan generar peligros.

e Se deben respetar los requerimientos aplicables, por ej.,
recomendaciones BG, ISO/TS 15066, etc. Se debe demostrar el
cumplimiento con los valores biomecanicos limite.

e En caso de que esto no fuese posible, el integrador/operador debe
adoptar otras medidas de reduccion de riesgos.

El disenio de la garra de la pinza debe posibilitar un agarre positivo para
minimizar el riesgo de pérdida de la pieza de trabajo en estado sin
energia. En caso de que esto no fuese posible, el integrador/operador
debe adoptar otras medidas de reduccién de riesgos.

El integrador debe tener en cuenta que una caida de tension en el
suministro de corriente puede ocasionar la pérdida de piezas de trabajo.

El producto no esta disefiado para el manejo de piezas de trabajo en
temperaturas extremas.

Durante el manejo de piezas de trabajo en temperaturas extremas, se
debe evitar la transmisidn de calor al producto que pueda llevar a una
transgresion de los valores maximos 0 minimos permitidos de
temperatura ambiente o temperatura de contacto. Puede encontrar mas
indicaciones en la norma IS0 13732-1/-3.

El producto puede ser danado por sustancias acidas o alcalinas.

El integrador debe asegurar que la conexion a tierra del producto esté
garantizada. Para eso la conexion mecanica debe conducir electricidad.

El producto posee como componente de seguridad un fusible que no debe
ser reemplazado bajo ninguna circunstancia. En caso de que el producto
deba ser reparado, envielo a SCHUNK.
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Informazioni di sicurezza

Co-act EGP-C

Pinza elettrica per componenti di piccole dimensioni per
il funzionamento collaborativo

Traduzione delle istruzioni originali



Note legali

Copyright:
Le istruzioni sono protette da copyright. L'autore & SCHUNK SE & Co. KG.
Tutti i diritti riservati.

Moadifiche tecniche:
ci riserviamo il diritto di modifiche allo scopo di miglioramenti tecnici.

Numero di documento: 1346146

Edizione: 03.00 | 23/04/2024 | it

Gentile cliente,

La ringraziamo per la fiducia riposta nei nostri prodotti e nella nostra azienda a conduzione
familiare come fornitore leader di tecnologie per robot e macchine di produzione.

[l nostro team e sempre a Sua disposizione per eventuali domande relative a questo prodotto
e per ulteriori soluzioni. Accettiamo volentieri domande e sfide. Risolviamo i vostri problemi!

Distinti saluti
Il Team SCHUNK

Gestioni dei clienti

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

) Leggere attentamente le istruzioni per I'uso e conservarle vicino al prodotto.
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1.1

1.2

Informazioni sul presente documento

Il presente documento contiene informazioni fondamentali sulla
sicurezza per |'uso sicuro del prodotto.

Ulteriori informazioni si trovano nelle istruzioni di montaggio e
d'uso, allegate al prodotto o che possono essere scaricate dal sito
schunk.com.

Prima di eseguire tutti gli interventi, il personale deve leggere e
comprendere il presente documento nonché le istruzioni d'uso e
di montaggio.

Il requisito per lavorare in modo sicuro € osservare tutte le
istruzioni di sicurezza contenute nel presente documento nonché
le istruzioni d'uso e di montaggio.

Definizione

Nelle presenti istruzioni, "prodotto" sostituisce il nome del
prodotto sulla prima pagina.

Documentazione allegata

e Scheda di catalogo del prodotto *

e |struzioni di montaggio e d'uso del prodotto *
e (ertificato DGUV, n. certificato MF 17009 *

La documentazione contrassegnata con asterisco (*) puo essere
scaricata dall'indirizzo schunk.com.
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2.1

2.2

2.3

Note di base sulla sicurezza

Impiego conforme all'uso previsto

Il prodotto viene utilizzato esclusivamente per la presa e il

bloccaggio temporaneo sicuro di pezzi o oggetti.

e |l prodotto e destinato all'incorporazione in una macchina o
all'impiego come effettore finale di un robot, anche in
applicazioni di collaborazione uomo/robot. Tenere in
considerazione le relative direttive e rispettarle.

e |'uso del prodotto & consentito esclusivamente nei limiti dei
dati tecnici dello stesso.

e || prodotto e destinato alle applicazioni industriali.

e L'impiego conforme all'uso previsto implica anche
I'osservanza di tutte le indicazioni contenute in questo
manuale.

Impiego non conforme all'uso previsto

E considerato un impiego non conforme all'uso previsto I'utilizzo

del prodotto come, per esempio, utensile per stampaggio,

punzonatura, sollevamento, come guida per utensili, utensile da

taglio, mezzo di bloccaggio o utensile per perforazione.

e 0Ogni utilizzo diverso o che esuli I'impiego conforme all'uso
previsto viene ritenuto errato.

Sicurezza del prodotto

Il prodotto e conforme allo stato della tecnica e alle regole
tecniche riconosciute in materia di sicurezza. Tuttavia, il prodotto
puo causare dei pericoli, ad esempio nei seguenti casi:

e impiego del prodotto non conforme all'uso previsto

e montaggio o manutenzione del prodotto errati

e mancato rispetto delle avvertenze di sicurezza e di montaggio
e mancato rispetto delle condizioni di applicazione legate alla

sicurezza (SAC - Safety Applications Conditions) o delle norme
di sicurezza analoghe, vedi il capitolo » 2.4 [[1 36] oppure

e mancanza di alimentazione elettrica o modifiche alla stessa.

Avvertenze in caso di mancanza di alimentazione elettrica

In caso di perdita di alimentazione elettrica le dita della pinza del
prodotto si muovono liberamente e il supporto del carico non é
assicurato. Per questo motivo I'integratore o il gestore deve
garantire che I'allentamento del carico non provochi alcun pericolo.

e Evitare qualsiasi operazione che possa pregiudicare il corretto
funzionamento e la sicurezza di esercizio del prodotto.
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2.4 Obblighi del gestore / dell'integratore
Il gestore/l'integratore deve garantire quanto segue:

e il prodotto viene impiegato in modo conforme all'uso
previsto,

e il prodotto viene utilizzato soltanto in condizioni performanti
e ineccepibili e viene controllato regolarmente sotto il profilo
dell'efficienza,

e |eistruzioni per I'uso sono sempre leggibili e completamente
accessibili e a disposizione sul luogo di impiego della
macchina,

e soltanto personale autorizzato e sufficientemente qualificato
utilizza il prodotto e si occupa degli interventi di
manutenzione,

e il personale riceve regolarmente un'adeguata formazione per
quanto riguarda tutti gli aspetti di sicurezza del lavoro e di
protezione dell'ambiente, e conosce le istruzioni d'uso e in
particolare tutte le avvertenze di sicurezza ivi contenute.

Il gestore/l'installatore deve in particolare garantire che i
seguenti requisiti e indicazioni vengano rispettati per un
funzionamento sicuro con un robot.

NOTA

La sicurezza e garantita solo quando sono soddisfatte le
seguenti condizioni di applicazione legate alla sicurezza (SAC -
Safety Applications Conditions).

In alternativa, I'integratore/gestore puo implementare le
proprie misure di attenuazione del rischio e valutarle
nell'ambito della sua analisi del rischio. E comunque sempre
indispensabile eseguire un'analisi del rischio.

Le seguenti SAC sono suddivise in SAC-G di base e SAC-P
specifiche del prodotto.

e Le SAC-G si riferiscono all'interfaccia del prodotto per
I'impianto completo o all'impianto completo. Poiché la
configurazione dell'impianto completo SCHUNK non & nota,
queste SAC-G sono generalmente indicate come una
raccomandazione.

Le SAC-G che non sono designate come una raccomandazione
di seguito devono essere obbligatoriamente rispettate o
sostituite da misure di attenuazione del rischio equivalenti.

® Le SAC-P si riferiscono al prodotto Co-act EGP-C e devono
essere obbligatoriamente rispettate o sostituite da misure di
attenuazione del rischio equivalenti.
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Contenuto

L'integratore deve garantire che la sicurezza del sistema robotico sia
attestata conformemente alle norme/parti di norme valide per
I'applicazione definita.

Per I'impiego del prodotto all'interno di un sistema robotico, & necessario
fornire le attestazioni di sicurezza separate degli altri componenti del
sistema robotico (ad esempio del braccio robotico, del portale o del
manipolatore). Queste attestazioni di sicurezza, insieme all'attestazione di
sicurezza / certificato di conformita del prodotto e in considerazione delle
regole di applicazione per la sicurezza dell'intero impianto applicabili
(misure per I'attenuazione del rischio risultanti dalla valutazione del
rischio dell'intero impianto), fungono da attestazioni di riferimento per
I'integrazione del sistema robotico.

L'integratore deve garantire che il prodotto non possa entrare
pericolosamente in contatto con le parti mobili della cella robotica.

L'integratore deve garantire che in caso di collisioni all'interno del sistema
robotico (ad esempio con il braccio del robot, con la pinza o con il pezzo in
lavorazione), il sistema robotico rilevi la collisione e reagisca in modo
sicuro.

L'integratore deve descrivere/tenere in considerazione le impostazioni per
la messa in servizio del robot.

L'integratore deve garantire che il prodotto venga utilizzato
esclusivamente nei limiti dei dati tecnici dello stesso.

E previsto che i robot siano dotati di un indicatore visivo che mostri
quando il robot e in funzionamento collaborativo.

L'integratore deve osservare attentamente la forma del pezzo, la forza di
presa, I'orientamento con pezzo in presa, I'altezza, la via e la velocita di
traslazione in caso di utilizzo del prodotto, per ridurre al minimo il rischio
di perdita del pezzo.

Eseguire la pulizia e la messa fuori servizio del prodotto solo quando
spento.

Nell'ambito dell'analisi del rischio dell'intero sistema bisogna
determinare un peso massimo ammesso del pezzo per I'applicazione.
Prestare attenzione ai parametri del pezzo come forma e peso, nonché i
parametri dell'applicazione ad es. altezza e velocita di traslazione. Questo
peso massimo ammesso del pezzo non deve essere superato.

Occorre impedire il pilotaggio casuale, non necessario o involontario del
prodotto.

Per rispettare la sicurezza intrinseca, & necessario tenere conto della
realizzazione costruttiva delle dita:

e se possibile, le dita della pinza devono essere costruite in
maniera tale da impedire di introdurvi involontariamente le
mani.
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Contenuto

e Le griffe non devono presentare bordi affilati o superfici ruvide,
che possano causare una situazione di pericolo.

e Si devono osservare i requisiti pertinenti, ad es. raccomandazioni
dell'associazione di categoria, ISO/TS 15066, ecc. Si deve attestare
il rispetto dei valori limite biomeccanici.

e Secio non e possibile, I'integratore / il gestore deve adottare altre
misure di attenuazione del rischio.

La realizzazione delle dita della pinza deve consentire la presa ad
accoppiamento geometrico per minimizzare il rischio di perdita del pezzo
nello stato disattivato. Se cido non e possibile, I'integratore / il gestore deve
adottare altre misure di attenuazione del rischio.

L'integratore deve tenere conto del fatto che la caduta della tensione di
alimentazione puo comportare una perdita del pezzo.

Il prodotto non e progettato per la manipolazione di pezzi caldi o freddi.
Quando si manipolano pezzi caldi o freddi, & necessario evitare il
trasferimento di calore al prodotto, fatto che determina il superamento o
il non raggiungimento delle temperature ambiente ammesse o della
temperatura di contatto consentita. Ulteriori indicazioni sono disponibili
nell'lSO 13732-1/-3.

[l prodotto puo essere danneggiato da sostanze contenenti acidi o
sostanze alcaline.

L'integratore deve garantire che il collegamento a terra del prodotto sia
garantito. A tale scopo, la connessione meccanica deve essere resa
elettricamente conduttiva.

Il prodotto possiede, come componente di sicurezza, un fusibile elettrico
che non deve essere sostituito. Inviare il prodotto per la riparazione a
SCHUNK.
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Informacoes de seguranca
Co-act EGP-C

Garra elétrica de pequenos componentes para operacao
colaboradora

Manual original



Informacao legal

Direitos autorais:

Este manual é protegido por direitos autorais. 0 autor é a SCHUNK SE & Co. KG.
Todos os direitos reservados.

Alteracoes técnicas:
Nos sdo reservadas alteracoes no sentido de melhorias técnicas.

Numero do documento: 1346146

Edicdao: 03.00 | 23/04/2024 | pt

Prezada cliente,
prezado cliente,

obrigado por confiar em nossos produtos e em nossa empresa familiar como fornecedora de
tecnologia lider para robds e maquinas de producao.

Nossa equipe esta a disposicao em caso de duvidas sobre este produto e outras solugoes.
Envie suas perguntas e lance o desafio. Nos acharemos a solucao.

Atenciosamente,
Equipe SCHUNK

Gestao de clientes

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Leia completamente o manual de operacao e o mantenha perto do produto.
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1

1.1

1.2

Sobre este documento

Este documento apresenta informacoes de seguranca basicas
para 0 manuseio seguro do produto.

Informagdes detalhadas podem ser encontradas no manual de
operacao de montagem que acompanham o produto ou baixadas
em schunk.com.

Antes de iniciar qualquer trabalho, a equipe deve ler e
compreender o manual de opera¢ao e montagem.

0 pré-requisito para um trabalho seguro é a observacao de todas
as instrucoes de seguranca neste documento, bem como as
apresentadas no manual de montagem e operagao

Defini¢ao do termo

"Produto" substitui a denominacgao do produto na capa neste
manual.

Outros documentos aplicaveis

e Ficha de dados de catalogo do produto *

e Manual de instru¢des e montagem do produto *
e (ertificado DGUV, n.2 do certificado MF 17009 *

0s documentos assinalados com asterisco (*) podem ser
descarregados em schunk.com.
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2 Indicagoes de seguranca fundamentais

2.1 Uso pretendido

0 produto foi concebido exclusivamente para captura segura e

temporaria de pecas de producao ou outros objetos.

e 0 produto destina-se a instalagao em uma maquina ou como
efetor final de um robd, inclusive em aplicacoes de
colaboracao homem-robd. As diretrizes aplicaveis devem ser
observadas e respeitadas.

e (0 produto pode somente ser usado dentro das respectivas
especificacoes técnicas.
e 0 produto é pretendido para aplicacao industrial.

e Também faz parte da utilizacao adequada o cumprimento das
especificacoes deste manual.

2.2 Uso Nao Pretendido
0 uso incorreto ocorre se o produto, por exemplo, for utilizado
como ferramenta de pressao, ferramenta de estamparia,
dispositivo de elevacao, auxilio de guia para ferramentas,
ferramenta de corte, objeto de fixacao, ferramenta de furacao etc.
* (Qualquer utilizacao além do uso pretendido é considerada
uma utilizacdo incorreta.

2.3 Seguranca do produto

0 produto corresponde ao estado da técnica e as regras de

seguranca reconhecidas. Ainda assim, o produto pode ser

perigoso, por exemplo, se:

e 0 produto nao for utilizado conforme pretendido;

e 0 produto for montado ou receber manutencao de modo
inadequado;

e asinstrugdes de seguranca e montagem nao forem
observadas;

e as condicdes de aplicacao referentes a seguranca (SAC - Safety
Applications Conditions) ou regras de seguranca semelhantes
nao forem observadas; consulte o capitulo » 2.4 [[) 43] ou

e o fornecimento de energia for interrompido ou alterado.

Observacgoes sobre o fornecimento de energia

Em caso de interrupc¢ao do fornecimento de energia, os dedos da
garra do produto podem ser movimentados livremente e a
sustentacdo da carga nao é garantida. Por isso, o integrador ou o
operador deve se certificar de que nao haja danos ao soltar a carga.

e Descartar qualquer modo de trabalho que prejudique o
funcionamento e a seguranca operacional do produto.
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2.4 Obrigacoes da entidade operadora / integradores
A entidade operadoral/integrador devem se certificar que:
e 0 produto s6 pode ser utilizado conforme pretendido,

e 0 produto s6 pode ser operado em estado perfeito de
funcionamento e é inspecionado regularmente quanto a
capacidade de operacao,

e 0 manual de operacdao sempre esteja disponivel em um
estado legivel e completo no local de operacao da maquina,

e Apenas uma equipe autorizada e com uma qualificacao
adequada possa operar e fazer a manutencao do produto,

e Essa equipe seja instruida regularmente em todas as questoes
aplicaveis referentes a seguranca do trabalho e protecao
ambiental, bem como o manual de operacdo e principalmente
as instrucoes de seguranca apresentadas por ele.

A entidade operadoralintegrador devem se certificar

principalmente de que os seguintes requisitos e observacoes
sejam respeitados para uma operagao segura com um robd.

OBSERVACAO

A seguranca so é garantida se as seguintes condigoes de
aplicacdo relacionadas a seguranca (SAC - Safety Applications
Conditions) forem atendidas.

Como alternativa, a entidade operadoralo integrador podem
tomar medidas proprias para reducao de riscos e avalia-las no
ambito de sua analise de risco. A execucao de uma analise de
risco é indispensavel em qualquer caso.

0s SACs a seguir estao divididos em SAC-G basicos e SAC-P
especificos de produto.

e SAC-G estao relacionados a interface do produto de todo o
sistema ou a todo o sistema. Como a configura¢ao de todo o
sistema SCHUNK nao é conhecida, esses SAC-G sao citados para
fins de recomendacao.

SAC-G que nao sao expressamente citados como
recomendacao devem ser obrigatoriamente respeitados ou
substituidos por medidas para reducao de risco de mesmo
valor.

e SAC-P se relacionam ao produto Co-act EGP-C e devem ser
obrigatoriamente respeitados ou substituidos por medidas
para reducao de risco de mesmo valor.
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Conteudo

0 integrador deve se certificar de que a seguranca do rob0 seja
comprovada conforme as normas/partes das normas validas para a
aplicacao definida.

Para a operacao do produto em um sistema de robd é preciso providenciar
comprovantes de seguranca para os outros componentes do sistema de
robd (por exemplo, braco do robd, portal ou manipulador). As instrugdes
de seguranca servem como comprovantes de referéncia para a integra¢ao
do sistema de robo junto com o comprovante de segurancalcertificado de
conformidade do produto e considerando as regras de aplicacao de
seguranca validas de todo o sistema (medidas para a reducdo de riscos da
avaliacao de riscos de todo o sistema).

0 integrador deve se certificar de que o contato perigoso com pecas em
movimento da célula do rob0 seja excluido.

0 integrador deve garantir que, em caso de colisoes dentro do sistema
robd (por exemplo, com o braco do robd, garra, peca de trabalho), o
sistema rob0 detecta a colisao com seguranca e reage com seguranca.

0 integrador deve descrever/considerar os ajustes para a colocacao em
funcionamento do robd.

0 integrador deve se certificar de que o produto seja usado dentro das
respectivas especificacoes técnicas.

0s robds devem ser equipados com um indicador visual que indique
quando o robd se encontra em operacao colaboradora.

0 integrador deve considerar com cuidado a forma da peca, forca,
alinhamento da peca a ser pega, altura, percurso e velocidade de
deslocamento no uso do produto para minimizar o risco de perda de
pecas.

Executar a limpeza e a retirada de servico do produto somente em estado
desligado.

No ambito da andlise de risco de todo o sistema é determinado o peso da
pe¢a maximo permitido para a aplicacao. Para isso, devem ser observados
parametros da peca, como forma e peso, bem como os parametros da
aplicacao, p. ex. Altura e velocidade de deslocamento Esse peso da peca
maximo permitido nao pode ser ultrapassado.

A ativacgao acidental, desnecessaria ou indesejada do produto deve ser
evitada.

Para atender a seguranca intrinseca, a construcao dos dedos deve ser

observada:

* (s dedos da garra devem ser concebidos de tal forma que nao
seja possivel efetuar uma intervengao indesejada nos dedos da
garra.

e 0s dedos da garra nao podem apresentar cantos afiados ou
superficies asperas que possam ser perigosos.
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Conteudo

* E preciso observar as recomendacdes aplicaveis, como
recomendacoes BG, ISO/TS 15066 etc. 0 cumprimento dos valores-
limite biomecanicos deve ser comprovado.

e Se isso nao for possivel, a entidade operadoral/integrador devem
tomar outras medidas para reducao de riscos.

A construcao dos dedos da garra deve possibilitar uma a¢ao de agarrar
efetiva, para reduzir o risco de perda da pega em estado sem energia. Se
isso nao for possivel, a entidade operadoral/integrador devem tomar
outras medidas para reducao de riscos.

0 integrador deve observar que a queda da tensao de alimentacao pode
causar a perda da peca.

0 produto nao é adequado para o manuseio de pecas quentes ou frias.
No manuseio de pecas quentes ou frias, € preciso evitar a transmissao de
calor para o produto, o que causa a ultrapassagem dos limites inferior ou
superior das temperaturas ambiente permitidas ou temperatura de
contato permitida. Outras informacdes podem ser encontradas em ISO
13732-1/-3.

0 produto pode ser danificado por substancias acidas ou alcalinas.

0 integrador deve se certificar de que a conexao de aterramento do
produto seja feita. Para isso, a ligacao mecanica deve ser feita de forma
que conduza eletricidade.

Como elemento de seguranca, o produto possui um fusivel lento que nao
pode ser substituido sob nenhuma circunstancia. Enviar produto a SCHUNK
para reparo.
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Sakerhetsinformation
Co-act EGP-C

Elektrisk smadelsgripare for kollaborativ anvandning

Oversdttning av originalanvisningen



Avtryck

Upphovsratt:

Denna anvisning skyddas av upphovsratten. Upphovsrattsinnehavaren dar SCHUNK SE & Co. KG.
Med ensamratt.

Tekniska @ndringar:
Vi forbehaller oss ratten till dandringar som avser teknisk forbattring.

Dokumentnummer: 1346146

Upplaga: 03.00 | 2024-04-23 | sv

Basta kund!

Tack for ditt fortroende for vara produkter och for vart familjeféretag som ledande
teknikutrustare for robotar och produktionsmaskiner.

Vart team svarar garna pa fragor som ror produkten eller andra [6sningar. Kontakta oss for att
fa veta mer. Vi loser ditt problem!

Med vanliga hdlsningar
SCHUNK-teamet

Kundhantering

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Las hela bruksanvisningen och forvara den i narheten av produkten.
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1

1.1

1.2

Om detta dokument

Det har dokumentet innehaller grundldaggande
sakerhetsinformation for sdker hantering av produkten.

Mer information finns i monterings- och bruksanvisningen som
medfoljer produkten eller som kan laddas ner pa schunk.com.

Innan alla arbeten paborjas ska personalen ha ldst och forstatt
det har dokumentet samt monterings- och bruksanvisningen.

En forutsattning for sdkert arbete ar att alla sakerhetsanvisningar
i det har dokumentet samt i monterings- och bruksanvisningen
foljs.

Begreppsdefinition
Med "produkt" avses i denna anvisning produktbeteckningen pa
titelsidan.

Ovriga gillande dokument

e Katalogdatablad till den monterade rotationsenheten *
* Produktens monterings- och bruksanvisning *

e DGUV-certifikat, certifikatnr MF 17009 *

Dokumentation som ar markt med en stjarna (*) kan hamtas pa
schunk.com.
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2

Grundlaggande sdkerhetsanvisningar

2.1 Andamalsenlig anvindning

2.2

2.3

Produkten dr endast avsedd for att gripa och under viss tid sdkert
halla arbetsstycken eller andra foremal.

e Produkten ar avsedd for montering i maskin eller som
andeffektor i en robot, aven i applikationer for samarbete
mellan manniska och robot (MRK). Kraven i gdllande direktiv
ska observeras och uppfyllas.

e Produkten far endast anvdandas inom ramen for de tekniska data.
e Produkten ar avsedd att anvandas inom industrin.

e Till andamalsenlig anvandning hor att folja allt som anges i
den hdr anvisningen.

Felaktig anvandning

Felaktig anvandning innebar t.ex. att produkten anvands som
pressverktyg, stansverktyg, lyftdon, styrredskap for verktyg,
skarverktyg, spannmedel eller borrverktyg.

e All anvdandning utéver den andamalsenliga anvandningen
betraktas som felaktig.

Produktsdakerhet

Produkten motsvarar den tekniska utvecklingen och vedertagna
sdakerhetstekniska regler. Trots detta kan risker i samband med
produkten inte uteslutas, om t.ex.:

e produkten inte anvdnds pa avsett satt.
e produkten monteras eller underhadlls pa ett felaktigt satt.
e sdkerhets- och monteringsanvisningarna inte foljs.

e de sdkerhetsrelaterade anvandningsvillkoren (SAC — Safety
Applications Conditions) eller likvardiga
sakerhetsbestammelser inte foljs, se kapitel » 2.4 [[ 50].

e energiforsorjningen bortfaller eller forandras.

Information om bortfall av energiforsorjningen

Vid energibortfall ar produktens griparfingrar fritt rorliga och det

kan inte garanteras att lasten halls fast. Darfor ska integratdren

eller anvandaren sdkerstdlla att det inte innebadr ndgon risk att

lossa lasten.

e Avstd fran allt arbete som kan forsamra produktens funktion
och driftsdakerhet.
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2.4 Anvandarens/integratorens skyldigheter

Anvandaren/integratoren ska se till att:
e produkten endast anvands pa avsett satt.

e produkten endast anvands i felfritt, funktionsdugligt tillstand
och regelbundet kontrolleras avseende funktion.

e bruksanvisningen alltid gdr att Idsa och finns tillganglig i sin
helhet dar maskinen anvands.

e endast kvalificerad och behorig personal anvander och
underhaller produkten.

e respektive personal regelbundet instrueras i fraga om
sdkerhet for anstdllda och miljo samt att personalen kanner
till bruksanvisningen och framfor allt dess
sdakerhetsanvisningarna.

Anvandaren/integratoren ska sarskilt se till att foljande krav och
anvisningar vad galler saker drift med robot foljs.

OBSERVERA

Sakerheten kan endast garanteras om foljande
sdkerhetsrelaterade anvdndningsvillkor (SAC - Safety
Applications Conditions) uppfylls.

Som alternativ kan anvandaren/integratoren vidta egna
riskreducerande atgarder och utvdardera dem inom ramen for
riskanalysen. Det ar i samtliga fall nodvandigt att genomfora
en riskanalys.

Foljande SAC @r indelade i allmdnna SAC-G och produktspecifika
SAC-P.

e SAC-G avser produktens granssnitt i forhdllande till hela
anlaggningen eller hela anlaggningen. Eftersom SCHUNK inte
kanner till konfigurationen av hela anlaggningen ska dessa
SAC-G betraktas som rekommendationer.

SAC-G som nedan inte ar mdrkta som rekommendationer
maste foljas eller ersattas med likvardiga riskreducerande
atgarder.

® SAC-P avser produkten Co-act EGP-C och maste foljas eller
ersattas med likvardiga riskreducerande atgarder.
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Innehall

Integratdren ska se till att robotsystemets sdakerhet styrks i enlighet med
gdllande standarder/standardavsnitt for respektive tillampning.

For anvandning av produkten inom ett robotsystem krdvs separata
sdakerhetsintyg for de ytterligare komponenterna (t.ex. robotarm, portal
eller manipulator). Dessa sdkerhetsintyg géller, i kombination med
produktens sakerhetsintyg/intyg om dverensstammelse och med
beaktande av dvriga gdllande bestammelser avseende
sdakerhetsanvandning av hela anldggningen (riskreducerande atgarder
fran hela anldaggningens riskbedomning), som referensintyg for
robotsystemets integrering.

Integratoren ska forhindra all farlig kontakt med robotcellens rorliga
delar.

Vid kollisioner i robotsystemet (t.ex. med robotarmen, gripdonet,
arbetsstycket) maste integratoren se till att robotsystemet sakert
upptdcker kollisionen och reagerar sakert.

Integratdren ska beskriva/beakta instdllningarna for idrifttagning av
roboten.

Integratdren ska se till att produkten endast anvdnds inom ramen for sina
tekniska data.

Robotarna bor ha en indikering som visar ndr roboten befinnersig i
kollaborativ drift.

Integratdren ska ta hdnsyn till arbetsstyckets form, gripkraft, orientering,
forflyttningshojd, -vdg och hastighet nar produkten anvands for att
minimera risken for forlust av arbetsstycke.

Produkten far endast rengoras och tas ur drift i frankopplat lage.

Inom ramen for riskanalysen av hela anldaggningen ska en max. tillaten
arbetsstyckesvikt berdknas for tillampningen. Observera
arbetsstyckesparametrarna som t.ex. form och vikt samt
tillampningsparametrarna som t.ex. forflyttningshojd och -hastighet. Den
max. tilldtna arbetsstyckesvikten far inte dverskridas.

Slumpmassig, onddig och/eller oavsiktlig aktivering av produkten maste

forhindras.

Beakta fingrarnas konstruktion for att iaktta den inneboende sakerheten:

e Griparfingrarna ska om majligt utformas pa sa satt att det kan
uteslutas att hander sticks in oavsiktligt i griparfingrarna.

e Griparfingrarna far inte ha nagra vassa kanter eller skrovliga ytor
som kan medfora risker.

e De relevanta kraven, t.ex. rekommendationer fran yrkesforbund,
ISO/TS 15066 etc. maste observeras. Efterlevnaden av
biomekaniska gransvarden ska styrkas.

e 0Om detta inte ar mojligt maste integratéren/anvandaren vidta
andra riskreducerande atgarder.
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SAC

SAC-07-P

SAC-08-P

SAC-09-P

SAC-10-P
SAC-11-P

SAC-12-P

Innehall

Griparfingrarna ska vara utformade for positivt grepp for att minimera
risken for forlust av arbetsstycke i stromlost Iage. Om detta inte ar mojligt
madste integratoren/anvdandaren vidta andra riskreducerande dtgarder.

Integratoren ska vara medveten om att en kraftig minskning av
forsorjningsspanningen kan leda till forlust av arbetsstycket.

Produkten ar inte avsedd for hantering av varma eller kalla arbetsstycken.
Vid hantering av varma eller kalla arbetsstycken dr det nddvandigt att
forhindra en varmedverforing till produkten som kan leda till att de
tillatna omgivningstemperaturerna eller den tilldtna
kontakttemperaturen under- eller 6verskrids. Ytterligare information
finns i 1S0 13732-1/-3.

Syrehaltiga eller alkaliska amnen kan skada produkten.

Integratoren ska sdkerstdlla att produktens jordanslutning uppratthalls.
Den mekaniska anslutningen ska vara elektriskt ledande.

Som sakerhetskomponent har produkten en smaltsakring som under inga
omstandigheter far bytas ut. Skicka produkten till SCHUNK for reparation.
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Biztonsagi informacio
Co-act EGP-C

Elektromos miniatiir parhuzamos megfogo egyiittes
lizemmodhoz

Eredeti Utmutatd



Impresszum

Szerzo6i jog:
A jelen utmutato szerz6i jogvédelem alatt all. A szerzé a SCHUNK SE & Co. KG.
Minden jog fenntartva.

Miiszaki valtoztatasok:
A miszaki javitasokat célzé modositasok jogat fenntartjuk.

Dokumentumszam: 1346146

Kiadas: 03.00 | 2024. 04. 23. | hu

Tisztelt Vasarlonk!

Koszonjiik, hogy megbiznak termékeinkben és csaladi vallalkozasukban, mely a robotok és a
gyartoberendezések vezetd technoldgiai szolgaltatdja.

(sapatunk a termékkel és a tovabbi megoldasokkal kapcsolatosan felmeriil6 kérdésekben
mindenkor all rendelkezésére. Kérdezzen toliink és forduljon hozzank batran! Mi megoldjuk
feladatait!

Szivélyes lidvozlettel,
Az On SCHUNK csapata

Ugyfélmenedzsment

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Kérjiik, teljesen olvassa végig és tartsa a termék kozelében az iizemeltetési
utmutatot.

03.00 | Co-act EGP-C | Biztonsagi informacio | de en fr es it pt sv hu sk zh-CHS ru cs | 1346146 m

53



54

1

1.1

1.2

Ehhez a dokumentumhoz

Ez a dokumentum a termék biztonsagos hasznalatara vonatkozo
alapvet6 biztonsagi informacidkat tartalmazza.

Tovabbi informacidk a szerelési és lizembe helyezési
Utmutatdban talalhatdk, amely a termékhez van csatolva vagy a
schunk.com-rol letdltheto.

Barmilyen munka megkezdése el6tt a dolgozdknak el kell
olvasniuk és meg kell érteniiik a jelen dokumentumban
foglaltakat.

A biztonsagos munkavégzés el6feltétele a jelen dokumentumban,
valamint az lizemeltetési és szerelési Utmutatoban ismertetett
valamennyi biztonsagi eldiras betartasa.

A fogalmak meghatarozasa

Ebben a hasznalati utasitasban a ,,termék” a cimlapon szerepl6
termékmegnevezést helyettesiti.

Tovabbi érvényes dokumentumok

e A kiegészitd forgatdomodul katalogus-adatlapja *
e Atermék szerelési és lizemeltetési utmutatdja *
e DGUV-tandusitvany, Tanusitvany-sz. MF 17009 *

A csillaggal (*) dokumentumok letdlthet6k a kdvetkez6 cimen:
schunk.com.
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2.1

2.2

2.3

Alapveto biztonsagi utasitasok

Rendeltetésszerii hasznalat

A termék kizardlag munkadarabok vagy targyak megfogasara és

korlatozott idejii biztonsagos tartasara szolgal.

e Atermék alkalmas gépbe torténo beépitésre vagy hasznalhato
valamely robot végberendezéseként is, az ember-robot
egylittm(ikodésen alapuld alkalmazasokat is ideértve.
Figyelembe kell venni és be kell tartani a vonatkozo
iranyelveket.

e Atermékek kizardlag a miiszaki adatokban foglaltaknak
megfelel6en szabad hasznalni.

e Aterméket ipari felhasznalasi célokra terveztiik.

e Arendeltetésszer(i hasznalatba beletartozik, hogy betartsak a
jelen utmutatéban Iév0o minden adatot.

Nem rendeltetésszerii hasznalat

Nem rendeltetésszerl hasznalat, ha a terméket példaul

présszerszamként, lyukasztd szerszamként, emelOoként,

szerszamvezeto segédeszkozként, vagoeszkozként, szoritdként

vagy furéeszkozként hasznaljak.

e Minden, a rendeltetésszerl hasznalaton tulmutaté vagy
masmilyen hasznalat hibas hasznalatnak mindsiil.

Termékbiztonsag

A termék megfelel a jelenlegi miiszaki szinvonalnak és az
elismert biztonsagtechnikai szabalyoknak. Ugyanakkor a termék
veszély forrasa lehet pl. akkor, ha:

e aterméket nem rendeltetésszeriien hasznaljak,

e aterméket szakszeritleniil szerelik 6ssze vagy tartjak karban,
e nem tartjak be a biztonsagi, valamint szerelési utasitasokat,
e nem tartjak be a biztonsagi vonatkozasu alkalmazasi

elGirasokat (SAC), illetve az azokkal egyenértékii biztonsagi
szabalyokat, lasd a » 2.4 [[1 57] fejezetet, vagy

e az aramellatas megsziinik vagy modosul.

Utmutaté az dramellatas megszakadasa esetére

Az aramellatas kiesésekor a termék fogdujjai szabadon
mozognak, a teher megtartasa nem biztositott. Ezért az
integratornak vagy az lizemeltetének biztositania kell, hogy a
teher kioldasa nem okozhat veszélyhelyzetet.

e Mell6zzon minden olyan munkamaddszert, amely hatranyosan
befolydsolja a termék miikodését és iizembiztonsagat.
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2.4 Az iizemeltetok / integratorok kotelezettségei

Az lizemeltetének/integratornak biztositania kell, hogy:
e aterméket csak rendeltetésszeriien hasznaljak,

e aterméket csak kifogastalan, miikodoképes allapotban
lizemeltessék, valamint miikodOképességét rendszeresen
ellen6rizzék,

e ateljes korl lizemeltetési utmutato allanddéan olvashaté
allapotban a gép miikddésnek helyén rendelkezésre alljon,

e aterméket kizardlag megfeleloen képzett és felhatalmazott
munkatarsak kezeljék és tartsak karban,

e az emlitett munkatarsak rendszeres képzésben részesiiljenek
valamennyi vonatkozo munkabiztonsagi és kornyezetvédelmi
témaban, tovabba ismerjék az lizemeltetési utmutatot és
kiilondsen az abban foglalt biztonsagi tudnivaldkat.

Az lizemeltetonek / integratornak kiilonos gondot kell forditania

arra, hogy betartsak a robotok biztonsagos lizemeltetésével
kapcsolatos alabbi eldirasokat és utasitasokat.

FIGYELMEZTETES

A biztonsag csak akkor garantalhatd, ha teljesiilnek a
kovetkezo biztonsagi vonatkozasu alkalmazasi feltételek (SAC).
Alternativ megoldasként az integrator / iizemelteto sajat
kockazatcsokkento intézkedéseket vezet be, és azokat a sajat
kockazatelemzése keretében értékeli. A kockazatelemzést
minden esetben végre kell hajtani.

A kovetkezo SAC elGirdsok alapveto SAC-G és termékspecifikus
SAC-Peldirasokbdl alinak.

e ASAC-G a teljes berendezés termékinterfészére vagy a teljes
berendezésre vonatkozik. Mivel a teljes SCHUNK berendezés
konfiguracidja nem ismert, ez a SAC-G foleg javaslatnak
minosiil.

A tovabbiakban nem javaslatként jelolt SAC-G elGirasait
kotelez6en be kell tartani vagy helyette egyenértékii
kockazatcsokkento intézkedéseket kell alkalmazni.

e ASAC-P a termékre vonatkozik Co-act EGP-C és kotelezOen be
kell tartani vagy helyette egyenértékil kockazatcsdokkentd
intézkedéseket kell alkalmazni.
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Tartalom

Az integratornak gondoskodnia kell arrél, hogy a robotrendszer
biztonsagat az adott alkalmazas tekintetében a mindenkori érvényes
szabvanyok/szabvanyrészek szerint igazoljak.

A termék robotrendszeren beliili iizemeltetéséhez a robotrendszer tovabbi
osszetevdire (pl. robotkar, portal vagy manipulator) kiilon-kilon
biztonsagi igazolasokat kell bevezetni. Ezek a biztonsagi igazolasok és a
termék biztonsagi igazolasa | megfelel6ségi tanusitvanya - a teljes
berendezésre vonatkozo egyéb érvényes biztonsagi alkalmazasi szabalyok
(a teljes berendezésre vonatkozo kockazatértékelés alapjan tett
kockazatcsokkentd intézkedések) figyelembe vételével -
referenciaigazolasként szolgalnak a robotrendszer integracidjahoz.

Az integratornak gondoskodnia kell a robotcellak mozg6 részeivel vald

11111

Az integratornak biztositania kell, hogy a robotrendszeren beliili
litkozések esetén (példaul a robotkarral, megfogdval, munkadarabbal
valo iitkozés) a robotrendszer megbizhatdan észlelje az litkdzést és
biztonsagosan reagaljon.

Az integratornak le kell irnia / be kell tartania a robot lizembe helyezési
beallitasait.

Az integratornak biztositania kell, hogy a terméket kizardlag a miszaki
adatokban foglaltaknak megfelel6en hasznaljak.

A roboton lathatd mddon fel kell tiintetni az arra valé utalast, hogy a
robot egylittmiikodési lizemmaddban miikodik.

Az integratornak gondosan meg kell figyelnie a munkadarab formajat, a
fogderdt, a megfogott munkadarab iranyat, a termék alkalmazasakor
alkalmazott kezelési magassagot, Utvonalat és sebességet, hogy
minimalizalni lehessen a munkadarabvesztés kockazatat.

A termék tisztitasat és lizemen kiviil helyezését csak a termék kikapcsolt

allapotaban végezze.

A teljes rendszer kockazatelemzésének keretében meg kell allapitani,

hogy az alkalmazas vonatkozasaban maximum mekkora sulyt

munkadarab engedélyezett. Ehhez figyelembe kell venni a munkadarab

paramétereit, mint példaul a format és a sulyt, valamint az alkalmazas

paramétereit, pl. a kezelési magassagot és sebességet. A munkadarab

maximalisan engedélyezett stlyat nem szabad tullépni.

Meg kell akadalyozni a termék véletlenszert, felesleges, illetve nem

szandékos elinditasat.

A termékben rejl6 biztonsagi lehetdségek kihasznalasahoz figyelembe kell

venni az ujj szerkezeti kialakitasat:

* A megfogdujjat lehetdség szerint gy kell kialakitani, hogy
véletleniil semmiképpen se lehessen belenydlni.

e A megfogdujjon nem lehetnek olyan éles peremek vagy durva
feliiletek, amelyek veszélyt idézhetnek eld.
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Tartalom

e Be kell tartani a vonatkozo eldirasokat, pl. a BG-eldirasokat, az
ISO/TS 15066 szabvanyt stb. A biomechanikai hatarértékek
betartasat igazolni kell.

e Amennyiben erre nincs lehetoség, akkor az integratornak /
lizemeltetonek egyéb kockazatcsokkent6 intézkedéseket kell
tennie.

A megfogoujj kialakitasanak lehetové kell tennie az alakzaro megfogast,
hogy ezzel minimalizalhato legyen az energiaellatas megszlinése miatt
fellép6 munkadarabvesztés veszélye. Amennyiben erre nincs lehetdség,
akkor az integratornak / lizemeltetonek egyéb kockazatcsokkentd
intézkedéseket kell tennie.

Az integratornak figyelembe kell vennie, hogy a tapfesziiltség hirtelen
csokkenése a munkadarab elvesztéséhez vezethet.

A termék nem alkalmas forrd, illetve hideg munkadarabok kezelésére.
Forro, illetve hideg munkadarabok kezelésekor a h6 nem terjedhet at a
termékre, mert ha ez megtorténik, akkor az engedélyezettnél alacsonyabb
vagy magasabb kornyezeti homérséklet, illetve az engedélyezettnél
alacsonyabb vagy magasabb érintési hdmérséklet keletkezhet. Tovabbi
tudnivaldk az IS0 13732-1/-3-ban talalhatok.

A savas vagy lugos anyagok karosithatjak a terméket.

Az integratornak biztositania kell a termék foldelését. Ehhez a mechanikus
csatlakozast elektromosan vezetd maodon kell kialakitani.

A termék biztonsagi elemét képezd olvaddbiztositékot semmilyen
koriilményke kozott sem szabad kicserélni. A terméket javitasra kiildje el a
SCHUNK részére.
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Bezpecnostne informacie
Co-act EGP-C

Elektricky uchopovac na drobné diely na kolaborativnu
prevadzku

Preklad originalneho ndvodu



° Vo4

Tiraz

Autorské prava:

Tento navod je chraneny autorskymi pravami. Majitelom autorskych prav je spolocnost
SCHUNK SE & Co. KG.
VSetky prava vyhradené.

Technické zmeny:
Zmeny v zmysle technickych vylepSeni su vyhradené.

Cislo dokumentu: 1346146
Vydanie: 03.00] 23. 4. 2024 | sk

Vazena zakaznicka,

vazeny zakaznik,

dakujeme, ze ddverujete nasim vyrobkom a nasmu rodinnému podniku, ktory je
technologickym lidrom v oblasti robotov a vyrobnych strojov.

Nas tim Vam je v pripade otazok tykajucich sa tohto vyrobku a dalSich rieSeni kedykolvek k
dispozicii. Opytajte sa nas a postavte nas pred vyzvu. VyrieSime VaSe zadanie!

S pozdravom
Vas tim SCHUNK

Sprava zakaznikov

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Precitajte si cely navod na prevadzku a uchovavajte ho v blizkosti produktu.
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1.1

1.2

0 tomto dokumente

Tento dokument obsahuje zakladné bezpecCnostné informacie
tykajuce sa bezpecného zaobchdadzania s vyrobkom.

DalSie informadcie sa nachadzaju v ndvode na monta? a
prevadzku, ktory je prilozeny k vyrobku resp. ktory si mozno
stiahnut na adrese schunk.com.

Pred zacatim akychkolvek prac si musi personal precitat tento
dokument a ndavod na montaz na prevadzku a porozumiet ich
obsahu.

Predpokladom pre bezpecné vykonavanie prac je dodrziavanie
vsetkych bezpecnostnych pokynov uvedenych v tomto
dokumente a navode na montaz a prevadzku.

Definicia pojmov
Vyraz ,,vyrobok" nahradza v tomto navode oznacenie vyrobku z
titulnej strany.

Sucasne platné dokumenty

e [Kataldgovy udajovy list vyrobku *

e Navod na montaz a prevadzku vyrobku *
e (ertifikdt DGUV, €. certifikdtu MF 17009 *

Dokumenty oznacené hviezdickou (*) si mozno stiahnut zo
stranky schunk.com.
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2.2

2.3

Zakladné bezpecnostné pokyny

Pouzivanie v sulade s urcenim

Vyrobok sluzi vyluCne na uchopenie a casovo obmedzené
bezpecné drzanie obrobkov alebo predmetov.

e Vyrobok je urceny na zaclenenie do stroja alebo pre pouzitie
ako koncovy efektor robota, aj pre aplikacie v ramci
kolabordcie ¢loveka a robota (MRK). Je nutné reSpektovat a
dodrziavat prislusné smernice.

e \lyrobok sa smie pouZzivat vyluCne v ramci svojich technickych
udajov.

e \lyrobok je urCeny na priemyselné pouzitie.

e K pouzivaniu v sulade s urCenim patri aj dodrziavanie
vsetkych udajov uvedenych v tomto navode.

Pouzitie, ktoré nie je v sulade so stanovenym tcelom

Za pouzitie v rozpore s urenim sa povazuje to, ked sa vyrobok

pouziva napriklad ako lisovaci nastroj, vysekavaci nastroj,

zdvihak, vodidlo pre nastroje, nastroj na rezanie, upinadlo alebo

vitaci nastroj.

e Akékolvek pouzivanie presahujlce ramec pouzivania v stlade
s urCenim alebo iné pouZzivanie sa povaZzuje za nespravne
pouZivanie.

Bezpecnost vyrobku

Vyrobok zodpoveda aktualnemu stavu techniky a uznavanym
bezpecnostno-technickym predpisom. Vyrobok vsak aj napriek
tomu moze v nasledujucich pripadoch spdsobit nebezpecné
situacie:

e v pripade pouzitia vyrobku v rozpore s jeho urCenim,

e v pripade neodbornej montaze alebo udrzby vyrobku,

e v pripade nedodrzZiavania bezpecnostnych a montaznych
pokynov,

e v pripade nedodrziavania bezpecnostnych podmienok
pouZivania (SAC — Safety Applications Conditions) alebo
rovnocennych bezpecCnostnych pravidiel, pozrite si
kapitolu » 2.4 [[) 64] alebo

e v pripade vypadku alebo zmeny napajania energiou.

03.00 | Co-act EGP-C | Bezpecnostné informacie | de en fr es it pt sv hu sk zh-CHS ru cs | 1346146



Pokyny tykajiice sa vypadku napdjania energiou

Pri vypadku napajania energiou s uchopovacie prsty vyrobku
volne pohyblivé a drzanie bremena nie je zarucené. Preto musi
integrator alebo prevadzkovatel zabezpecit, Ze uvolnenie
bremena nebude moct zapricinit Ziadne ohrozenie.

e Nevykonavajte pracovné cinnosti spdésobom, ktory negativne
ovplyvni funkciu a prevadzkovu bezpecnost vyrobku.

2.4 Povinnosti prevadzkovatela / integratora
Prevadzkovatell/integrator je povinny zabezpedit to, aby:
* bol vyrobok pouzivany len v stulade s jeho urcenim,

* bol vyrobok prevadzkovany len v bezchybnom a funkcnom stave
a aby bola pravidelne vykonavana kontrola jeho funkcnosti,

e bol na mieste pouzivania stroja vzdy k dispozicii kompletny
navod na prevadzku v Citatelnom stave,

e obsluhu a udrzbu vyrobku vykonaval len dostatoCne
kvalifikovany a opravneny personal,

e tento personal pravidelne absolvoval inStruktaze tykajuce sa
vsetkych prislusnych otazok pracovnej bezpecnosti a ochrany
zivotného prostredia a aby bol oboznameny s navodom na
prevadzku a najma s bezpecnostnymi pokynmi, ktoré su v
nom uvedené.

Prevadzkovatel/integrator musi najma zabezpecit, aby boli

dodrziavané nasledujlce poziadavky a pokyny tykajtce sa

bezpecnej prevadzky s robotom.

UPOZORNENIE

Bezpecnost je zarucena az vtedy, ked st splnené nasledujiice
bezpecnostné podmienky pouzivania (SAC - Safety Applications
Conditions).

Alternativne moze integrator/prevadzkovatel zaviest vlastné
opatrenia znizujluce riziko a vyhodnotit ich v ramci svojej
analyzy rizik. Vykonanie analyzy rizik sa vyzaduje vzdy.

Nasledujuce SAC sa Clenia na zakladné SAC-G a Specifické pre
vyrobok SAC-P.

e SAC-G platia pre rozhranie vyrobku voci komplexnému
zariadeniu alebo vzhladom na komplexné zariadenie. Pretoze
konfiguracia komplexného zariadenia SCHUNK nie je znama,
povazuju sa tieto SAC-G vacsinou za odporucania.

SAC-G, ktoré nie su v nasledujucom texte oznacené ako
odporucania, musite zavazne dodrziavat alebo ich musite
nahradit rovnocennymi opatreniami redukujucimi riziko.

e SAC-P platia pre vyrobok Co-act EGP-C a musite ich zavdzne
dodrziavat alebo ich musite nahradit rovnocennymi
opatreniami redukujicimi riziko.
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Integrator musi zabezpecit, aby bola preukazana bezpecnost robotického
systému podla prislusnych noriem/Casti noriem platnych pre zadefinované
pouzitie.

Pri prevadzke vyrobku v ramci robotického systému musia byt pre dalSie
komponenty robotického systému (napr. rameno robota, portal alebo
manipuldtor) vedené samostatné dokazy o bezpecnosti. Tieto dokazy o
bezpecnosti sltizia spolu s dokazom o bezpecnosti/certifikatom zhody
vyrobku a pri zohladneni rovnako platnych bezpecnostnych aplikacnych
predpisov komplexného zariadenia (opatrenia na redukovanie rizik z
posudenia rizik komplexného zariadenia) ako referencné dokazy na
integraciu robotického systému.

Integrator musi zabezpecit, aby bol nebezpecny kontakt s pohyblivymi
castami robotickej bunky vyltuceny.

Integrator musi zabezpecit, aby v pripade kolizii v robotickom systéme
(napr. s ramenom robota, uchopovacom, obrobkom) roboticky systém
spolahlivo detegoval koliziu a bezpecne reagoval.

Integrator musi popisat/zohladnit nastavenia pre uvedenie robota do
prevadzky.

Integrator musi zabezpecit, aby sa vyrobok pouzival vylucne v ramci
svojich technickych udajov.

Roboty musia byt vybavené vizualnou indikaciou, ktora informuje o tom,
kedy sa robot nachadza v kolaborativnej prevadzke.

Integrator musi pri pouzivani vyrobku starostlivo posudit na
minimalizaciu rizika straty obrobku tvar obrobku, uchopovaciu silu,
orientaciu pri uchopenom obrobku, vysku, drahu a rychlost pohybu.

Vyrobok Cistite a odstavujte len vo vypnutom stave.

V ramci analyzy rizik komplexného systému stanovte jednu maximalne
pripustni hmotnost obrobku pre aplikaciu. Pri tom reSpektujte parametre
obrobku, ako st tvar a hmotnost, ako aj parametre aplikacie, ako (napr.
vysku a rychlost pohybu. Nesmie dojst k prekroceniu tejto maximalnej
povolenej hmotnosti obrobku.

Musite zabranit nahodnému, zbytocnému, resp. neimyselnému
aktivovaniu vyrobku.

Na dodrZanie inherentnej bezpecnosti musite reSpektovat konstrukéné

rieSenie prsta:

e Uchopovacie prsty by mali byt podla moznosti rieSené tak, aby
vylucovali neiimyselné zasahovanie do nich.

e Uchopovacie prsty nesmu mat Ziadne ostré hrany alebo drsné
povrchy, ktoré by mohli spdsobit ohrozenie.

e Je nutné zohladnit prislusné poziadavky, napr. odporucania
profesijnych zdruzeni, ISO/TS 15066 atd. Je nutné preukazat
dodrzanie biomechanickych hrani¢nych hodnét.
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e Ak to nie je mozné, musi integrator/prevadzkovatel prijat iné

opatrenia redukujuce riziko.

SAC-07-P Konstrukcia uchopovacich prstov musi vylucovat uchopenie s tvarovym
stykom na minimalizaciu nebezpecenstva straty obrobku v stave bez
energie. Ak to nie je mozné, musi integrator/prevadzkovatel prijatiné

opatrenia redukujuce riziko.

SAC-08-P Integrator musi dbat na to, Ze pokles napajacieho napatia moze viest k
strate obrobku.

SAC-09-P Vyrobok nie je vhodny na manipulaciu s hortcimi, resp. studenymi
obrobkami.

Pri manipulacii s hortcimi, resp. studenymi obrobkami sa musi zabranit

tepelnému prenosu na vyrobok, ktory sposobi nedosiahnutie alebo
prekroCenie pripustnych tepl6t prostredia alebo nedosiahnutie, resp.
prekroCenie prevadzkovej teploty. DalSie upozornenia obsahuje 1SO

13732-1/-3.
SAC-10-P Kyslé alebo zasadité latky mozu poskodit vyrobok.
SAC-11-P Integrator musi zabezpecit zaistenie konecného spojenia obrobku. Na to

musi byt mechanické napojenie vyhotovené ako elektricky vodivé.

SAC-12-P Vyrobok disponuje tavnou poistkou vo funkcii bezpecnostného

konstrukéného dielu, ktory nesmie byt za Ziadnych okolnosti vymeneny.
Pre UcCely opravy odoslite vyrobok do spolocnosti SCHUNK.
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NHdopmauusa o 6esonacHoOCTH
Co-act EGP-C

ONEeKTPUYECKU 3axBaT Af1s MENKUX aeTtanen ang
aKcnnyarauum B pexxnme konnadopauunm

I'IepeBo,q opurnHarnbHOro pykosoacrtea



BbixoaHble faHHble

ABTOpCKOE npaBo:

[aHHOe pyKOBOACTBO 3aLLMLLEHO aBTOPCKMM NpaBoM. ABTOPCKOE NpaBo NpUHaANEXuT
komnaHmm SCHUNK SE & Co. KG.
Bce npaBa 3awymuieHbl.

TexHn4yeckme namMeHeHus:
C npaBOM M3MEHEHWI, KACatOLLIMXCSt TEXHUYECKOrO YCOBEPLLEHCTBOBAHMS.

[okymeHT Ne: 1346146
Penakums: 03.00 | 23.04.2024 | ru

YBaxaemas nokynarensHuya!
YBaxaemblin nokynarersb!

Bnarogapvm 3a goBepue K Halen NpoayKUMn U Hallemy CeMenHyH NpeanpuaTuo —
BeyLLeMy NocTaBLLMKy 06opyaoBaHus Ans poboTOB 1 NPOM3BOACTBEHHbIX MALLUMH.

Hawa komaHga rotosa B ntoboe BpemMsi OTBETUTL Ha BCe BOMPOCHI, KacaroLwmnecs 4aHHOro
ns3genus n apyrmx pewennii. ObpaluanTtech K HaMm 1 3agaBanTe nHTepecyrome Bac
Bonpockl. Mbl Hangem nogxoasilee anga Bac pelweHune!

C HannyywmMn NoXenaHusamu,
Bawa komnaHusa SCHUNK

PaboTa ¢ knueHTamu

Ten.: +49-7133-103-2503
dakc: +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ npOCI/IM NONHOCTbLIO NMpoYUTaTb PYKOBOACTBO MO 3SKCrslyaTtaun U XpaHUTb ero paaom ¢

nsgenvem.
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1.1

1.2

UHopmauma o naHHOM JOKYMEHTe

B oaHHOM AOKyMeHTe coaepXuTca oCHoBoMnonararLlas
nHdopmaumsa o 6esonacHocTn ans obecneyeHns 6e3onacHoro
obpalleHna ¢ nsgenuem.

HononHutenbHas nHopmaunsa NnpmBeaeHa B pykoBOACTBE MO
MOHTaX)y M 3KCMnnyaTtayumm, KOTOpoe npunaraeTcst K U3genuo nnm
npeanaraeTca Anga ckaymBaHus Ha cante schunk.com.

I'Iepen, Hayanom BbIMNOSTHEHNSA NOBbIX pa60T nepcoHarsn goimkeH
npoYynTaTb U NMOHATb CoAepKaHne NaHHOro AOKyMEeHTa, a TakKkKe
pyKoBOACTBaA MO 3KCrjiyatTaynm 1 MOHTaxXy.

Ycnosuem 6e3onacHom paboThl ABnseTca cobnogeHme Bcex
yKasaHuii No TexHMKe 6e30MacHOCTU, NPUBEAEHHbBIX B AAHHOM
AOKYMEHTE, a TakKe B PyKOBOACTBE MO 3KCMyaTauum n MOHTaxy.

OnpepneneHne TepMuHa

«/3penve» 3ameHsieT B JaHHOM PyKOBOACTBe 0603HayYeHne
N3aenns Ha TUTYNbHOW CTpaHuLe.

ConyTtcTByHowwas AOKYMeHTauus

e KatanoXHblin TEXHMYECKUI nacnopT uagenus *

* PyKOBOACTBO MO MOHTaXy W aKcnnyatauum nsgenusa *
e CepTtudukar DGUV Ne MF 17009 *

JlOKyMEHTbI, OTMEYEHHbIE CUMBOSIOM 3BE3404KM (*), MOXHO
3arpyautb Ha cante schunk.com.
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2 OCHOBHbI€ YKa3aHuUA NO TeXHUKe
©0e3onacHocTMn

2.1 Ucnonb3oBaHuMe No HasHa4YeHuIo

N3oenune CITY>XUT UCKIMKYUTENBbHO OJ1A 3aXBaTa U BPEMEHHOIo
HaOEeXHOoro yaepxmeaHmna 3arotoBoK Uin npeameTos.

N3oenvne npeaycMoTpeHO Ansa UCNONb30BaHUA B KayecTBe
MOHTMPOBAHHOIO B CTaHKE 3NIEMEHTA UNK B Ka4ecTBe
MCNONHUTENBHOrO opraHa poboTa, Takke B pexnve
Konnabopauuu «4yenoek-poboT». YuntbiBanTe n cobnogante
COOTBETCTBYHOLLNE ONPEKTUBDI.

N3nenue MoXHO MCMNONMb30oBaTh TOMBKO B paMKax ero
TEeXHUYECKMX NapameTpoB.

N3pnenue npegHasHa4yeHo AN NPOMbILLNIEHHOrO NPUMEHEHMS.
K ncnonb3oBaHuio No Ha3HA4YEeHMIO OTHOCUTCA TaKxKe
cobnoaeHne BCcex ykasaHuin, NpuBeaeHHbIX B HACTOSLLEM
pyKoBOACTBE.

2.2 Ucnonb3oBaHue He NO Ha3HaA4YeHUIo

Mcnonb3oBaHuem yCTpOIZCTBa HE NO Ha3Ha4YeHU CHNTaAEeTCA
ncnosnb3oBaHne n3gennd, Haripumep, B Ka4eCctBe npeccoBoro
wramna, Bblpy6HOFO MHCTPYMEHTAa, NoABbEMHOIO yCTpOIZCTBa,
BCromoraTesibHOMn HaﬂpaBﬂFIPOLLI,eIZ ana NHCTPYMEHTOB,
MHCTPYMEHTa ONA Pe3KU, 3a>XKUMHOIro yCTpOIZCTBa nnn
CBEPJINITBHOIO MHCTPYMEHTA.

INMo6oe nHoe nnu Bbixoasiee 3a ykazaHHbIEe paMKiu
MCMNONb30BaHNE ABMSAETCS HEHaanexalum.

2.3 be3onacHocTb uspenus
N3penne cooTBeTCTBYET COBPEMEHHOMY YPOBHIO Pas3BUTUSA
TEXHUKN N NPU3HAHHbIM HOPpMaTMBaM TEXHUKU ©e3onacHocTun.
N3penne Bce e MOXeT NpeacTaBnsaATb ONacHOCTb, HaNnpumep, B
cnefyrowmx cnyvyasax:
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npn ncnojib3oBaHM n3genna He No Ha3HavYeHuto,

NPy HeNpaBUINbHOWM YCTaHOBKE UMK TEXOBCNYXMBaHUN
n3genvs;

npu HeCO6J'I}Oﬂ,eHI/II/I yKa3aHI/II7I no TexHuke 6e3onacHOCTU U
MOHTaXYy,

npy HecobnAeHNN YCNOoBUIA MPUMEHeHNs, obecrneYvnBaloLLmnX
6esonacHocTb (SAC - Safety Applications Conditions), unu
WOEHTUYHbBIX NPaBUm TEXHUKM 6e30MacHOCTH, CM.

rmasy P 2.4 [[) 77] nnu
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2.4

® Mpun OTKase Ui NSMeHEeHUN SNEKTPONMNTaAHUA.

YKa3aHus No oTKa3y 3/1eKTponuTaHusA

B cnyyvae cbos ANEKTPOonnTaHna 3axsaTHble Nnarblbl U34ennA
MoryT cBOOOAHO ABUraTbhbCH, yaoepxXumBaHuUe rpysa rnpu 3ToMm He
rapaHTnpyeTcd. I'I03T0|v|y UHTEerpaTtop Ui sKkcrtyatupyrowliad
opraHnsauuna OOJIXKHbI rapaHTUpoBaThb, YTO OTMyCKaHUE rpy3a He
MOXeT npeacrtasnAaTb ONMacHOCTHU.

* W3beraTb NtobbIX 4ENCTBUN, OTPULATENBHO CKa3bIBAKOLLNXCH
Ha (PYHKUMOHMPOBAHUKN N SKCNyaTaunmoHHOW 6e3onacHoCTH
n3genus.

O65s13aHHOCTM 3KCNNyaTUpPYHOLLIEN
opraHu3auum | nHTerpaTtopa

AkcnnyaTtupyoLwas opraHMsaums/MHTerpaTop AOMKHbI
obecneunTb cneaytoulee:

®  MCNOJib30BaHMNE n3aenmnd ToribkKoO No Ha3Ha4YeHuto;

* 3JKCnNyaTauuio U3Lenus TONMbKO B UCMPABHOM,
paboTOCNOCOBHOM COCTOSIHUM C PErynsipHO NPOBEPKOM
paboTocnocobHoCcTH;

* Hanuuyve B AOCTyNe PyKOBOACTBA NO 3KchnyaTaummn B
pa3bopyYMBOM U MOSTHOM COCTOSIHAM HA MeCTe NPUMEHEHUS]
CTaHkKa;

® BbINOSTHEHME YNPaBeHUs N TeXOOCNY>KMBaHUS U3aenus
TOSTbKO aBTOPU30OBAHHbLIM MEPCOHANoOM C 4OCTaTOYHOM
KBanudgukauunen;

® perynsipHoe NpoxoXaeHne NepcoHanoM MHCTPyKTaxa no BCem
Ba)XHbIM BOMpocaMm, KacaroLwmmcs 6e3onacHocTu Tpyaa u
3aLUMTbI OKpYXKatoLLEN cpeabl, a Takke NpoyYTeHne
nepcoHanom pykoBOACTBa MO 3KcnnyaTauumn, B YaCTHOCTY
cofepKallLMXcs B HEM YKasaHui No TEXHMKe 6e30nacHoCTH.
JkcnnyaTtupyoLwlasi opraHnsaumsa/MHTeErpaTop 4OMKHbI B TOM
yncne obecneunTb BbINOMHEHME CneayoLWwmx TpeboBaHUM n
ykasaHuin no 6esonacHon akcnnyataunm ¢ poboTom.

YKA3AHUE

6e3onacHOCTb rapaHTUPYETCH NMULLb NPU BbINOMHEHUN
crieayoLuxX yCrnoBuii NpUMeHeHUs1, obecrneymBaloLmx
6e3onacHocTb (SAC - Safety Applications Conditions).

B kauyecTBe anbTepHaTUBbI UHTErpaTop/akcnnyaTupyioLLas
opraHusaumsa MOXeT NpUHUMaTb COGCTBEHHbIE Mepbl MO
CHIDKEHUIO PUCKOB U OLIEHMBAaTb UX B paMKax CO6CTBEHHOro
npouecca aHanusa puckoB. [NpoBeaeHue aHanmsa puckos
HeobxoaMmo B nobom crnyyae.
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Cneayrowme ycnoBsusi NpuMeHeHns, obecnevnsatoLLmne
6esonacHocTb (SAC), genatca Ha ocHoBHble (SAC-G) n
XapakTepHble Ans npoaykra (SAC-P).

* SAC-G kacalTcsa MHTepdENCOB NOAKITIYEHNA U3aenna K
KOMMMEKTHOM YCTaHOBKE NN CaMOW KOMMIEKTHON YCTaHOBKM.
Tak kak koHpurypaums komnnektHon yctaHoBkun SCHUNK
HeunsBecTHa, 3Tu ycnosus SAC-G 4acTo paccmaTpuBaloTCs B
KayecTBe pekomeHaauuu.

OcHoBHbIe ycroBus, obecneymsatoLme GesonacHocTb (SAC-G),
Npv yCNOBUKU, YTO OHM HE NOMEYEHbI Janee Kak
pekoMeHaauunn, nognexar obssatenbHOMy COBMIOAEHMIO UMK
3aMeHe aHarnorMyHbIMMU MepamMmun MO CHUKEHUIO PUCKOB.

e SAC-P kacatotca nagenusa (o-act EGP-C n nognexat
obs3aTtenbHoOMy COBNAEHMIO NN 3aMeHe aHanorMyYHbIMU
MepaMm No CHUKEHMIO PUCKOB.

OrnaeneHue

WHTerpaTtop gomkeH obecneunTb NoaTBeEPKAeHNEe 6e30nacHOCTU
pPOBOTM3NPOBAHHOWN CUCTEMbI NO AEVUCTBYHOLLMM AN ONpeaenieHHOro
NpVMeHeHusa cTaHaapTam (1 ux YacTam).

[nsa skcnnyaTtauumn n3aenus BHyTpu poboTn3sMpoBaHHOM CUCTEMbI ANS
OCTaslbHbIX KOMMOHEHTOB POGOTU3MPOBAHHON CUCTEMBI (HaNpUMep, pyKu
poGoTa, nopTana unm MaHunynsaTopa) AoMkHbI ObiTb NPUBEAEHbI
oTAernbHble cepTudnKaTbl 6e30NacHOCTU. AT cepTUdmKaThbl
BGe3onacHOCTM BMeCTe € cepTudmnkaTom BesonacHocTu/cepTudmkaTom
COOTBETCTBMSA U3AENNS U C YY4ETOM AENCTBYOLLMX NpaBmn 6e3onacHoro
MPUMEHEHMNSI KOMMIEKTHOM YCTaHOBKM (Mepbl MO CHYKEHMIO PUCKOB 13
MPOLLECCa OLLEHKM PUCKOB KOMMIEKTHON YCTAaHOBKM) CIyXXaT B Ka4ecTBe
CNPaBOYHOro NOATBEPXKAEHUS AN MHTEerpauum poboTU3npoBaHHON
CUCTEMBI.

MHTerpaTop OOMKEH UCKMIOYUTL BO3MOXXHOCTb OMacHOro KOHTaKTa ¢
NoABWXKHBbIMU AeTansiMn poGOTU3NPOBaHHbBIX MOAYNEN.

WHTerpatop gomkeH obecneunTtb, YToGbl NPY CTONKHOBEHMSIX BHYTPM
POGOTM3NPOBAHHOM CUCTEMBI (HaNpUMep, ¢ pykol poboTa, 3axBaTomM,
3aroTOBKOW) PO6OTU3MPOBaHHAs CUCTEMA HAfEXHO pacrno3HaBana
CTOJIKHOBEHUSI U pearvipoBarna Haanexallmm oopasom.

WHTerpaTop SOImKeH onucbiBaTb/y4nTbiBaTb HACTPOWKM 419 BBOAA B
aKcnnyatauuio pobora.

WHTerpaTop AomKeH rapaHTUpoBaTh NPUMEHEHUE U3aenvs
NCKMIOYUTENBHO B pamMKax ero TeXHUYEeCKMX napameTpoB.

Po6oTbl AOMKHBI ObITb OCHALLIEHbI BU3YanbHON UHAMKALMNEN,
MoKasblBaloLLEer, Koraa poboT HaxoauTCs B pexxume Kornnabdopauyuu.
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OrnasneHue

MHTeraTOp OOJMKEeH BHUMATEITbHO U3Y4YUTb (bopmy 3aroTtoBku, cuny
3axBaTta, HarpaBneHne npu 3a)KaToOW 3aroToBKe, BbICOTY, X0 1 CKOPOCTb
nepemMeLlleHnAa npu ncnornb3oBaHnn N3gesnd, 4yTOObI CBECTU PUCK noTepun
3arotoBK/ K MUHUMYMY .

BbInonHATb OYUCTKY 1 BbIBOA N3OENNA U3 SKCMTyaTaunn TOINbKO B
BbIKITFO4EHHOM COCTOAHUN.

B pamMKax aHanm3a pnckos KOMMJIEKTHOM CUCTEMBI cneayert onpenenntb
MaKCcnmaribHO ,D,OI'I)/CTI/IMbIVI BeC 3arotoBkv ana npyumeHeHunA. |_|pl/1 3TOM
Heobxoanumo Y4nTbIBaTb NapamMeTpPbl 3aroTOBKU, TakKNeE KakK q)opma nBEeC, a
TakXe napameTpbl NPUMEHEHUA , HANnpumep, BbICOTY M CKOPOCTb
nepemeLleHna. Henbss npesBbILLAaTb 3TOT MakCMMalribHO paapemeHHbu?l
BeC 3arotoBKu.

Heobxoaymo npenoTBpaTuTh CryyYariHyHo, HEHYXHYH I
HenpeaHaMepeHHY0 akTUBaLMIO U3aenus.

[ns cobnogeHns npucyluen 6e3onacHocTn HEOOXOAMMO y4nTbIBaTb

KOHCTPYKTMBHOE MCTONHEHWE NanbLes:

* nanblbl 3axBaTta, No BO3MOXHOCTWN, AOIMKHbI MMeTb hopmy,
MCKMOYatoLLy0 HenpeaHaMepeHHoe 3alenneHme B nanbuax
3axBara.

b naﬂbLl,bI 3axBaTa He OOJTKHbl UMETb OCTPbIX KPOMOK UITA
LepoxoBaTbIX HOBerHOCTeVI, KOTOpPbIE MOIYyT CTaTb I'IpVI‘-Il/IHOIZ
OnacHOCTH.

* Heobxoammo yunTbiBaTb COOTBETCTBYHOLMNE TpeboBaHuWS,
Hanpumep, pekomeHgauum Corosa npegnpuHumatenen, 1S0/TS
15066 n np. Heobxoanmo noaTBep)kaaTb cobnogeHne
BuomexaHn4ecknx npeaenbHbIX 3HaYEHUN.

e [Ecnu 3To HEBO3MOXHO, TO MHTErpaTop/akcnnyaTnpyoLlas
opraHu3auus JOrmKHa NPUHATL Apyrve Mepbl NO CHUXEHUIO
PUCKOB.

KoHcTpyKums nanbLeB 3axBaTa AomkHa obecneynBaTh 3axBarT ¢
reoMeTpUYECKUM 3amblkaHNeM, YTOObI MUHMMM3MPOBATL ONAaCHOCTb
noTepw 3aroToBKM B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHUM. Ecnm 3To HEBO3MOXHO, TO
WHTEerpaTtop/akcniyaTupyoLas opraHM3aums AomkHa NPUHATL Apyrue
Mepbl MO CHPKEHWIO PUCKOB.

I/IHTerpaTop OOJIMKEeH y4nUTbIiBaTh, YTO NageHne HarnpsKeHns
QNEKTPONMUTaHNA MOXXET NMPUBECTU K NOTEPE 3aroToBKN.

N3penve He npegycMoTpeHO Ans paboTbl C rOPAYMMUN UM XONOLAHBIMM
3aroToBKaMW.

[Mpwn paboTe ¢ ropa4nMmn Unmn XonogHbIMM 3aroToBkaMmm Heob6xoaumo
npeaoTBpaTUTL Nepegady Tensna Ha u3genue, KOTopoe BeAeT K TOMY, YTO
TemnepaTypa OKpy>KatoLLero Bosgyxa unm remnepartypa npUKOCHOBEHNS
CTaAHOBUTCS BbILLE UK HUXKE JOMYCTUMOM. NMpoymne ykasaHnsa npuBegeHbl
B ctaHgaprte 150 13732-1/-3.
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SAC
SAC-10-P
SAC-11-P

SAC-12-P

OrnaeneHue
KncnoTHble unu WwenoYHble cybcTaHumm MoryT NOBPeauTb U3aenue.

WHTerpaTop oomkeH rapaHT1poBaTh obecneyeHve 3a3eMeHns n3aenvs.

[N 3TOro AOMKHO ObITb BbIMOMHEHO MEXaHUYeckoe NoAcoeanHeHe
3NeKTPMYECKoro Npoeoaa.

B n3genumn B kadecTBe 3aLMTHOro KOMMOHEHTA BbICTYNaEeT NiaBKuiA
npenoxpaHnTenb, KOTOPbIN HENb3S 3aMEHSTb HU MPU KaknuX
obcrogarenscTBax. 3genue cnegyet otnpasnaTe B komnaHnio SCHUNK
0N NPOBEAEHNSA PEMOHTA.
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Bezpecnostni informace
Co-act EGP-C

Elektrické chapadlo malych dilli pro kolaborativni provoz

Origindlni navod



Impressum

Autorské pravo:

Tento navod je chranén autorskym pravem. Autorem je spolecnost SCHUNK SE & Co. KG.
VSechna prava vyhrazena.

Technické zmény:
Zmény ve smyslu technickych zlepseni jsou vyhrazeny.

Cislo dokumentace; 1346146

Cislo dokumentace: 03.00 | 23.04.2024 | cs

Vazena zakaznice,

vazeny zakazniku,

mnohokrat dékujeme, Ze dlivéfujete nasim vyrobkdim a nasemu rodinném podniku, ktery je
vedoucim dodavatelem technologii pro roboty a vyrobni stroje.

Nas tym Vam je v pfipadé dotazi k tomuto vyrobku a dalSim feSenim kdykoliv k dispozici.
Sdélte nam Vase dotazy a poZzadavky. My Vasi tlohu vyresime!

S pratelskymi pozdravy

Vas tym SCHUNK

Rizeni vztaht se zédkazniky

Tel. +49-7133-103-2503
Fax +49-7133-103-2189

cmg@de.schunk.com

@ Navod k provozu si prosim cely pozorné prectéte a uschovejte v blizkosti produktu.
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1

1.1

1.2

0 tomto dokumentu

Tento dokument obsahuje zakladni bezpecnostni informace pro
bezpecné zachazeni s vyrobkem.

v s

Podrobnéjsi informace jsou uvedeny v montaznim a provoznim
navodu, ktery je pfilozen k vyrobku nebo jej Ize stahnout na
adrese schunk.com.

Pfed zapocetim vSech praci si personal musi tento dokument a
montazni a provozni navod precist a porozumét jim.

Podminkou bezpecné prace je dodrzovani vsech bezpecnostnich
pokyn( v tomto ndvodu a v montaznim a provoznim navodu.

Definice pojmu

Vyraz ,,vyrobek" nahrazuje nazev vyrobku na titulni strance této
prirucky.

Souvisejici dokumenty

e Katalogovy list vyrobku *

e Navod k montazi a provozu vyrobku *

e (ertifikdt DGUV, €. certifikdtu MF 17009 *

Hvézdickou (*) oznacené podklady si miZete stahnout na adrese
schunk.com.
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2 Zakladni bezpecnostni pokyny

2.1 Pouziti v souladu s urcenim zarizeni

Vyrobek slouzi vyhradné k uchopovani a casové omezenému
bezpecnému drZzeni obrobk( nebo predmétd.

e Vyrobek je konstruovan pro vestavbu do stroje nebo jako
koncovy vykonny prvek robota, a to i pro aplikace pfi
spolupraci robota a clovéka (MRK). Je nutné respektovat a
dodrzovat prislusné smérnice.

e \lyrobek se smi pouzivat vyhradné v ramci svych technickych
parametrd.

e Vyrobek je uréen pro priimyslové pouZiti.

e K pouziti dle uréeni patfi také dodrZeni vSech udajd v tomto
navodu.

2.2 Pouzivani v rozporu s urcenim
0 pouzivani v rozporu s ur¢enim se jedna tehdy, kdyz je vyrobek
pouzivan napr. k lisovani, vysekavani, zvedani, fezani, upinani ci
vrtani nebo jako vodici pomucka pro nastroje.
e Jakékoli pouziti presahujici pouziti dle ur¢eni nebo jiné
pouziti je povazovano za chybné pouziti.

2.3 Bezpecnost vyrobku

Vyrobek odpovida stavu techniky a uznavanym bezpecnostné
technickym normam. Piesto mlZe byt vyrobek zdrojem rizik,
pokud napf.:

e je vyrobek pouZzivan v rozporu s urenim,

e je vyrobek neodborné namontovan nebo udrzovan,

* nejsou dodrzeny bezpecnostni a montazni pokyny,

* nejsou dodrzeny bezpecnostné relevantni podminky pouziti
(SAC - Safety Applications Conditions) nebo rovnocenna
bezpecnostni nafizeni, viz kapitola » 2.4 [[) 85] nebo

e dojde k vypadku nebo pozménéni napajeni.

Pokyny pro pripad vypadku napajeni energii

Pfi ztraté napajeni energii jsou prsty chapace vyrobku volné

pohyblivé, neni zaruceno pfidrZzeni bremene. Z toho dlivodu musi

integrator nebo provozovatel zajistit, aby uvolnéni zatizeni
nemohlo zplsobit ohroZeni.

e 7drzte se kazdého zplsobu prace, ktery negativné ovliviiuje
funkci a provozni bezpecnost vyrobku.
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2.4 Povinnosti provozovatele / integratora
Provozovatel/integrator musi zajistit, aby
e se vyrobek pouzival pouze v souladu s ur¢enim,

e se vyrobek provozoval pouze v bezvadném a funkcnim stavu a
aby se pravidelné kontrolovala jeho funkcnost,

e provozni navod byl v ¢itelném a uplném stavu k dispozici na
misté pouziti stroje,

e vyrobek obsluhoval a jeho udrzbu provadél pouze dostatecné
kvalifikovany a autorizovany personal,

e tento personal pravidelné absolvoval Skoleni ve vsech
relevantnich otazkach bezpecnosti prace a ochrany zZivotniho
prostfedi a byl obeznamen s provoznim navodem a zejména
s bezpecCnostnimi pokyny, které jsou v ném obsazeny.

Provozovatel/integrator musi zejména zajistit, aby byly dodrzeny

nasledujici pozadavky a pokyny pro bezpecny provoz spolecné

s robotem.

POKYN

Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou spinény
nasledujici bezpecnostné relevantni podminky pfi pouziti (SAC -
Safety Applications Conditions).

Integrator / provozovatel mtize alternativné uplatnit vlastni
opatreni na zmirnéni rizik a vyhodnotit je jako soucast své
analyzy rizik. Provedeni analyzy je v kazdém pripadé nezbytné.

Nasledujici SAC jsou rozdéleny na zakladni SAC-G a vyrobkové

specifické SAC-P.

e SAC-G se vztahuji na rozhrani produktu k celému systému
nebo na cely systém. Protoze konfigurace celého systému
SCHUNK neni znama, jsou tyto SAC-G poskytovany zejména
jako doporuceni.

SAC-G, které nebudou dale oznaceny jako doporuceni, musi
byt zavazné dodrzeny nebo nahrazeny rovnocennymi
opatfenimi na zmirnéni rizik.

e SAC-P se vztahuji na vyrobek Co-act EGP-C a musi byt zavazné
dodrzeny nebo nahrazeny rovnocennymi opatfenimi na
zmirnéni rizik.
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Obsah

Integrator musi zajistit, aby byla dokumentovana bezpecnost robotického
systému podle norem / ¢asti norem platnych pro pfisluSnou definovanou
aplikaci.

Pfi provozu vyrobku v ramci robotického systému se pro dalSi komponenty
robotického systému (napf. robotické rameno, portal nebo manipulator)
musi vést samostatna bezpecnostni dokumentace. Tyto bezpecnostni
pokyny slouzi spolecné s bezpecnostni dokumentaci / osvédcenim o shodé
vyrobku a pfi dodrzeni soucasné platnych bezpecnostnich aplikacnich
norem celkového systému (opatfeni na zmirnéni rizik na zakladé definice
rizik celkového systému) jako referencni doklady pro integraci robotického
systému.

Integrator musi zajistit, aby byl vyloucen nebezpecny kontakt s
pohyblivymi dily robotické buriky.

Integrator musi zajistit, aby pfi kolizich v ramci robotického systému
(napf. robotickym ramenem, chapadlem, obrobkem) roboticky systém
kolize spolehlivé rozpoznal a bezpecné reagoval.

Integrator musi popsat/dodrzovat nastaveni pro uvedeni robota do
provozu.

Integrator musi zajistit, aby se vyrobek pouzival vyhradné v ramci svych
technickych parametrd.

Pokud roboty pracuji v kolaborativnim rezimu, mély by byt vybaveny
vizualnim ukazatelem.

Integrator musi peclivé zvazit tvar obrobku, silu uchopeni, orientaci
obrobku, vySku pojezdu, drahu a rychlost pfi pouzivani vyrobku, aby se
minimalizovalo riziko ztraty obrobku.

Citéni a vyfazovani z provozu produktu provadéijte jen ve vypnutém
stavu.

Jako soucast analyzy rizik celého systému musi byt urCena maximalni
pfipustna hmotnost obrobku. V tomto pfipadé je treba vzit v ivahu
parametry obrobku, jako je tvar a hmotnost, stejné jako parametry
aplikace, jako jsounapf. vyska a rychlost pojezdu. Tato maximalni zadana
hmotnost obrobku nesmi byt prekrocena.

Je tfeba zabranit nahodné, zbytecné nebo neldmysiné aktivaci vyrobku.

Pro dosazeni vlastni bezpecnosti musi byt zohlednéna konstrukéni

struktura prstd:

e Prsty uchopovace musi byt uspofadany tak, aby nedochazelo k
jejich nedmysinému zachycovani.

* Prsty chapace nesmi mit ostré hrany nebo drsny povrch, které by
mohly zpUlsobit riziko.

e Musi byt dodrzena pfislusna ustanoveni, napf. doporuceni BG,
ISO/TS 15066 atd. Musi byt dokumentovano dodrzeni
biomechanickych limitd.
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SAC Obsah

e Pokud to neni mozné, musi integrator / provozovatel podniknout
dalsi opatfeni ke zmirnéni rizika.

SAC-07-P Konstrukce uchopovacich prstd musi umoznovat pozitivni uchopeni, aby
se minimalizovalo riziko ztraty obrobku ve stavu bez proudu. Pokud to
neni mozné, musi integrator / provozovatel podniknout dalsi opatfeni ke
zmirnéni rizika.

SAC-08-P Integrator musi mit na zfeteli, Ze spinaci prepéti napdjeciho napéti mize
zplsobit ztratu obrobku.
SAC-09-P Vyrobek neni vhodny pro manipulaci s horkymi, resp. chladnymi obrobky.

Pfi manipulaci s horkymi nebo studenymi obrobky je tfeba zabranit
prenosu tepla na vyrobek, coZ miZe mit za nasledek, Ze okolni teplota
klesne pod pripustnou kontaktni teplotu nebo ji pfekroci. DalSi pokyny
naleznete v IS0 13732-1/-3.

SAC-10-P Vyrobek mizZe byt poSkozen plsobenim kyselych nebo zasaditych latek.

SAC-11-P Integrator musi zajistit, Ze bude zajiSténo uzemnéni vyrobku. Pro tento
ucel musi byt mechanické pripojeni elektricky vodivé.

SAC-12-P Vyrobek je vybaven tavnou pojistkou, ktera slouzi jako bezpecnostni prvek
a nesmi se za zadnych okolnosti vyménovat. ZaSlete vyrobek na opravu do
firmy SCHUNK.
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