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Mit freundlichen GriiRen

lhr SCHUNK-Team

Urheberrecht:

Diese Anleitung ist urheberrechtlich geschiitzt.
Urheber ist die SCHUNK SE & Co. KG. Alle Rechte
vorbehalten.

Technische Anderungen:
Anderungen im Sinne technischer
Verbesserungen sind uns vorbehalten.

Dokumentennummer: 1407515
Auflage: 08.00 | 09.04.2024 | de - en

SCHUNK SE & Co. KG
Spanntechnik | Greiftechnik |
Automatisierungstechnik

Bahnhofstr. 106 — 134
D-743438 Lauffen/Neckar
Tel.+49-7133-103-0

info@de.schunk.com
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Samtliche Angaben in dieser Anleitung entsprechen dem
aktuellen Stand zum Zeitpunkt des Drucks und kdnnen
Anderungen unterliegen. Die aktuelle Anleitung, die
ausfiihrliche Montage- und Betriebsanleitung sowie
weiterfiihrende Informationen und Dokumente kénnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.

1 Mitgeltende Unterlagen
- Allgemeine Geschdftsbedingungen *
- Montage- und Betriebsanleitung des Produkts *
- inkl. Konformitatserkldrung
- inkl. Einbauerkldrung
- Sicherheitsinformation
- Katalogdatenblatt des gekauften Produkts *
- Variante URID, UREK: Softwarehandbuch "SCHUNK

Softwarebaustein fiir URCap, Co-act EGP-Cin den Varianten
UREK/URID" *

- Variante FCRXEK, FCRXID: Softwarehandbuch "SCHUNK
Softwarebaustein fiir FANUC CRX, Co-act EGP-Cin den
Varianten FCRXEK / FCRXID" *

- Variante GoFa: Softwarehandbuch "SCHUNK
Softwarebaustein fiir ABB, Co-act EGP-Cfiir ABB Robotics" *

— DGUV-Zertifikat, Zertifikats-Nr. MF18007 *

- Montage- und Betriebsanleitungen des Zubehdors *

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen kénnen unter

schunk.com/downloads heruntergeladen werden.

2 Technische Daten
2.1 Typenschliissel

. Co-act EGP-C-40- N- N-KTOE|
Kollaborativer Aktuator

Elektrischer Kleinteilegreifer

DGUV-zertifizierte Einheit

BaugroRe
25 40 50 64

nicht belegt

nicht belegt

Roboter- und Flanschschnittstelle *

* Varianten siehe folgende Tabelle

Produktvari Roboter- und Flanschschnittstelle

ante

FCR7 FANUC CR-7iA | Anbindung tiber EE-Interface

FCRXID FANUC CRX10-iA, CRX10-iA/L | mit Durchfiihrung
(elektr. Werkzeugschnittstelle)

FCRXEK FANUC CRX10-iA, CRX10-iA/L | externe Verkabelung

(R15 FANUC CR-15iA | externe Verkabelung

KETI KUKA iiwa | Medienflansch electric inside

KTOE KUKA iiwa | Medienflansch touch elektrisch

KMFE KUKA iiwa | Medienflansch elektrisch

URID Universal Robots | mit Durchfiihrung (elektr.
Werkzeugschnittstelle)

UREK Universal Robots | externe Verkabelung

T™ID Techman Robot | mit Durchfiihrung (elektr.
Werkzeugschnittstelle)

TMEK Techman Robot | externe Verkabelung

AUBO AUBO Robotics i5 | mit Durchfiinrung (elektr.
Werkzeugschnittstelle)

SCR35 SIASUN SCR 3 und SCR 5 | mit Durchfiihrung (elektr.

Werkzeugschnittstelle)

HCR Hanwha Collaborative Robots | mit Durchfiihrung
(elektr. Werkzeugschnittstelle)

M1013 DOOSAN Robot | mit Durchfiihrung (elektr.
Werkzeugschnittstelle)

ASISSTA Mitsubishi ASSISTA | externe Verkabelung
YHCP Yaskawa HC10 (PNP | mit Durchfiihrung
YHCN Yaskawa HC10 (NPN | mit Durchfiihrung
YDTP Yaskawa HC10DT (PNP | mit Durchfiihrung
YDTN Yaskawa HC10DT (NPN | mit Durchfiihrung
GoFa ABB Robotics GoFa™ - CRB 15000 | mit

Durchfiihrung (elektr. Werkzeugschnittstelle)

HINWEIS

Auf dem Typenschild befindet sich die Ident-Nummer des
Produkts. Die Zuordnung der Ident-Nummer zur aufgefiihrten
Produktvariante enthdlt das Katalogdatenblatt.

2.2 Anschlussdaten
BaugroRe 25, 40

Bezeichnung Co-act EGP-C

25 4o

Versorgungsspannung
[vbQ] i
Min. [VD(] 21.6
Max. [VD(] 26.4

Min. Versorgungsstrom Netzteil [A] *

- Variante: FCR7, URID, 1.0 1.0
UREK

— Variante: KETI, KTOE, - 1.0
FCRXID, FCRXEK, TMID,
TMEK, M1013, AUBO,
HCR, SCR35, ASSISTA,
YDTP, GoFa

- Variante: (R15 - -

- Variante: YDTN, YHCP, - 0.6
YHCN

Max. Stromaufnahme [A]**

- Variante: FCR7, UREK 1.0 2.0

- Variante: URID 1.0 0.6

— Variante: TMID, AUBO, - 0.6
HCR, YDTN, YHCP, YHCN

— Variante: KETI, KTOE, - 2.0
TMEK, M1013, FCRXID,
FCRXEK, SCR35, ASSISTA,
YDTP, GoFa

- Variante: (R15 - -

Max. Werkstiickgewicht [kg] 0.2 0.7

im Kraftschluss ***

Greifkraft [%] 50 100 (100 75 50 25

Stromaufnahme im 0.07 0.4 020 015 010 0.05
blockierten Zustand [A]
Rk Kk

BaugroBe 50, 64

Bezeichnung Co-act EGP-C

50 64

Versorgungsspannung

[vb(] b

Min. [VD(] 21.6
Max. [VD(] 26.4

Min. Versorgungsstrom Netzteil [A] *

- Variante: FCR7, UREK, 1.0 1.0
KKETI, KTOE

— Variante: FCRXID, - 1.0
FCRXEK, TMEK, CR15,
M1013

— Variante: URID - 2.0

— Variante: TMID, - -
AUBO, HCR, SCR35
Max. Stromaufnahme [A]**
— \Variante: FCR7, UREK, 2.0 2.0
KETI, KTOE
— Variante: URID, - 2.0
FCRXID, FCRXEK,
TMEK, CR15, M1013,
GoFa
— \Variante: TMID, - -
AUBO, HCR, SCR35
Max. Werkstiickgewicht [kg] 1.05 115
im Kraftschluss ***
Greifkraft [%]
Stromaufnahme im
blockierten Zustand [A]

*kk

100 75 50 25 100 75 50 25
0.3 0.22/0.15/0.07 015 0.1 ' 0.08 0.04

* minimaler Versorgungsstrom fiir zuverldssigen Betrieb
des Produkts

**  maximale Stromaufnahme in der
Beschleunigungsphase (max. t = 50 ms)

***  Im Formschluss kdnnen hohere Werte erreicht werden,
abhdngig von der maximalen Momentenbelastung
(siehe Katalogdatenblatt). Das maximal handhabbare
Werkstiickgewicht istim Rahmen einer Risikobeurteilung
durch den Integrator / Betreiber zu bestimmen, » siehe
Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Pflichten des
Betreibers / Integrators.

*xx - Stromaufnahme im blockierten Zustand (in Greifer-
Endlage oder beim Greifen eines Werkstiickes) bei
aktivem Befehl "Greifer 6ffnen" oder "Greifer schlieBen"

Weitere technische Daten enthalt das Katalogdatenblatt. Es gilt
jeweils die letzte Fassung.

Vorheriger Abschnitt enthadlt die Anforderungen aus SAC-04-P,
SAC-08-P, » siehe Montage- und Betriebsanleitung, Kap.
Pflichten des Betreibers / Integrators

2.3 Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Bezeichnung Co-act EGP-C
Schutzart IP (mechanisch) 30
Schutzart IP (elektrisch) 40
Gerdusch-Emission [dB(A)] <70
Umgebungstemperatur [°(]

Min. 5

Max. 55
Relative Luftfeuchte [%)

Max. 95

Vorheriger Abschnitt enthdlt die Anforderungen aus SAC-10-
G, » siehe Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Pflichten des
Betreibers / Integrators

3 Aufbau und Beschreibung
3.1 Aufbau

ORORO)

P
(o

Do

Aufbau Co-act EGP-C
1 Kollisionsschutzhiille
2 Flansch zum Anschluss des Roboters

3 Steckerfiir Spannungsversorgung und Ansteuerung des
Produkts (Ausfiihrung abhdngig vom Robotertyp)

L4 LED-Llichtband

5  Serviceklappe

6  Drehschalter "Greifkraft"

7 LED

8  Sensoren

9  Serviceklappe (nicht bei BaugroRe 25)

10  Grundbacken

3.2 Beschreibung

Das Produkt ist ein leistungsdichter servoelektrischer 2-Finger-
Parallelgreifer fiir den kollaborierenden Betrieb mit

- integrierter Elektronik,

Kollisionsschutzhiille,

integrierter Sensorik und

Adaptionsflansch fiir Roboter.

3.3 Anzeigen

Statusanzeigen

1*  LED-lichtband frei konfigurierbare, applikationss-

pezifische Anzeige, » Kap. 4.3.2
2 LED READY
3 LED ERROR

* nur bei Varianten FCR7, FCRXEK, UREK, TMEK, HCR, KETI,
KTOE, KMFE, YHCP, YDTP

Statusanzeige des Produkts

Bezeich- Farbe Funktion

nung

READY Griin Zeigtan, ob die Spannung angeschlossen ist.

— Leuchtet, solange Spannung am Produkt
anliegt.

- Leuchtet nicht, wenn keine Spannung
am Produkt anliegt.

Zeigt an, ob eine Warnung oder ein Fehler

anliegt.

- Leuchtet nicht, wenn keine Warnung
oder kein Fehler anliegt und das Produkt
betriebsbereit ist.

— Leuchtet, wenn eine Warnung
"Ubertemperatur" anliegt.

- Der Phasenstrom des Motors wird
aufly,,. begrenzt.

- DieSchlieR- und Offnungszeit kann
sich erhdhen.

- Wird automatisch geloscht, wenn
die Warnung nicht mehr anliegt.

- Blinktlangsam (ca. alle1.2s), wenn ein
Fehler "Ubertemperatur "' anliegt.

- Das Produkt geht solange in den
Ruhezustand, bis es abgekiihlt ist.
Die Befehle Greifer Offnen und Greifer
schlieenwerden nicht verarbeitet.
- Der Fehler muss quittiert werden.

- Blinkt schnell (ca. alle 0.6 ), wenn der
Drehschalter "Greifkraft" zwischen zwei
Schaltpositionen steht.

ERROR Rot

4 Montage und Einstellungen

4.1 Montieren und anschlieRen

iiberblick

1. Ebenheit der Anschraubfldche priifen, » Kap. &.2.
2. Produktam Roboter befestigen, » Kap. 4.2.

= Anzugsdrehmoment der Befestigungsschrauben
beachten.

3. Greiferfinger an den Grundbacken befestigen, » siehe
Montage- und Betriebsanleitung.

Optional je nach Ausfiihrung: Kabel fiir
Spannungsversorgung und Ansteuerung
anschlieRen, » Kap. 4.3.

5. Gegebenenfalls Sensor einstellen, » Kap. 4.5.
6. Gegebenenfalls Greifkraft einstellen, » Kap. &.4.

4.2 Mechanischer Anschluss

Ebenheit der Anschraubfldche

Die Werte beziehen sich auf die gesamte Anschraubfldache, auf
der das Produkt montiert wird.

[A

Kantenlangen Zuldssige Unebenheit
<100 <0.02
>100 <0.05

Tab.: Anforderungen an die Ebenheit der Anschraubfliche
(Mafe in mm)

Elektrisch leitfahig

Die Anschraubflache muss elektrisch leitfahig sein, um die
Erdung des Produkts sicherzustellen.

Vorheriger Abschnitt enthdlt die Anforderungen aus SAC-11-P, »
siehe Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Pflichten des
Betreibers / Integrators

Anschliisse am Produkt

Zur Befestigung am Roboter besitzt das Produkt einen ISO-
Flansch. Je nach Produktvariante — abhdngig vom Robotertyp -
unterscheidet sich die Abmessung des ISO-Flansches.

HINWEIS

Auf dem Typenschild befindet sich die [dent-Nummer des
Produkts. Die Zuordnung der Ident-Nummer zur aufgefiihrten
Produktvariante enthdlt das Katalogdatenblatt.

Anschlussvariante: ISO-Flansch 31.5

Montage des Produkts am Roboter mit ISO-Flansch, Lochkreis-@31.5

Pos. Befestigung Co-act EGP-C
1 Befestigungsschraube M4 x18

2*  Zentrierhiilse [mm] g6

3* Befestigungsschraube M5x10

Anzugsdrehmoment [Nm] 6.1
4* 1S0-Flansch 1S0 9409-1-31.5-4-M5
5*  Zentrierstift [mm] @5

* Im Beipack enthalten.

Hinweis: Die Befestigungsschrauben (1) sind am Produkt bereits
vormontiert. Ein zur Montage erforderlicher Kugelkopf-
Innensechskantschliissel mit einem Arbeitswinkel von 30° istim
Beipack enthalten.

Anschlussvariante: ISO-Flansch 50

Montage des Produkts am Roboter mit ISO-Flansch, Lochkreis-# 50
Co-act EGP-C

1 Befestigungsschraube M4 x18

2*  Zentrierhiilse [mm] @6

Pos. Befestigung

3* Befestigungsschraube M6 x10
Anzugsdrehmoment [Nm] 10

L* |SO-Flansch 1S0 9409-1-50-4-M6

5*  Zentrierstift [mm] g6

* Im Beipack enthalten.

Hinweis: Die Befestigungsschrauben (1) sind am Produkt bereits
vormontiert. Ein zur Montage erforderlicher Kugelkopf-
Innensechskantschliissel mit einem Arbeitswinkel von 30° istim
Beipack enthalten.

Anschliisse an den Grundbacken

Anschliisse an den Grundbacken
Pos. Bezeichnung Co-act EGP-C

25 40 50 6.4

1 Gewinde in Grundbacken My M5 M6 M8
Max. Einschraubtiefe ab L 6 8 10
Anschlagflache [mm]

Max. Anzugsdrehmoment der
Befestigungsschrauben [Nm]

- Greiferfinger aus Stahl: 31 61 10 25
- Greiferfingeraus Kunststoff: 5, 3 5 5

2 Bohrung fiir Zylinderstift [nm] @15 @25 §3 @

Tab.: Einschraubtiefe und Anzugsdrehmoment

Weitere Informationen zur Montage, » siehe Montage- und
Betriebsanleitung.


http://schunk.com/downloads

4.3 Elektrischer Anschluss

4.3.1 Anschlussbelegung

Je nach Produktvariante — abhdngig vom Robotertyp — besitzt das Produkt
einen der folgenden Anschliisse.

HINWEIS

Auf dem Typenschild befindet sich die Ident-Nummer des Produkts. Die
Zuordnung der Ident-Nummer zur aufgefiihrten Produktvariante enthalt
das Katalogdatenblatt.

Nr.  Anschlussvariante Produktvariante, » Kap. 2.1
Co-act EGP-CURID
Co-act EGP-CAUBO
Co-act EGP-CSCR35
Co-act EGP-CFCRXID
Co-act EGP-CKTOE
Co-act EGP-CUREK
Co-act EGP-CFCR?
Co-act EGP-CTMEK
Co-act EGP-CCR15
Co-act EGP-C FCRXEK
Co-act EGP-C 64-M1013
Co-act EGP-CKETI

1 M8 Buchse, 8-polig

2 M12 Stecker, 17-polig
3 Kabel mit Litzen

L KUKA-Medienflansch inside
elektrisch

5 M8 Stecker, 8-polig und M8
Stecker, 3-polig
6 M8 Stecker, 8-polig

(o-act EGP-CKMFE

Co-act EGP-CTMID
Co-act EGP-C40-M1013
Co-act EGP-CHCR
Co-act EGP-CASSISTA
Co-act EGP-CYDTP
Co-act EGP-CYDTN
Co-act EGP-CYHCP
Co-act EGP-CYHCN
Co-act EGP-CGoFa

7 M12 Stecker, 12-polig
8 M12 Stecker, 8-polig
9 Flachstecker, 8-polig

10 M8 Stecker, 3-polig und M8
Stecker, 4-polig

Anschlussvariante 3: Kabel mit Litzen

VRNV WN R

[
[S)

11

[y
)

Kabel mit 12 Litzen
Co-act EGP-C UREK, FCR7, FCRXEK, TMEK, CR15, 64-M1013
Nr. Litze Signal
1 Weil Digitaler Eingang DI 2
2 Braun Digitaler Eingang DI1
3 Griin Sensor2
L Gelb Sensor1
5 Grau Sensor &4 (optional, auf Anfrage)
6 Rosa Sensor 3 (optional, auf Anfrage)
7 Blau GreiferschlieRen
8 Rot Greifer 6ffnen
9 Schwarz n.c.
10 Violett n.c.
1 Grau/Rosa GND
12 Rot/Blau +24:VDC

Tab.: Anschlussbelegung Co-act EGP-C UREK, FCR7, FCRXEK, TMEK, CR15

Anschlussvariante 10: M8 Stecker, 4-polig und M8 Stecker, 3-polig

M8 Stecker, 4-polig und M8 Stecker, 3-polig
Co-act EGP-C GoFa

Signal Anschluss Co-act EGP-C Anschluss Co-act EGP-C
am Roboterflansch an OmniCore-Steuereinheit *
Pin  Litze Pin  Litze Klemme > Signal
X2

M8 Stecker, 3-polig M12-Kabel, 8-polig
+24:\/DC 1 Braun 7 Blau  X19> +24VDC
GND 3 Blau 8 Rot X19 > GND
n.c. L Schwarz n.c. n.c. n.c

M8 Stecker, 4-polig
Greifer 1 Braun 1 WeiR  1/0>D0
offnen
Greifer 2 Weil 2 Braun 1/0>D0
schlieRen
Sensor1 3 Blau 3 Griin  1/0>DI
Sensor2 L Schwarz L Gelb  1/0>DI

Tab.: Anschlussbelegung Co-act EGP-C GoFa

* Beide Flanschstecker des Produkts sind intern an der Steuereinheit mit
einem 8-poligen M12-Stecker (X2) verdrahtet. Mit einem 8-poligen
M12-Kabel werden die Klemmen der Steuereinheit angeschlossen.

Folgende Verbindungen zwischen den Anschliissen der OmniCore-
Steuereinheit herstellen:

Ansteuerung Greifer 6ffnen / Greifer schlieRen

Funktion Digitaler Eingang
Greifer Greifer
offnen schlieRen

Antrieb unbestromt 0 0

(Stillstand, Motor wird kurzgeschlossen)

Greifer 6ffnen 1 0

Greifer schlieRen 0 1

Fehler zuriicksetzen 1 1

(Stillstand, Motor wird kurzgeschlossen)
Pausenzeit zwischen zwei Befehlen

ACHTUNG

Sachschaden durch fehlerhafte Ansteuerung!

Die interne Elektronik kann durch zu schnelles Aufeinanderfolgen zweier
Befehle beschddigt werden.

e Pausenzeiten zwischen den Befehlen einhalten.

Die folgende Grafik zeigt die minimale Pausenzeit, die zwischen zwei
Befehlen eingehalten werden muss.

uv 1
ov 0 L ————————— Greifer 6ffnen

vy 1 00 - Greifer schlieRen

o 0

15 ms Min. Pausenzeit

Beispiel Greifer Offnen / Greifer schliefSen
Ansteuerung LED-Lichtband

1. Von X19 mit einem Leitungspaar 24V und GND die oberen beiden Funktion Digitaler Eingang
Klemmen (PW DO und GND DO) des DO-Teils der DSQC1030-Karte
verbinden. DI2 DI1
2. Von X19 mit einem einzelnen Draht Klemme GND DI des DI-Teils der LED-Lichtband leuchtet nicht 0 0
DSQC1030-Karte verbinden. LED-Lichtband leuchtet eri 1 0
3. Mi2-Kabel, 8-polig mit offenen Litzen (enthalten im Lieferumfang) an !c anc ‘euchtet grun
Stecker X2 anschlieBen und Litzen an die Klemmen X19 und /0 der LED-Lichtband leuchtet gelb 0 1
OmniCore-Steuereinheit anschlieRen. LED-Lichtband leuchtet rot 1 1
oW DO HINWEIS
—/ Die Helligkeitswerte der LED-Farben wurden werkseitig voreingestellt.
GND DO
Do 4.4 Greifkraft einstellen
GND DI X19 Uber den Drehschalter "Greifkraft" wird durch Verdndern der
Strombegrenzung die Greifkraft verandert.
DI Um die Greifkraft zu verandern, miissen die digitalen Eingange "Greifer
offnen" und "Greifer schlieRen" unbestromt (Low) sein, » Kap. &.3.2.
L.4.1 BaugroRe 25, 50, 64
1/0 P
(DSQC1030) o

OmniCore-Steuereinheit

HINWEIS

Weitere Informationen zu den Anschlussvarianten enthalt die ausfiihrliche
Montage- und Betriebsanleitung, abrufbar unter schunk.com.

4.3.2 Ansteuerung
Wahrheitstabelle

Die folgenden Wahrheitstabellen zeigen die Ansteuerung der digitalen
Eingdnge bei mdglichen Befehlen der libergeordneten Steuerung.

Die Stromaufnahme pro digitalem Eingang betragt max. 1=10 mA.

Je nach Anschlussvariante sind die digitalen Eingange unterschiedlich
belegt, » Kap. 4.3.1.

HINWEIS

e BaugroBen 25, 40 und 50: Bei der Variante URID sind die digitalen
Eingange in der Schaltungsart "NPN" ausgefiihrt.

e BaugroRe 64: Bei der Variante URID sind die digitalen Eingange in der
Schaltungsart "PNP" ausgefiihrt.

Zugang zum Drehschalter "Greifkraft"

W Digitale Eingdnge "Greifer 6ffnen" und "Greifer schlieBen" sind
unbestromt (Low), » Kap. 4.3.2.

1. Serviceklappe (1) vorsichtig nach unten 6ffnen.

2. Verschlussstopfen (2) entfernen.

3. Greifkraft am Drehschalter "Greifkraft" einstellen. Dabei einen
geeigneten Schlitzschraubendreher verwenden, Klingenbreite
mindestens 2 mm. ACHTUNG! Keinen axialen Druck auf die Achse des
Drehschalters ausiiben.

Hinweis: Der Drehschalter "Greifkraft" hat zwei rastende Positionen.

L. Verschlussstopfen (2) anbringen.

5. Serviceklappe (1) schlieRBen.
Pos. Greifkraft [%]
100 (Standard) 100

50 50

4.4.2 BaugroRe 40

Zugang zum Drehschalter "Greifkraft"

B Digitale Eingdnge "Greifer 6ffnen" und "Greifer schlieBen" sind
unbestromt (Low), » Kap. 4.3.2.

1. Serviceklappe (1) 6ffnen.

2. Verschlussstopfen (2) entfernen.

3. Greifkraft am Drehschalter "Greifkraft" einstellen. Dabei einen
geeigneten Schlitzschraubendreher verwenden, Klingenbreite
mindestens 2 mm. ACHTUNG! Keinen axialen Druck auf die Achse des
Drehschalters ausiiben.

Hinweis: Der Drehschalter "Greifkraft" hat vier rastende Positionen.

4. Verschlussstopfen (2) anbringen.

5. Serviceklappe (1) schlieRen.

Pos. Greifkraft [%]
100 (Standard) 100
6] 75
50 50
25 25

4.5 Sensoren einstellen

Im Auslieferungszustand sind die Sensoren am Produkt montiert, die
Positionen "gedffnet" und "geschlossen" sind eingestellt.

Die Sensoren miissen nur eingestellt werden, wenn die Position "Teil
gegriffen" abgefragt werden soll.

4.5.1 BaugroRe 25

HINWEIS

Zur Abfrage der Position "Teil gegriffen" muss eine Abstandshiilse
eingebaut werden. Die Abstandshiilse und die dazu erforderliche langere
Schraube sind im Beipack enthalten.

4.5.2 BaugroBe 40

HINWEIS

Zur Abfrage der Position "Teil gegriffen" muss eine Abstandshiilse
eingebaut werden. Die Abstandshiilse und die dazu erforderliche ldngere
Schraube sind im Beipack enthalten.

Sensor einstellen
1. Serviceklappe (1) 6ffnen.
2. Schraube (3) herausdrehen.

3. Abstandshiilse (2) mit der Schraube aus dem Beipack an der
Grundbacke befestigen.
Anzugsdrehmoment: 12.5 Ncm

4. Produktin einzustellende Position bringen.
5. Position "Teil gegriffen" abfragen und die Funktion testen.
6. Serviceklappe (1) schlieRen.

5 Inbetriebnahme

Das Durchfiihren der Inbetriebnahme, der Risikobetrachtung und das
Dokumentieren des Sicherheitsnachweises fiir die Integration muss bei
jeder Modifikation der kundenspezifischen Applikation, z. B. beim Greifen
anderer Werkstiicke, durchgefiihrt werden.

Bleiben bestehende Einstellungen unverandert, z.B. Griffweite und
Werkstiickgewicht, kann dieses Gefahrdungspotential in der erneut
durchgefiihrten Risikobeurteilung als unkritisch belegt werden. Die
Angaben/Abfragen in der Checkliste (> siehe Montage- und
Betriebsanleitung, Kap. Checkliste) miissen bei der Risikobeurteilung
beachtet werden.

Um die Integration des Produkts in einer Maschine, einem Portal oder
Robotersystem zu erleichtern, besteht die Moglichkeit anhand der
Checkliste (> siehe Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Checkliste) die
wesentlichen Punkte der Integration zu {iberpriifen und zu
dokumentieren.

Sensor einstellen

1. Abdeckung (1) an den markierten Stellen (Pfeile) vorsichtig nach innen
driicken und nach unten abziehen.

2. Schraube (3) herausdrehen.

3. Abstandshiilse (2) mit der Schraube aus dem Beipack an der
Grundbacke befestigen.
Anzugsdrehmoment: 12.5 Ncm

4. Produktin einzustellende Position bringen.

5. Position "Teil gegriffen' abfragen und die Funktion testen.

6. Abdeckung (1) in die Kollisonsschutzhiille einsetzen und bis zum
Einrasten fest nach oben driicken.

HINWEIS

Die Checkliste fiihrt nicht die vollumfangliche Erfiillung der gesetzlichen
Anforderungen herbei, die auf den Endeffektor anzuwenden sind, » siehe
Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Checkliste.

Vorheriger Abschnitt enthdlt die Anforderungen aus SAC-06-G, SAC-09-G,
» siehe Montage- und Betriebsanleitung, Kap. Pflichten des Betreibers /
Integrators



Sicherheitsinformation

Personalqualifikation

- Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

- VorArbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Montage- und Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Personliche Schutzausriistung

- BeimArbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausriistung tragen.

- Beischarfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflichen
Schutzhandschuhe tragen.

- BeiheiRen Oberfldchen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

— Beibewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
Haarnetz bei langen Haaren tragen.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Produkt dient zum Greifen und zeitbegrenzten Halten von

Werkstiicken oder Gegenstanden.

- Das Produkt darf ausschlieRlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Link Technische Daten.

- DasProduktistzum Einbau in eine Maschine oder als Endeffektor
eines Roboters, auch in MRK (Mensch-Roboter-Kollaboration)-
Applikationen, bestimmt. Die zutreffenden Richtlinien miissen
beachtet und eingehalten werden.

- DasProduktistfiirindustrielle und industrienahe Anwendungen
bestimmt. Der Einsatz auBerhalb geschlossener Raume ist nur mit
geeigneten SchutzmaRnahmen gegen Freibewitterung zuldssig.
Das Produkt ist nicht fiir den Einsatz in salzhaltiger Luft geeignet.

- DasProdukt kann innerhalb der zuldssigen Belastungsgrenzen und
technischen Daten zum Halten von Werkstiicken bei einfachen
Bearbeitungen verwendet werden, ist aber kein Spannmittel
entsprechend EN1550:1997+A1:2008.

- ZurbestimmungsgemdRen Verwendung gehdrt auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

— Jede iiber die bestimmungsgemaRe Verwendung hinausgehende
oder andersartige Benutzung gilt als Fehlgebrauch.

Produktsicherheit

Das Produkt entspricht dem Stand der Technik und den anerkannten

sicherheitstechnischen Regeln. Dennoch kénnen Gefahren vom

Produkt ausgehen, wennz. B.:

- das Produkt nicht bestimmungsgemal verwendet wird,

- dasProdukt unsachgemdR montiert oder gewartet wird,

- dieSicherheits- und Montagehinweise nicht beachtet werden,

- diesicherheitsbezogenen Anwendungsbedingungen (SAC - Safety
Applications Conditions) oder gleichwertige Sicherheitsregelungen
nicht beachtet werden, siehe Kapiteloder

- die Energieversorgung ausfallt oder verandert wird.

Hinweise zum Ausfall der Energieversorgung

Bei Verlust der Energieversorgung sind die Greiferfinger des Produkts

frei beweglich, das Halten der Last ist nicht gewahrleistet. Daher muss

der Integrator oder Betreiber sicherstellen, dass das Losen der Last keine

Gefdhrdung verursachen kann.

— Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrdchtigt.

Pflichten des Betreibers / Integrators

Der Betreiber/ Integrator muss sicherstellen, dass:

- das Produkt nur bestimmungsgemal verwendet wird,

- dasProdukt nurin einwandfreiem, funktionstiichtigem Zustand
betrieben wird und regelmaRig auf Funktionstiichtigkeit tiberpriift
wird,

— dieBetriebsanleitung stets in einem leserlichen Zustand und
vollstandig am Einsatzort der Maschine zur Verfligung steht,

- nurausreichend qualifiziertes und autorisiertes Personal das
Produkt bedient und wartet,

- dieses Personal regelmaRig in allen zutreffenden Fragen von
Arbeitssicherheit und Umweltschutz unterwiesen wird sowie die
Betriebsanleitung und insbesondere die darin enthaltenen
Sicherheitshinweise kennt.

HINWEIS
Der Betreiber/ Integrator muss insbesondere sicherstellen, dass
samtliche Anforderungen und Hinweise fiir einen sicheren Betrieb
mit einem Roboter eingehalten werden. Die Sicherheit ist erst
dann gewdhrleistet, wenn sicherheitsbezogene
Anwendungsbedingungen (SAC - Safety Applications Conditions)
erfiilitsind.

® \Weiterfiihrende Informationen zur Sicherheit und SACs sind in der
Montage- und Betriebsanleitung enthalten.

Grundsétzliche Gefahren

Aligemein

- Sicherheitsabstande einhalten, soweit diese im Rahmen der
Risikobeurteilung durch den Integrator / Betreiber definiert
wurden.

- Niemals Sicherheitseinrichtungen auRer Funktion setzen.

- VorMontage-, Umbau- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehrvorhanden ist.

- Wahrend des Betriebs nichtin den Bewegungsbereich des
Produkts greifen.

UnsachgemaRe Handhabung und Montage

Durch unsachgemdRe Handhabung und Montage kdnnen Gefahren

von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und

erheblichem Sachschaden fiihren kdnnen.

- Alle Arbeiten nurvon dafiir qualifiziertem Personal durchfiihren
lassen.

- Produkt bei allen Arbeiten gegen versehentliches Betatigen
sichern.

- Die geltenden Unfallverhiitungsvorschriften beachten.

- Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen einsetzen und
Vorkehrungen gegen Einklemmen und Quetschen treffen.

Safety information

Personnel qualification

- Allwork may only be performed by qualified personnel.

- Before working with the product, the personnel must have read
and understood the complete assembly and operating manual.

Personal protective equipment

- When working on and with the product, observe the occupational

health and safety regulations and wear the required personal
protective equipment.

- Wear protective gloves to guard against sharp edges and corners or

rough surfaces.

- Wear heat-resistant protective gloves when handling hot surfaces.

- Wear close-fitting protective clothing and wear long hairin a
hairnet when dealing with moving components.

Appropriate use

The product is designed exclusively for gripping and temporarily

holding workpieces or objects.

- The product may only be used within the scope of its technical
data, Link Technische Daten.

— The productis intended for installation in a machine oras an end
effector of a robot, including for HRC (human-robot collaboration)
applications. The applicable guidelines must be observed and
complied with.

- The productis intended for industrial and industry-oriented use.
Its use outside enclosed spaces is only permitted if suitable
protective measures are taken against outdoor exposure. The
product is not suitable for use in salty air.

- The product can be used within the permissible load limits and
technical data for holding workpieces during simple machining
operations, but is not a clamping device according to EN
1550:1997+A1:2008.

- Appropriate use of the product includes compliance with all
instructions in this manual.

- Any utilization that exceeds or differs from the appropriate use is
regarded as misuse.

Product safety

The product represents the state of the art and the recognized safety

rules. However, the product can pose hazards if, for example:

- the productis not used as intended,

- the productis notinstalled or maintained properly,

- thesafety and installation instructions are not observed,

- thesafety application conditions (SAC) are not observed, or safety
regulations of the equal value are not taken into account, see
chapteror

- the power supplyfails or is changed.

Notes on power supply failure

When power is lost, the gripper fingers of the product can move freely,
and their ability to maintain a hold on the load is not guaranteed.
Therefore, the integrator or operator must ensure that releasing the
load can not pose any hazard.

- Avoid any manner of working that may interfere with the function

and operational safety of the product.

Obligations of the operator/integrator
The operator / integrator must ensure that:
- theproductisonly used as intended,

- the productis only operated in an impeccable, functional condition

and is regularly inspected to make sure it is working properly,

— theoperating manual is always available in a legible condition and

in its entirety at the machine's application location
- onlysufficiently qualified and authorized personnel operate and
maintain the product,

- this personnelis regularly trained in all relevant questions relating
to operational safety and environmental protection, and is familiar

with the operating manual, particularly the safety information
contained therein.

NOTE
In particular, the operator / integrator must ensure that all
requirements and instructions for safe operation with a robot are

met. Safety is only guaranteed if the safety application conditions

(SAQ) are met.

® The Assembly and Operating Manual contains further information
on safety and SAGs.

Fundamental dangers

General

- Observe safety distances where they were defined in the risk
assessment by the integrator / operator.

- Never deactivate safety devices.

- Disconnect power sources before installation, modification or
calibration. Ensure that no residual energy remains in the system.

- Do notreach into the movement area of the product during
operation.

Incorrect handling and assembly

Incorrect handling and assembly may impair the product's safety and

cause serious injuries and considerable material damage.

- Haveallwork carried out by appropriately qualified personnel.

- Forallwork, secure the product against accidental operation.

- Observe the relevant accident prevention rules.

— Usesuitable assembly and transport equipment and take
precautions to prevent jamming and crushing.

fr Informations de sécurité

Qualification du personnel

Faire effectuertous les travaux par du personnel qualifié a cet effet.
Toute personne chargée par I'exploitant d'effectuer des travaux sur
le produit doit avoir lu et compris le manuel de montage et
d'utilisation complet.

Equnpement de protection individuelle

Lors de travauxavec le produit et au niveau du produit, respecter les
dispositions relatives a la protection des travailleurs et utiliser
I'équipement de protection individuelle nécessaire.

En présence de bords tranchants, de coins pointus et de surfaces
rugueuses, utiliser des gants de protection.

En présence de surfaces chaudes, porter des gants de protection qui
résistenta la chaleur.

En présence de composants mobiles, porter des vétements de protection
prés du corps etune résille.

Utilisation conforme a I'usage prévu
Le produit est destiné a la préhension et au maintien temporaire de piéces ou
d'objets.

Le produit doit étre utilisé exdusivement dans la limite de ses
caractéristiques techniques, Link Technische Daten.

Le produit est destiné a I'intégration dans une machine ou comme
effecteurterminal d'un robot, également dans les applications de
collaboration homme-robot (MRK). Les directives applicables doivent
&tre prises en considération et respectées.

Le produit est destiné a des applications industrielles et assimilées a
I'industrie. L'utilisation en dehors de locaux fermés n'est autorisée
qu'avecdes mesures de protection appropriées contre |'exposition aux
intempéries. Le produit n'est pas adapté a une utilisation dans I'air salin.
Le produit peut étre utilisé dans les limites de charge admissibles etselon
les caractéristiques techniques pour maintenir des piéces a usiner lors
d'opérations d'usinage simples, mais il ne s"agit pas d'un dispositif de
serrage conforme a la norme EN 1550:1997+A1:2008.

Le respect de toutes les indications fournies dans le présent manuel fait
aussi partie de |'utilisation conforme a I'usage prévu.

Toute utilisation dépassant 'utilisation conforme aux dispositions ou
I'utilisation différente esta considérer comme une utilisation erronée.

Sécurité du produit
Le produit correspond a I'état de la technique et aux régles de sécurité
reconnues. Le produit peut toutefois étre source de danger, si, parexemple :

il n'est pas utilisé conformémenta I'usage prévu ;

il est monté ou entretenu de maniére non conforme ;

les consignes de sécurité et de montage ne sont pas respectées ;

les conditions d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety Applications
Conditions, Conditions des applications de sécurité) ou les regles de
sécurité équivalentes ne sont pas prises en compte, voir chapitreou
I'alimentation en énergie n'est pas assurée ou est modifiée.

Indications relatives a la panne de I'alimentation en énergie

En cas de perte de I'alimentation en énergie, les doigts de pince du produit
peuvent étre déplacés librement et le maintien de la charge n'est pas assuré.
Pour cette raison, I'intégrateur ou I'exploitant doit s'assurer que le
relachement de la charge ne peut pas entrainer de mise en danger.

Proscrire toute méthode de travail nuisantau fonctionnementetala
sécurité d'exploitation du produit.

Obligations de I'exploitant/de I'intégrateur
L'exploitant/I'intégrateur doit s'assurer que :

le produit est utilisé conformément a I'usage prévu uniquement ;

le produit est utilisé seulement dans un étatirréprochable de
fonctionnement et que sa fonctionnalité est régulierement controlée ;
le manuel d'utilisation est toujours disponible, lisible et completsurle
lieu d'utilisation de lamachine;

le personnel chargé de son utilisation et de sa maintenance estagréé et
suffisamment qualifié ;

ce personnel est régulierement avisé des questions relatives a la sécurité
dutravail eta la protection de I'environnement et qu'il connaitle
manuel d'utilisation et tout particulierement les consignes de sécurité
qu'il contient.

REMARQUE

L'explmtantl I'intégrateur doit tout particulierement s'assurer que
toutes les exigences et consignes sont respectées pour garantir
I'exploitation slire avec un robot.La sécurité n'est garantie que
lorsque les conditions d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety
Applications Conditions) sont remplies.

D'autres informations de sécurité et SACfigurent dans le manuel de
montage et d'utilisation.

Risques majeurs
Généralités

Respecter les distances de sécurité ayant été définies par I'intégrateur/
I'exploitant dans le cadre de I'évaluation des risques.

Ne jamais désactiver les dispositifs de sécurité.

Avant lestravaux de montage, de transformation et de réglage, couper
toutes les alimentations en énergie. S'assurer qu'aucune énergie
résiduelle n'est présente dans le systeme.

Ne pas introduire les mains dans la zone de mouvement du produit
pendantI'exploitation.

Manipulation et assemblage non conformes

Des risques pouvant entrainer des blessures graves et des dommages
matériels importants peuvent émaner du produit du fait d'une
manipulation et d'un assemblage non conformes.

Faire effectuer tous les travaux par du personnel qualifié a cet effet.
Pourtous les travaux, sécuriser le produit contre tout actionnement
intempestif.

Respecter les prescriptions de prévention des accidents en vigueur.
Utiliser des dispositifs de montage et de transport adaptés et
prendre des mesures contre les risques de coincement et
d'écrasement.

Informacion de seguridad

Competencias del personal

- Ejecutartodos los trabajos mediante un personal cualificado para
tales tareas.

— Antes de trabajar, el personal tiene que haber leido
completamente este manual de montaje y servicioy haberlo
entendido.

Equipo de proteccion individual

- Durante la ejecucion de trabajos en y con el producto, acate las
disposiciones de proteccion laboral y lleve el equipo de proteccion
individual necesario.

— Encasode presencia de bordes afilados, esquinas puntiagudas y
superficies dsperas, utilice guantes de proteccion.

— Encasode presencia de superficies calientes, utilice guantes de
proteccién termorresistentes.

- En caso de componentes mdviles, utilice ropa de proteccion cefiida
y unaredecilla para el cabello largo.

Uso previsto

El producto se utiliza para el agarre y la sujecion por tiempo limitado de

piezas u objetos.

- Elproducto solo debe utilizarse respetando los valores que se
recogen en los datos técnicos, Link Technische Daten.

- Elproducto estd diseriado para serincorporado a una maquina o
como efector final de un robot, e incluso en usos colaborativos
humano-robot (MRK). Las directivas aplicables deben observarse y
respetarse.

- Elproducto esta concebido para aplicaciones industriales y cuasi-
industriales. El uso fuera de recintos cerrados solo esta permitido
con medidas de proteccion adecuadas contra la intemperie. El
producto no es adecuado para su uso en aire salado.

- E producto puede utilizarse dentro de los limites de carga
admisibles y los datos técnicos para sujetar piezas de trabajo
durante operaciones de mecanizado sencillas, pero no es un
dispositivo de sujecién segtin la norma EN 1550:1997+A1:2008.

- Eneluso convencional se incluye también cumplir todas las
indicaciones de este manual.

- Todo uso mas alla de lo convencional o cualquier uso diferente se
considera un uso incorrecto.

Seguridad del producto

El producto se corresponde con el nivel de la tecnologia actual y cumple

con las normas de seguridad vigentes. Sin embargo, el producto puede

ocasionar riesgos, por ejemplo, en los siguientes casos:

— el producto no se utiliza conforme a su uso previsto;

— el producto no se monta o mantiene de la manera adecuada;

— noserespetan lasindicaciones de seguridad y montaje.

- Nose respetan las condiciones de uso relativas a la seguridad (SAC -
Safety Applications Conditions) o las normas de seguridad
equivalentes, véase el capituloo

- Laalimentacion eléctrica falla o sufre modificaciones.

Indicaciones en caso de fallas en la alimentacion eléctrica

En caso de pérdida de alimentacion eléctrica, las garras de la pinza

pueden moverse libremente, no se garantiza el soporte de la carga. Por

este motivo, el operador o integrador debe asegurarse de que el

aflojarse de la carga no pueda provocar ninglin riesgo.

- Absténgase de cualquier método de trabajo que perjudique el
funcionamientoy la seguridad operativa del producto.

Obligaciones del operador / integrador

El operador/integrador debe asegurarse de lo siguiente:

— El producto solamente se utiliza de acuerdo al uso previsto.

— Elproductosolo es operado en perfecto estado y condiciones aptas,
y de que su capacidad de funcionamiento se verifique con
regularidad.

— Elmanual de instrucciones se encuentra legible y completo,
disponible para su lectura en la zona de trabajo de la maquina.

- Solo personal con la capacitacién y autorizacion adecuadas opere el
producto y realice tareas de mantenimiento.

— Este personal es instruido regularmente en todas las cuestiones
relativas a seguridad laboral y cuidado del medioambiente, y
conozca los contenidos del manual de instrucciones y, sobre todo,
las indicaciones de seguridad que este incluye.

INDICACION
El operador/integrador debe garantizar ante todo que se respeten
todas las indicaciones y los requisitos para operar de forma segura
con un robot. La seguridad solo esta garantizada cuando se
cumplen las condiciones de uso relativas a la seguridad (SAC -
Safety Applications Conditions).

®  Encontrard més informacion sobre la seguridad y las SACen las
instrucciones de montaje y funcionamiento.

Principales peligros

Generalidades

— Observarlas distancias de seguridad, siempre que el integrador/
operador las haya definido en la evaluacion de riesgos.

— Nuncadesactivar los sistemas de seguridad.

- Desconectar el suministro de energia antes de realizar trabajos de
montaje, modificacion y ajuste. Confirmar la ausencia de energia
residual en el sistema.

- Nointroducir las manos en el area de movimiento del producto
durante su funcionamiento.

Manipulacion y montaje inadecuados

El montaje o la manipulacién inadecuados pueden generar peligros del

producto que ocasionen heridas graves y dafios materiales

considerables.

— Todos los trabajos deben ser ejecutados solo por personal calificado
para estas tareas.

— Entodos los trabajos, asegure el producto contra accionamiento
accidental.

— Respete la normativa de prevencién de accidentes vigente.

- Utilice dispositivos de transporte y montaje adecuados y tome las
medidas correspondientes para prevenir lesiones por
aplastamiento y compresion.
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it Informazioni di sicurezza

Qualifica del personale

- Fare eseguire tutti gli interventi da personale qualificato.

— Prima di eseguire interventi sul prodotto, il personale deve leggere
e comprendere tutte le Istruzioni di montaggio e d'uso.

Dispositivi di protezione individuale

— Duranteilavori con e sul prodotto, rispettare le disposizioni di
sicurezza sul lavoro e indossare il necessario equipaggiamento di
protezione individuale.

- Inpresenza di bordi affilati, spigoli appuntiti e superfici ruvide,
indossare guanti di protezione.

— In presenza di superfici bollenti, indossare guanti di protezione
resistenti alle alte temperature.

- Incaso di componenti mobili, indossare abbigliamento protettivo
aderente e retina per capelli in caso di capelli lunghi.

Impiego conforme all'uso previsto

Il prodotto & utilizzato per la presa e la tenuta temporanea di pezzi o

oggettl
L'uso del prodotto & consentito esclusivamente nei limiti dei dati
tecnici dello stesso, Link Technische Daten.

- Il prodotto  destinato all'incorporazione in una macchina o
all'impiego come effettore finale di un robot, anche in applicazioni
di collaborazione uomo/robot. Tenere in considerazione le relative
direttive e rispettarle.

— Il prodotto & destinato alle applicazioni industriali o simili. L'uso al
difuori dei locali chiusi & consentito solo con misure di protezione
adeguate contro gli agenti atmosferici esterni. Il prodotto non &
adatto all'uso in aria salina.

— Il prodotto puo essere utilizzato entro i limiti di carico ammissibili e i
dati tecnici per la tenuta di pezzi durante le operazioni di
lavorazione semplici, ma non & un dispositivo di serraggio secondo
la norma EN1550:1997+A1:2008.

- L'impiego conforme all'uso previsto implica anche I'osservanza di
tutte le indicazioni contenute in questo manuale.

- 0gni utilizzo diverso o che esuli I'impiego conforme all'uso previsto
viene ritenuto errato.

Sicurezza del prodotto

Il prodotto & conforme allo stato della tecnica e alle regole tecniche

riconosciute in materia di sicurezza. Tuttavia, il prodotto puo causare

dei pericoli, ad esempio nei seguenti casi:

- impiego del prodotto non conforme all'uso previsto

— montaggio o manutenzione del prodotto errati

— mancato rispetto delle avvertenze di sicurezza e di montaggio

— mancato rispetto delle condizioni di applicazione legate alla
sicurezza (SAC - Safety Applications Conditions) o delle norme di
sicurezza analoghe, vedi il capitolooppure

- mancanza di alimentazione elettrica o modifiche alla stessa.

Awvertenze in caso di mancanza di alimentazione elettrica

In caso di perdita di alimentazione elettrica le dita della pinza del

prodotto si muovono liberamente e il supporto del carico non &

assicurato. Per questo motivo I'integratore o il gestore deve garantire

che I'allentamento del carico non provochi alcun pericolo.

- Evitare qualsiasi operazione che possa pregiudicare il corretto
funzionamento e la sicurezza di esercizio del prodotto.

Obblighi del gestore / dell'integratore

Il gestore/I'integratore deve garantire quanto segue:

— il prodotto viene impiegato in modo conforme all'uso previsto,

— il prodotto viene utilizzato soltanto in condizioni performanti e
ineccepibili e viene controllato regolarmente sotto il profilo
dell'efficienza,

— leistruzioni per I'uso sono sempre leggibili e completamente
accessibili e a disposizione sul luogo diimpiego della macchina,

— soltanto personale autorizzato e sufficientemente qualificato
utilizza il prodotto e si occupa degli interventi di manutenzione,

— il personale riceve regolarmente un'adeguata formazione per
quanto riguarda tutti gli aspetti di sicurezza del lavoro e di
protezione dell'ambiente, e conosce le istruzioni d'uso e in
particolare tutte le avvertenze di sicurezza ivi contenute.

NOTA
In particolare, il gestore/integratore deve garantire che tutti i
requisiti e le indicazioni vengano rispettati per un funzionamento
con robot sicuro. La sicurezza @ garantita solo quando sono
soddisfatte le condizioni di applicazione legate alla sicurezza (SAC
- Safety Applications Conditions).

®  Ulteriori informazioni sulla sicurezza e SACsono contenute nelle
istruzioni di montaggio e d'uso.

Pericoli fondamentali

Generalita

— Rispettare le distanze di sicurezza nella misura in cui queste sono
state definite nell'ambito della valutazione dei rischi da parte
dell'integratore/gestore.

— Nondisattivare mai i dispositivi di sicurezza.

—  Prima dei lavori di montaggio, trasformazione e regolazione,
disattivare le alimentazioni di energia. Verificare che il sistema sia
privo di energia residua.

- Durante il funzionamento non inserire le mani nell'area di
movimento del prodotto.

Manipolazione e montaggio impropri

In caso di manipolazione e montaggio impropri, il prodotto puo

comportare dei pericoli che possono provocare lesioni gravi e notevoli

danni materiali.

- Fare eseguire tutti gli interventi solo da personale qualificato.

— Durante tutti gli interventi, bloccare il prodotto onde evitarne
I'attivazione accidentale.

- Osservare le norme antinfortunistiche in vigore.

- Impiegare idonei dispositivi di montaggio e trasporto e adottare
misure per evitare I'incastro e lo schiacciamento.

/] A Informagdes de seguranca

Qualificagao de Pessoal

Todos os trabalhos devem ser realizados por pessoal qualificado.
Antes de realizar os trabalhos no produto, o pessoal deve ja ter lido
e compreendido na totalidade as Instrucdes de Funcionamento e
Montagem.

Equipamento de protegdo pessoal

Observar as disposi¢des referentes a seguranga no trabalho ao
trabalhar no e com o produto e utilizar o equipamento de
protec¢do individual indicado.

Com arestas afiadas, cantos pontiagudos e superficies rugosas,
utilizar luvas de protecgdo.

Com superficies quentes, utilizar luvas de protecgdo resistentes ao
calor.

Com componentes em movimento, utilizar vestudrio de proteccao
justo e uma touca de rede para o cabelo em caso de cabelo
comprido.

Uso pretendido
0 produto foi concebido para captura segura e temporaria de pecas em
trabalho ou outros objetos.

0 produto pode somente ser usado dentro das respectivas
especificagdes técnicas, Link Technische Daten.

0 produto destina-se a instalagdo em uma maquina ou como
efetor final de um robd, inclusive em aplicagdes de colaboragao
homem-robd. As diretrizes aplicaveis devem ser observadas e
respeitadas.

0 produto é destinado a aplicagdes industriais e semi-industriais. 0
uso fora de salas fechadas s6 é permitido com medidas de prote¢ao
adequadas contra intempéries ao ar livre. 0 produto ndo é
adequado para uso em ar com alto teor de sal.

0 produto pode ser utilizado dentro dos limites de cargaj permitidos
e dos dados técnicos para agarrar pecas durante operagoes
simples, mas nao é um dispositivo de fixacdo de acordo com a
EN1550:1997+A1:2008.

Também faz parte da utilizacdo adequada o cumprimento das
especificagdes deste manual.

Qualquer utilizagao além do uso pretendido é considerada uma
utilizacdo incorreta.

Seguranca do produto
0 produto corresponde ao estado da técnica e as regras de seguranca
reconhecidas. Ainda assim, o produto pode ser perigoso, por exemplo,

se:

o produto nao for utilizado conforme pretendido;

o produto for montado ou receber manutencao de modo
inadequado;

as instrugdes de seguranga e montagem nao forem observadas;
as condicdes de aplicagdo referentes a seguranca (SAC - Safety
Applications Conditions) ou regras de seguranga semelhantes ndo
forem observadas; consulte o capituloou

ofornecimento de energia for interrompido ou alterado.

Observacoes sobre o fornecimento de energia

Em caso de interrupgao do fornecimento de energia, os dedos da garra
do produto podem ser movimentados liviemente e a sustentagdo da
carga nao é garantida. Por isso, o integrador ou o operador deve se
certificar de que nao haja danos ao soltar a carga.

Descartar qualquer modo de trabalho que prejudique o
funcionamento e a seguranca operacional do produto.

Obrigagoes da entidade operadora / integradores
Aentidade operadoralintegrador devem se certificar que:

0 produto s6 pode ser utilizado conforme pretendido,

0 produto s6 pode ser operado em estado perfeito de
funcionamento e é inspecionado regularmente quanto a
capacidade de operagao,

0 manual de operacao sempre esteja disponivel em um estado
legivel e completo no local de operacao da maquina,

Apenas uma equipe autorizada e com uma qualificagdo adequada
possa operar e fazer a manutengao do produto,

Essa equipe seja instruida regularmente em todas as questoes
aplicaveis referentes a seguranca do trabalho e protecao
ambiental, bem como o manual de operagdo e principalmente as
instrucdes de seguranca apresentadas por ele.

OBSERVACAO

Aentidade operadoralo |ntegrador deve, sobretudo, garantir que
sejam cumpridas todas as exigéncias e instrugdes para uma
operagao segura com um robd. A seguranga s6 é garantida se as
condicdes de aplicacdo relacionadas a seguranca (SAC - Safety
Applications Conditions) forem atendidas.

0s manuais de montagem e operagao contém informagoes
adicionais sobre seguranca e as SACs.

Perigos basicos
Informagdes gerais

Manter distancias de seguranca, desde que as mesmas tenham
sido definidas pelo integrador / operador no ambito da avaliagao
deriscos.

Nunca desative os dispositivos de seguranca.

Sempre desconecte as linhas de alimentacdo de energia antes de
trabalhos de montagem, restauragdo e ajuste. Assegure que nao
haja mais energia residual no sistema.

Durante a operacao, nao toque na zona de movimento do
produto.

Procedimentos indevidos de manuseio e montagem

Procedimentos indevidos de manuseio e montagem do produto
podem resultar em riscos e, consequentemente, em ferimentos graves
e danos materiais consideraveis.

Todos os trabalhos devem ser realizados apenas por pessoal
qualificado.

Proteja o produto em todos os trabalhos contra acionamentos
involuntarios.

Observe as diretrizes em vigor para prevengao de acidentes.
Use os devidos dispositivos de montagem e transporte e tome
precaugoes para evitar apertos e esmagamentos.
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Personalens kompetens ) A személyzet képesitése Kvalifikdcia personalu Kvalifikace persondlu AR&R Keanudyauyss nepookana
- Latdarforalla arbeten genomfdras av kvalificerad personal. - Minden munkat erre képzett személyekkel végeztessen. - \Betkymi pracami poverte prislusne kvalifikovany personal. —  Ve3keré prace nechte provadét nalezité kvalifikovanym - HEZTUARHARPTHREEIL, Mposepierie nioGbix pabor crienyeT nopyaTs Toreko
- Forearbeten pd produkten méste personalen ha ldst och forstatt - Aterméken vald munka megkezdése elétt a dolgozknak el kell - Pred zaatim préacsi musi persondl preitat cely ndvod na montaz a personalem. - EEREBTIAEN , EXARS TR ERTERE ﬁa“”q)WLIVIPOBaHHOMy nggt:oﬂany
hela monterings- och bruksanvisningen. olvasniuk és meg kell érteniiik a teljes szerelési és iizemeltetési prevadzku a porozumiet jeho obsahu. - Pred zahajenim praci na wrobku si musi personal precist FEVERB, - nc?npfn Bb'”?j“p*;m%a Ha %ﬁmn@ﬁm
Personllg skyddsutrustnlng utmutatot. 0sobné ochranné vybavenie kompletni montazni a provozni navod a porozumét mu. AABHES OCTaHOumm yesoMTL Vo

Vid arbeten pd och med produkten ska
arbetsskyddsbestdmmelserna observeras och nddvandig personlig
skyddsutrustning baras.

Személyes védofelszerelés

Aterméken vagy termékkel valéd munkak soran vegye figyelembe a
munkavédelmi rendelkezéseket és viselje a sziikséges személyes

Pri vykonavani prac na vyrobku resp. s nim dodrZiavajte
ustanovenia tykajlice sa ochrany zdravia pri préci a pouZivajte
potrebné osobné ochranné vybavenie.

0Osobni ochranné prostredky

PFi praci na vyrobku a s vyrobkem dodrZujte predpisy bezpecnosti
prace a pouzivejte potfebné osobni ochranné prostredky.

Erm LREEAT R RELN | EESHRENE , HE
SFRLEHDPABTEEZ.
XTREGLG, REBAMERRE , MAHF FE.

Cpep,craa VHOVBALYaITbHOM 3aLLMTLI
[Mpu pabote cuanernviem crienyeT cobrnoaaTh NpaBina TEXHVKA
6€30MaCHOCTV MUCTIONB30BaTL HEOOXOVIMbIE CPEACTBA

- Anvénd skyddshandskarvid kontakt med vassa kanter, spetsiga védbfelszerelést. - Vpripade ostrych hrén, Spicatych rohov a drsnych povrchov —  PFi praci u ostrych hran, $picatych rohd a drsného povrchu noste - BIFERE , MBRBFFE, VHOVIBUZYANbHOM 3ALLMT.

horn och stréva ytor. - Erésélek, hegyes sarkok és durva feliiletek esetén viseljen pouzivajte ochranné rukavice. ochranné rukavice. - HIEDIM  NFEBEZSMHPRAEKANE RN, —  TpVHaNMYMM OCTPbIX KOAEB, YTTIOB 1 IPYBbIX IOBEPXHOCTEl HaneBaTL
- Anvdnd vdrmebestdndiga skyddshandskar vid kontakt med varma védobkesztydit. - Vpripade horticich povrchov pouZivajte ochranné rukavice odolné - Pii praci u horkych povrchl noste Zaruvzdorné ochranné rukavice. HARENER 3aLLTHBIE NEpYaTkU.

ytor. - Forr6 feliileteknél viseljen h$all védokesztyit. voti nadmernému teplu. - Pfi praci u pohyblivych dildi noste pfiléhavy ochranny odév, a ey —  Bcriysiae BOSMOXHOIO KOHTAKTa COpstHvMM MOBEPXHOCTSIMM

Anvand atsittande skyddskldder och harskydd vid 1angt har vid
kontakt med rdrliga komponenter.

Andamalsenlig anvindning
Produkten &r avsedd for att gripa och under viss tid halla arbetsstycken
ellerandra foremal.

Produkten far endast anvandas inom ramen for sina tekniska data,
Link Technische Daten.

Mozgatott gépelemeknél viseljen szorosan testhezdllé véddruhat,
hosszli haj esetén pedig hajhalét.

Rendeltetésszerii hasznalat
Atermék munkadarabok megfogdsara és korlatozott idejii
megtartasara szolgdl.

Atermékek kizérdlag a miiszaki adatokban foglaltaknak
megfelel6en szabad hasznalni, Link Technische Daten.

V pripade pohyblivych konstrukénych dielov noste tesne
priliehajuci ochranny odev a pri dihych vlasoch aj sietku na vlasy.

Pouzivanie v stilade s uréenim
\iyrobok sltiZi na uchopenie a Casovo obmedzené drzanie obrobkov
alebo predmetov.

\iyrobok sa smie pouZivat vylucne v rdmci svojich technickych
Udajovlink Technische Daten.

méte-li dlouhé vlasy, tak také sitku na vlasy.

Pouziti v souladu s urcenim zafizeni
\lyrobek slouZi k uchopovéni a asové omezenému drzeni obrobk(i
nebo predmétd.

Viyrobek se smi pouZivat vyhradné v rdmci jeho technickych
parametr(, Link Technische Daten.
\lyrobek je konstruovan pro vestavbu do stroje nebo jako koncovy
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KAV EBRBIETE M EEMA %™ @ Link Technische Daten,
A7 RAERFIENZEN |, RAENSRA (SEANEHE
(MRK) RZF ) BYRImH1TES. MFUERIFHESTARIOEN,
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CTIOMNb30BaTh TEPMOSALLUTHBIE NIEpHaTkA.

~  [MpvpaboTe cNomBVpKHBIMM AETANSIM HAOEBATL MTOTHO
MpUrIEratoLLLyto 3aLLTHYHO CTIELIOAEXAY U MPSITaTb ATIMHHbIE BONOCh|
110, CETKOM [i7151 BOOC.

Mcrone3oBaHne no HasHaueH o

M3nenue cnyxuT s 3aXeaTa v OrpaH |EHHONO Mo BPEMEHW YAEPKaHUS!

3aroTOBOK UM MPEAMETOB.

= Produkten &ravsedd for monteringi maskin ellersom andeffektori - Atermék alkalmas gépbe torténd beépitésre vagy hasznélhato - Vyrobokje uréeny na zadlenenie do stroja alebo pre pouZitie ako wykonny prvek robota, a to  pro aplikace pfi spolupréci robota a TSR TH  BRREA EN5501007+A008 boteigse | Vopeve o Ta o oo B PAMIEX SO TExHEaX
enrobot, dveniapplikationer for samarbete mellan méanniska och valamely robot végberendezéseként is, az ember-robot koncovy efektor robota, aj pre aplikécie v ramci kolaborécie dloveka Ziovéka (MRK). Je nutné respektovat a dodrZovat prislusné R MapameTpos, Link fecnnische Daten.

robot (MRK). Kraven i géllande direktiv ska observeras och
uppfyllas.

Produkten dravsedd att anvandas inom industrin och inom
industrirelaterade omrdden. Anvdndning utanfor slutna
utrymmen dr endast tilldten med ldmpliga skyddsatgdrder mot
vittring utomhus. Produkten &r inte Iamplig for anvandning i
salthaltig luft.

egyiittm(ikodésen alapuld alkalmazasokat is ideértve. Figyelembe
kell venni és be kell tartani a vonatkozd irdnyelveket.

Aterméket ipari és iparkozeli felhasznalasi célokra tervezték. A zart
tereken kiviili hasznalat csak a kiiltéri hatasokkal szembeni,
megfelel6 vintézkedések mellett megengedett. Atermék nem
alkalmas sés levegében vald hasznélatra.

Atermék a megengedett terhelési hatarértékeken belil és a

arobota (MRK). Je nutné re$pektovat a dodrZziavat prislusné
smernice.

\iyrobok je uréeny na priemyselné a podobné pouZzivanie.
PouZivanie mimo uzatvorenych priestorov je povolené lens
vhodnymi ochrannymi opatreniami proti poveternostnym
vplyvom. \yrobok nie je vhodny na pouZivanie v atmosfére s
obsahom soli.

smérnice.

Viyrobek je urcen pro primyslové pouZiti a pouZiti souvisejici s
priimyslem. Pouziti mimo uzaviené prostory je povoleno pouze s
vhodnymi ochrannymi opatfenimi proti venkovnim
povétrnostnim vliviim. Viyrobek neni vhodny pro pouZiti ve slaném
vzduchu.

\Wrobek Ize pouZitv mezich pfipustného zatiZzeni a technickych
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—  Vi3nenvie npeaycMOTPEHO ANA UCTIONE30BaHIIA B KAYECTBE
MOHTUPOBAHHOIO B CTAHKE ArieMEHTa v B Ka4ecTse
VICTIONHUTENBHOTO OpraHa poboTa, Takke B pexxume kornabopaLiyim
«4erioBek-poboT. YunTbIBaIATE 1 COBMOAAIATE COOTBETCTBYIOLLIE
[VPEKTVIBbI.

- Vi3nenve npeaHasHa4YeHo A MPOMBILLTEHHOTO Uriv 61IMKoro K
MPOMBILLITEHHOMY VCTONb30BaHIA. VICnons30BaHyie BHE 3aKpbITbIX
TNOMELLIEHIIA 0Ny CKAETCS TOTBKO MPU YCIIOBUV NPUHSTTAS

- Produkten kan anvandas inom tilltna belastningsgrénser och miiszaki adatok mellett hasznalhaté munkadarabok megfogaséra - Vyrobok sa méZe pouzivatv ramci povolenych limitov zatazenia a ddajl pro uchyceni obrobkd pfi jednoduchém obrébéni, neni viak FENEERE | COOTBETCTBYHOLLX MEP 3aLLITBI OT aTMOCHHEPHBIX BOIAEHCTBIAA.
tekniska data for att halla arbetsstycken under enkel bearbetning, egyszerii megmunkélési miiveletek sorén, de nem az technickych ddajov na drzanie obrobkov pri jednoduchych upinacim zafizenim podle EN1550:1997+A1:2008. - RERRESSEPREESR Vaienvie He NOEXOMVT AN MCTIONb30BAHVA BYCTIOBNSX

men drinte ett spannmedel enligt EN 1550:1997+A1:2008.
Till andamalsenlig anvandning hor att folja allt som anges i den har
anvisningen.

EN1550:1997+A1:2008 szabvany szerinti befogbeszkdz.
Arendeltetésszer(i haszndlatba beletartozik, hogy betartsik a jelen
Utmutatéban lévé minden adatot.

obrabacich procesoch. Nie je vSak upinacim prostriedok v zmysle
normy EN1550:1997+A1:2008.
K pouZivaniu v stilade s ur¢enim patri aj dodrZiavanie vietkych

K poutZiti dle urceni patfi také dodrzeni viech (idajti vtomto
navodu.
Jakékoli pouziti pfesahujici pouZiti dle uréeni nebo jiné pouZiti je

TETFRENRICEEE ,
TESF L £ S (SAC- Safety Applications Conditions) SR
REME , SNEE | HE

COMecoRepALLEro BO3ayxa.
—  VI3gerie MOXeT ICronb30BaThCA B Mpenernax AoMyCTUMBIX Harpy3oK 1
TEXHUHECKVX [aHHbIX A1 YEpMaHVsi 3ar0TOBOK NPV MPOCTBIX

- ﬁ” fnl\deniNEf ultﬁktv?r den dndamdlsenliga anvindningen - Minden, a rendeltetésszer(i hasznalaton tdimutaté vagy lidajov uvedenych vtomto navode. povaZovano za chybné pouZiti. A R RREY, onepaLysix o6patOTKN, HO HE SIBIFETCA 3aKMMHBIM YCTPOVCTBOM
etraktas somfelaktig. masmilyen hasznélat hibas hasznalatnak mindsiil. - Akékolvek pouzivanie presahujtice ramec pouzivania vstlade s > . cormnacHo EN1550:1997+A1:2008.
Produktsdkerhet Termékbiztonsa urcenim alebo iné pouZivanie sa povazuje za nespravne Bgzpecnost Wrobku ) P o *:-F HRXRART ol — Kuicrions30saH10 10 HasHaqeHvIKo OTHOCUTCA Takke cobriiofeHue
) ) ; g o ) . pougivanie. Vyrobek odpovida stavu techniky a uznavanym bezpecnostné KEMERN |, FRIIBFRIESBTE , TEBREERR. BCeX ykasaHui, MpVBeaeHHSIX B HACTOSILLEM PYKOBOICTE.
Produkten motsvarar den tekniska utvecklingen och vedertagna Atermék megfelel a jelenlegi miiszaki szinvonalnak és az elismert .. technickym normam. Presto miiZe byt vyrobek zdrojem rizik, pokud E il E AR EEE LA RAT AR 25 KB RK. —  JToBoe MHoe Ui BLIXOMSILLIEE 33 YKa3aHHBIE PaMKA UCTIONb30BaHM e
sd szhkiTSte_k?lSki f?gltgf- Trotstdetta kan risker i samband med biztonsagtechnikai szabalyoknak. Ugyanakkor a termék veszély forrdsa Bezpecnost vyrobku napr.: — (A AR E AT R AR IR R S M TS SRIIFETCA HEHATTIEKALLMM.
produkten inte utesiutas, omt.ex.: lehet pl. akkor, ha: \iyrobok zodpoveda aktudinemu stavu techniky a uzndvanym - jevyrobek pouZivan v rozporu s uréenim =
. - A . oo . . - v S . - Lo . ' oo BesonacHocTs uagen
- produkten inte anvdnds pd avsett sat. o - aterméket nem rendeltetésszeriien hasznaljak, bezpecnostno-technickym predpisom. Vyrobok vsak aj napriek tomu - jevyrobek neodborn& namontovan nebo udrzovén, == T | EREHMIE W acH v
- produkten monteras eller underhdlls pé ettfelaktigt stt. —  aterméket szakszer(itleniil szerelik Sssze vagy tartjak karban, moze v nasledujdicich pripadoch sposobit nebezpecné situdcie: ~ Tejsou dodrzeny bezpecnostni a montazni pokyny, EETIEAE SRR - O T GO o Lo se .
- sikerhets- och monteringsanvisningarna inte foljs. ~  nem tartjak be a biztonsagi, valamint szerelési utasitasokat, - vpripade pouZitia vyrobku v rozpore s jeho uréenim, ~  nejsou dodrzeny bezpecnostné relevantni podminky pousiti (SAC - TUEREEAA=mE ; P! HOPM (CHocT.

de sakerhetsrelaterade anvandningsvillkoren (SAC — Safety
Applications Conditions) eller likvardiga sakerhetsbestammelser
inte foljs, se kapitel.

energiforsorjningen bortfaller eller forandras.

Information om bortfall av energiforsorjningen

nem tartjak be a biztonsagi vonatkozasti alkalmazasi el6irasokat
(SAQ), illetve az azokkal egyenértéki biztonsagi szabalyokat, lasd a
fejezetet, vagy

az aramellatas megsz(inik vagy médosul.

Utmutato az aramellatas megszakadasa esetére

v pripade neodbornej montdZe alebo tdrzby vyrobku,

v pripade nedodrZiavania bezpecnostnych a montdznych pokynov,

v pripade nedodrZiavania bezpecnostnych podmienok pouZivania
(SAC - Safety Applications Conditions) alebo rovnocennych
bezpecnostnych pravidiel, pozrite si kapitolualebo

v pripade vypadku alebo zmeny napéjania energiou.

Safety Applications Conditions) nebo rovnocennd bezpecnostni
nafizeni, viz kapitolanebo
dojde k vypadku nebo pozménéni napajeni.

Pokyny pro pfipad vypadku napajeni energii

PFi ztraté napajeni energii jsou prsty chapace vyrobku volné pohyblivé,

PIETHF EREERHREST | FRETA=mAEHRER
WHERBLER ;
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S, ARERENBER  RHEHPEENRERT.

MOXET MPEACTaBISITH ONACHOCTb, HANPUMED, B CIIEYOLLVX CTyHasix:
~  MPUWCTONB30BAHNN U3AENVS HE MO HasHAYEHMIO;

= MpVHENPaBUbHON YCTaHOBKE I TEXOOCTY)XMBAHUV U3AETVST;

—  MPVYHeCOBMIOAEHUN YKa3aHWIA MO TEXHUKE GE30MacHOCTV VIMOHTaKY;
~  MPVYHECOBMIOAEHUN YCIIOBUI MPUMEHEHVIS!, 0DECTIEHVBAROLLIVX

6esonacHocTb (SAC - Safety Applications Conditions), WM MOEHTUHHBIX

Vid energibortfall dr produktens griparfingrar fritt rorliga och det kan

MPaBWAN TEXHUKN GE30MacHOCTU, CM. ITaByArin
inte garanteras att lasten halls fast. Darfor ska integratéren eller

NPV OTKA3€E NI U3MEHEHNN ANEKTPOMNUTaHUA.
YKaaaHm MO OTKa3y SMEKTPONUTaHnA
B cryuae chost anekTponm1TaHmns 3axBaTHbIe NarbLipl M3nenvisi MoryT
CBOBOHO ABUMATLECS, YAESPHUBAHUE MPY3a MY STOM HE FapaHTUpYeTCS.
T"oSTOMY MHTErPATOP UM SKCTITYaTUPYHOLLIAA OPraHM3aLMA OSDKHb!

Az dramellatas kiesésekor a termék fogouijjai szabadon mozognak, a
teher megtartdsa nem biztositott. Ezért az integratornak vagy az
anvandaren sdkerstdlla att det inte inneb@r nagon risk att lossa lasten. lizemeltetonek biztositania kell, hogy a teher kioldasa nem okozhat
- Avstd fran allt arbete som kan forsamra produktens funktion och veszélyhelyzetet.

driftsdkerhet. - Mell6zz6n minden olyan munkamddszert, amely hatranyosan
befolydsolja a termék mUikddését és lizembiztonsagat.

L . L. . nenizarueno piidrzeni bremene. Z toho diivodu musf integrator nebo
Pokyny tykajtice sa vypadku napajania energiou provozovatel zajistit, aby uvolnéni zatizeni nemohlo zpisobit ohrozeni.
Pri vypadku napajania energiou sti uchopovacie prsty vyrobku volne -
pohyblivé a drzanie bremena nie je zarucené. Preto musf integrator
alebo prevadzkovatel zabezpecit, Ze uvolnenie bremena nebude mact
zapriCinit Ziadne ohrozenie.

#BR
Zdrzte se kazdého zpUsobu prace, ktery negativné ovliviiuje funkci o EEMNERFEAHERFETLLBENSANMEERMNE
a provozni bezpecnost vyrobku. Ro REMR T REERASRM (SAC- Safety Applications

Povinnosti provozovatele / integratora Conditions) , F AEFRE £

Anvandarenslintegratorens skyldigheter
Anvandaren/integratoren ska se till att:

Az iizemeltetok / integratorok kotelezettségei

Nevykondvajte pracovné cinnosti spdsobom, ktory negativne

Provozovatel/integrator musi zajistit, aby

o XTZEMSAHESE E?Iﬁ]t ARG H,

rapaHT/pOBAT, YTO OTTTyCKaHIIE MPY3a HE MOXKET NPELCTaRNSTL

. o . - e v TOR RO~ ovplyvni funkciu a prevédzkovii bezpecnost vyrobku. - sevyrobek pouzival pouze vsouladu s urcenim, IERR OMacHOCTU.
- produkten endast anvénds pa avsett satt. o Azlizemeltetonek/integratornak biztositania kell, hogy: X . . . . - sevyrobek provozoval pouze v bezvadném a funkénim stavu a aby . ~  VaBeraTb mobbIX AVICTBIN, OTPULIATENEHO CKASLIBAIOLLMXCS HA
- produkten endast anvands i felfritt, funktionsdugligt tillstdnd och - aterméket csak rendeltetésszeriien hasznaljak, Povinnosti prevadzkovatela / integratora se pravidelné kontrolovala jeho funkénost, —HEiies (PYHKLIVIOHVPOBAHM 1 SKCTy ATaLOHHOM 6e30MacHOCTV M3enks.

regelbundet kontrolleras avseende funktion.

bruksanvisningen alltid gar att Idsa och finns tillganglig i sin helhet
ddr maskinen anvands.

endast kvalificerad och behdrig personal anvander och
underhdller produkten.

respektive personal regelbundet instrueras i fraga om sékerhet for

aterméket csak kifogastalan, miikddéképes dllapotban
lizemeltessék, valamint miikod6képességét rendszeresen
ellendrizzék,

ateljes kor(i lizemeltetési tmutatd allanddan olvashat
llapotban a gép miikddésnek helyén rendelkezésre alljon,
aterméket kizardlag megfelelden képzett és felnatalmazott

Prevadzkovatellintegrator je povinny zabezpecit to, aby:

bol vyrobok pouZzivany len vstlade s jeho urcenim,

bol vyrobok prevadzkovany len v bezchybnom a funkénom stave a
aby bola pravidelne vykonavana kontrola jeho funkénosti,

bol na mieste pouZivania stroja vZdy k dispozicii kompletny navod
na prevadzku v Citatelnom stave,

provozni navod byl v ¢itelném a GpIném stavu k dispozici na misté
poufZiti stroje,

vyrobek obsluhoval a jeho tdrzbu provadél pouze dostatecné
kvalifikovany a autorizovany persondl,

tento personal pravidelné absolvoval Skoleni ve viech relevantnich
otazkach bezpecnosti prace a ochrany Zivotniho prostfedi a byl

- AEEFEEERERRITESEERNEL T R2HEE B2
SRR EEE,

- FEXARERBEOIE.

- HBIRE, Eﬁl%%ﬂﬂﬂ%ﬂ’ﬁZEﬁ , BELIHTERIR, WRASH
THERRER.

EATHR B FRAT RN BHXIEN,

O0s138HHOCTU SKCTITYaTVPYIOLLIEVE OpraHisaLiyim | vHTerpatopa
OKCrnyaTUpyHoLLas OpraHM3aLmMsIMHTErpaTop AOIMKHBLI 0BGECe T
cnep.yrou.\ee

MCTIOMNb30BaHNE V3O TOMBKO MO HaBHAYEHMIO;
SKCTUTyaTaLWItO U3AETINA TOIBKO B UCTIPABHOM, PaGOTOCTIOCOGHOM
COCTOSIHUN C PEryrisipHOIA NMPOBEPKOIA paGoTocrocoBHOCTY;

anstdllda och miljo samt att personalen kanner till munkatdrsak kezeljék és tartsak karban, - obsluhu a idrZbu vyrobku vykonaval len dostatocne kvalifikovany obeznamen s provoznim navodem a zejména s bezpecnostnimi ﬁ HHSEM 25 - HaMueB I PYKOBOLICTBA MO SKCTUTyATALM B PasBopHYBOM A
bruksanvisningen och framfor allt dess sékerhetsanvisningarna. - azemlitett munkatdrsak rendszeres képzésben részesiiljenek aopravneny personal, pokyny, které jsou v ném obsaZeny. ATFHRNMENEE , ~RUESBEATEARMFIRANRZ nonHomoongMsamenpmeﬂeﬂm m:g; -
valamennyi vonatkozé munkabiztonsagi és kérnyezetvédelmi - tento persondl pravidelne absolvoval inStruktaZe tykajuice sa o8 —  BbIMOMHEHVE YTIPABIEHMS Y TEXOBCITY)KVBAHVS UOENMS TOMNBKO
OBSERVERA téméban, tovabba ismerjék az lizemeltetési (itmutatdt és vdetkych prisludnych otazok pracovnej bezpecnosti a ochrany POKYN - ULEERENARHETIEIE. BTOPM30BaHHLIM NEPCOHANON CJOCTATOHHOV KB VKaLIAEH;
Anvandaren/integratoren ska sarskilt se till att samtliga krav och kiilondsen az abban foglalt biztonsagi tudnivalkat. 7ivotného prostredia a aby bol oboznameny s ndvodom na Provozovatel / integrator musi zejména zajistit, aby byly dodrZeny - BB TERERES RTABLEMEK, ~  peryrnsipHoe MPOXOXIEHIE NEPCOHATTOM VHCTPYKTEMA O BOEM
anvisningarvad galler séker drift med robot foljs.Sékerheten kan prevadzku a najmé s bezpeZnostnymi pokynmi, ktoré st v flom viechny pozadavky a pokyny pro bezpecny provoz s robotem. —  BERNEREEE, BESKHBIM BOMPOCAM, KACAIOLLMIMICS BESONACHOCTA TPY/a M 3aLLTHI

endast garanteras om sidkerhetsrelaterade anvandningsvillkor
(SAC - Safety Applications Conditions) uppfylls.

FIGYELMETEI'ES

Az lizemeltet6nek/integratornak kiilonds gondot kell forditania

uvedené.

Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou spinény
bezpetnostné relevantni podminky pfi pouziti (SAC - Safety

- ERAEMNREMEHIRE , RIS RERERETE.

OKPYIKAIOLLIEYI CPEAbI, @ TaKKE MPOHTEHVIE EPCOHATNIOM PYKOBOACTBA
MO 3KCTIyaTaLyy, BYACTHOCTI CONEPKALLMXCS B HEM YKa3aHUA Mo

®  Merinformation om sdkerhet och SACfinns i monterings- och arra, hogy betartsak a robotok biztonségos tizemeltetésével POKYNY Applications Conditions). TexHuke BesonacHocTv.
bruksanvisningen. kapcsolatos valamennyi elirdst és utasitast. A biztonsag csak Prevadzkovatellintegrator mus najma zabezpecit, aby boli o Dal§finformace o bezpetnosti a SACjsou uvedeny v navodu k
akkor garantalhatd, ha teljesiilnek a biztonsagi vonatkozasti dodrZiavané vetky poZiadavky a pokyny tyka JUCE sa bezpecnej montaZi a provozu. YKAaAHVIE
Halsorisker alkalmazasi feltételek (SAQ). prevadzky s robotom.Bezpecnost je zarucena az vtedy, ked'su OKCTITyaTVIpyIoLL@S OpraHN3aLWIAIVHTENPATOP AODKHS, BYECTHOCTH,
Allméint e Abiztonsagra és az SAC-kre vonatkozd tovabbi informacidk az splnené bezpenostné podmienky pouZivania (SAC - Safety Zasadni nebezpedi 0BeCrIeqM T BbINONHEHYE BOEX TPeG0BaHII M yKasaHWA o
- laktta sikerhetsavstanden, savida de har definierats inom ramen tsszeszerelési és lizemeltetési (itmutatoban talalhatok. Applications Conditions). \Eeobecnd 6e30M1acHOV SKCrITyaTaLwv CpOBOTOM. BE30MACcHOCTL rapaHTVpyeTc:

for riskbedémningen fran integratoren/operatdren.

Podrobnejsie informdcie tykajlice sa bezpecnosti a SACsU uvedené

Dodrzujte bezpecnostnivzdalenosti podle toho, jak byly stanoveny

L NPV BBINOSTHEHV YCTIOBUT MPUMEHEHIAS,
GesonacHocTk (SAC - Safety Applications Conditions).

- Taaldrig sdkerhetsanordningarna ur drift. Alapvet6 veszélyek vnavode na montaz a prevadzku. integratorem/provozovatelem v rmci posouzeni rizika. ©  [lononHuTenbHast MHAPOPMALIS 0 6E30MACHOCTV N YCIIOBIASX
- Lossa elanslutningarna fore montering, ombyggnad och Attalanos tudnivalék L P . P - Nikdy neodstavujte z funkce bezpecnostni zafizeni. npVIMeHeHIs SAC COEepPUTCS B PYKOBOLICTBE M0 MOHTEMY 1
instilining. Kontrollera att det inte finns négon energi kvari - Bekell tartani a biztonségi tavolsagokat, ha az integrator/ Zasadné nebezpecenstva ~  PYed montas, prestavbou a sefizovacimi pracemi odpojte pFivody akcrnyaTaum.
systemet. lizemeltetd a kockdzatértékelés keretében meghatarozta ezeket. Vieobecne energie. Zajistéte, aby jiz v systému nebyla pfitomna zadna
- Stickinte in handerna i produktens rérelseomrade under drift. - Soha netegye miikodésképtelenné a biztonsagi berendezéseket. - Dodrziavajte bezpecnostné vzdialenosti, ak tieto integrator/ zbytkovd energie. OCHOBHblE OnacHOCTU
Felaktig hantering och montering - Szerelési, atépitési és beallitasi munkak el6tt sziintesse meg az prevadzkovatel definoval v ramdi postidenia rizik. ~ Bahem provozu nesahejte do oblasti pohybu vyrobku. 06|.|.|Me ToNOoXEHUs
Felaktig hantering och montering kan leda till risker med produkten, energiaellatast. Gy6zédjon meg arrdl, hogy a rendszerben nem - Bezpecnostné zariadenia nikdy nevyradujte z prevadzky. Nespravna manipulace a montaz CobriopaiiTe Ge30NaCHyI0 ACTEHLYIO, ECINOHA yKa3aHa B OLieHke
vilketisin tur kan leda till allvarliga personskador och betydande maradt energia. - Pred montéZou, prestavbami a nastavovacimi pracami odstrarite Pfi nespravné manipulaci a montaZi mohou z vjrobku vyplyvat rizika, PVICKOB, MPOBE/IEHHOM MHTErPaTOPOMISKCTITyaTUPYHOLLEH
materialskador. - Aziizemeltetés soran ne nydiljon a termék mozgéstartomanyéba. privodné vedenia energie. Zabezpecte, aby v systéme nebola ktera mohou vést k t&7kym zranénim a znacnym vécnym skodam. opraH13aLyeii.
- Latdarforalla arbeten endast genomforas av kvalificerad personal. Aszakszeriitlen kezelés és Gsszeszerelés pritomna zvyskova energia. —  VeSkeré préace nechejte provést piislusné kvalifikovanym - Huoraa He BbiBoaWTE MpeaOXpaHTENbHBIEe YCTPOICTBA M3
- Vid alla arbeten maste produkten spirras av s att den inte kan Aszakszeriitlen kezelés és 6sszeszerelés révén olyan veszélyeket idézhet —  Podas prevadzky nesiahajte do oblasti pohybu vyrobku. personalem. aKeryaTaLmm. B
kopplas in av misstag. elé atermék, amely stilyos sériilésekhez és jelent8s dologi karokhoz Nespravna manipulécia a montaz - \Wrobek zajistéte pfi viech pracich proti nezadoucimu aktivovani. = Tepes MOHTEOM, NlepeoGopyAOBaHNEM 1 HANaKOM OTCOSAHUTE
- Observera gdllande skyddsforeskrifter. vezethetnek. V dosledku nesprévnejvmanip,ulécie'a n]gnta’_ie mﬁig vyrobok ) - Dodrujte platné predpisy irazové zabrany. VI3[IEMVIE OT UCTOHHMKOB 3HEPTVM. YOEAUTECh, HTO B CHCTEME
- Anvénd lampliga monterings- och transportanordningarochvidta ~ ~  Minden munkat csak erre képzett személyekkel végeztessen. predstavovat nebezpefenstvé, ktoré mdzu viestk tazkjm zraneniam a - PouZivejte vhodnd montdZni a prepravni zafizeni a provedte Y TCTBYST OCTaTO s e .
Stgarder for att forhindra att ndgon fastnar eller kidms. - Aterméket mindenfajta munka esetében biztosftsa véletlen znacnym vecnym skodam. opatfeni na ochranu proti pfiskfipnuti a pohmazdéni. ~  BoepewsiakerinyaraLm He nporvkaiiTe B 0GracTs ABIKeHVs
miikodtetés ellen. - \Setkymi pracami poverte vylucne prislusne kvalifikovany v3nenvst.
- Vegye figyelembe az érvényes baleset-megel6zési eldirdsokat. personal. Henannexatljee obpalLiexe 1 MoHTak

Alkalmazzon megfelel6 0sszeszerelési és szallitdberendezéseket és
hozzon dvintézkedéseket a beszorulasok és ztizddasok ellen.

\lyrobok pri kaZdej praci zabezpecte proti nedimyselnej aktivécii.
DodrZiavajte platné predpisy tykajlice sa prevencie trazov.
PouZivajte vhodné montaZne a prepravné zariadenia a prijmite
opatrenia proti zachyteniu a pomliazdeniu.
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B pesynbTarte HekBanMhuLMpOBaHHOTO OBPALLIEHIS U MOHTaa OT
V3[ernisi MOXKET UCXOLMTL ONACHOCTb, KOTOPast MOXET MPUBECTU K
TSDKENbIM TPABMaM U 3HAUUTENBHOMY MaTepuarnisHoMy yLLepoy.

MopyualiTte BbINonHeHne paboT TOmnbKo KBanMMLIVPOBAHHOMY
nepcoHay.

[MpenoxpaHsiiTe n3aenue oT Cry4anHoro BKITKOYEHS Npu
npoBeneHVM NiobbIx paboT.

Cobniopaiite AeiCTByOLLME NPEArMCaHMS MO MPEOOTBPALLIEHNO
HECHaCTHbIX CrTyYaeB.

Vicrionb3yiiTe NoaXoasiLLME MOHTEKHbIE U TPAHCTIOPTUPOBOYHbIE
YCTPOVICTBA, a TaloKe MPUMUTE Mepb! AN1S 3aLLTL OT 3aXaTusi N
3allemrieHmns.
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Hand in hand for tomorrow

Co-act EGP-C

Elektrischer Kleinteilegreifer zum
kollaborierenden Betrieb

Electrical small components gripper
for collaborative operations

Montageanleitung
Assembly instructions

Dear
Customer,

Thank you for putting your trust in our products
and our family-owned company, the leading
technology supplier of robots and production
machines.

Our team is always available to answer any
questions on this product and other solutions.
We look forward to your challenging questions.
We will find a solution!

Best regards,

The SCHUNK Team
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All information in this manual is current at the time of printing
and is subject to change. The current manual, the detailed
assembly and operating manual as well as further
information and documents can be downloaded from
schunk.com

1 Applicable documents

- General terms of business *

- Assembly and operating manual for the product *

- incl. declaration of conformity
- incl. declaration of installation

- Safety information

- (atalog data sheet of the purchased product *

- Variant-URID, UREK: Software Manual "SCHUNK Software
module for URCap, Co-act EGP-Cin UREK/URID variants" *

- Variant-FCRXEK, FCRXID: Software Manual "SCHUNK software
module for FANUC CRX, Co-act EGP-Cin the variants FCRXEK /
FCRXID" *

- Variante GoFa: Software Manual "SCHUNK Softwarebaustein
fiir ABB, Co-act EGP-Cfiir ABB Robotics" *

— DGUV certificate, certificate no. MF17007 *
- Assembly and operating manuals of the accessories *

The documents labeled with an asterisk (*) can be downloaded
from schunk.com/downloads.

2 Technical data
2.1 Type key

. Co-act EGP-C- 40- N- N-KTOE|
Collaborative actuator

Electrical small components grippers

DGUV-certified unit

Size

25405064

not assigned

not assigned

Robot and flange interface *

* Variants, see the following table

Product Robot and adapter plate interface

variant

FCR7 FANUC CR-7iA | connection via EE interface

FCRXID  FANUCCRX10-iA, CRX10-iA/L | with feed-through
(electr. tool interface)

FCRXEK FANUC CRX10-iA, CRX10-iA/L | external cabling

(R15 FANUC CR-15iA | external cabling

KETI KUKA iiwa | media flange electric inside

KTOE KUKA iiwa | media flange touch electric

KMFE KUKA iiwa | media flange electric

URID Universal Robots | with feed-through (electr. tool
interface)

UREK Universal Robots | external cabling

AUBO AUBO Robotics i5 | with feed-through (electr. tool
interface)

SCR35 SIASUN SCR3 and SCR 5 | with feed-through (electr.
tool interface)

HCR Hanwha Collaborative Robots | with feed-through
(electr. tool interface)

ASISSTA Mitsubishi ASSISTA | external cabling

YHCP Yaskawa HC10 (PNP | with feed-through

YHCN Yaskawa HC10 (NPN | with feed-through

YDTP Yaskawa HC10DT (PNP | with feed-through

YDTN Yaskawa HC10DT (NPN | with feed-through

GoFa ABB Robotics GoFa™ - (RB 15000 | with lead-
through (electr. tool interface)

NOTE

The product's ID number is located on the name plate. The
catalog data sheet contains the assignment of the ID number of
the listed product variants.

2.2 Connection data
Size 25, 40

Designation Co-act EGP-C

25 40

Supply voltage [VD(] pI
Min. [vD(] 21.6
Max. [VD(] 26.4
Min. Supply current power supply unit [A] *

— Variant: FCR7, URID, 1.0 1.0
UREK

- Variant: KETI, KTOE, - 1.0
FCRXID, FCRXEK, TMID,
TMEK, M1013, AUBO,
HCR, SCR35, ASSISTA,
YDTP, GoFa

- Variant: (R15 - -

— Variant: YDTN, YHCP, - 0.6
YHCN

Max. Current input [A]**
— Variant: FCR7, UREK 1.0 2.0
- Variant: URID 1.0 0.6

- Variant: TMID, AUBO, - 0.6
HCR, YDTN, YHCP, YHCN

- Variant: KETI, KTOE, - 2.0
TMEK, M1013, FCRXID,
FCRXEK, SCR35, ASSISTA,
YDTP, GoFa

- Variant: (R15 - -

Max. Workpiece weight [kg] 0.2 0.7
in force-fit gripping ***

Gripping force [%] 50 100

Currentinputin blocked 0.07 0.14
state [A] ****

Size 50, 64

100 75 50 25
020 0.15/0.10 0.05

Designation Co-act EGP-C

50 64
Supply voltage [VD(] P
Min. [VD(] 21.6
Max. [VD(] 26.4

Min. Supply current power supply unit [A] *

- Variant: FCR7, UREK, 1.0 1.0
KKETI, KTOE

— Variant: FCRXID, - 1.0
FCRXEK, TMEK, CR15,
M1013

— Variant: URID - 2.0

- Variant: TMID, AUBO, - -
HCR, SCR35

Max. Current input [A]**

— Variant: FCR7, UREK, 2.0 2.0
KKETI, KTOE

— Variant: URID, - 2.0
FCRXID, FCRXEK,
TMEK, CR15, M1013,
GoFa

- Variant: TMID, AUBO, - -
HCR, SCR35

Max. Workpiece weight [kg] 1.05 115
inforce-fit gripping ***
Gripping force [%] 100/ 75 /150 25 100 75 50 25

Currentinputin blocked ' 0.3/0.22.0.150.07 015 0.1 0.08 0.04
state [A] ***

* minimum supply current for reliable operation of
product

**  maximum current input in the acceleration phase (max.
t=50ms)

***  Highervalues can be achieved in positive locking,
depending on the maximum moment load (see catalog
data sheet). The maximum workable workpiece weight
shall be determined as part of a risk assessment by the
integrator / operator, » See Assembly and Operating
Manual, Chapter: Obligations of the Operator / Integrator.

*% - Currentinputin blocked state (in gripper end position or
while gripping a workpiece) with active command
"Open Gripper" or ""Close Gripper"

More technical data is included in the catalog data sheet.
Whichever is the latest version.

The previous section contains the requirements from SAC-04-P,
SAC-08-P, » See Assembly and Operating Manual, Chapter:
Obligations of the Operator / Integrator

2.3 Ambient conditions and operating conditions

Designation Co-act EGP-C
IP protection class (mechanical) 30

IP protection class (electrical) 40
Noise emission [dB(A)] <70
Ambient temperature [°(]

Min. 5

Max. 55
Relative air humidity [%]

Max. 95

The previous section contains the requirements from SAC-10-
G, » See Assembly and Operating Manual, Chapter: Obligations
of the Operator / Integrator

3 Design and description
3.1 Design

Design Co-act EGP-C
1 Collision protection cover
2 Flange for connecting the robot

3 Connectorfor voltage supply and actuation of the product
(design depends on robot type)

L LEDlight band

5  Serviceflap

6  "Gripping force" rotary switch
7 LED

8  Sensors

9  Service flap (not at size 25)

10  Base jaws

3.2 Description

The product is a servo-electric 2-finger parallel gripper featuring
high power density for collaborative operation with

- integrated electronics,

- collision protection cover,

- integrated sensor system and
- adapter flange for robots.

3.3 Display
A

Status displays

1* LEDlightband  freely-configurable, application-

specific display, » Chap. 4.3.2
2 LED READY
3 LED ERROR

* only for variants FCR7, FCRXEK, UREK, TMEK, HCR, KETI,
KTOE, KMFE, YHCP, YDTP

Status display of the product

Designation Color Function

READY Green Indicates whether the voltage is

connected.

- Lights up as long as voltage is present
in the product.

- Does not light up if there is no voltage
in the product.

Indicates whether there is a warning or
an error.

- Does not light up when there is no
warning or error and the product is
ready to operate.

- Lights up when there is an "excessive
temperature" warning.

— The phase current of the motor is
limited to lyyration-

- The closing and opening times can
increase.

- Isautomatically extinguished
when the warning no longer
exists.

- Blinks slowly (atapprox.1.2s
intervals) when there is an "excessive
temperature" error.

- The product enters an idle phase
until it has cooled down. The
commands Open gripperand
Close gripperare not processed.

- The error must be acknowledged.

- Blinks rapidly (at approx. 0.6 s
intervals), when the Gripping force
rotary switch is between two
switching positions.

ERROR Red

4 Assembly and settings

4.1 Installing and connecting

Overview

1. Check the evenness of the mounting surface, » Chap. 4.2.

2. Attach the product to the robot, » Chap. 4.2.
= Observe the tightening torque for the mounting screws.

3. Secure the gripper fingers to the base jaws, » see Assembly
and Operating Manual.

4, Optional, based on design: Connect the cable for power
supply and actuation, » Chap. 4.3.

5. Adjustthe sensor, if necessary, » Chap. 4.5.

6. Adjust gripping force, if necessary, » Chap. 4.4.

4.2 Mechanical connection

Evenness of the mounting surface

The values apply to the whole mounting surface to which the
product is mounted.

Edge length Permissible unevenness
<100 <0.02
>100 <0.05

Tab.: Requirements for evenness of the mounting surface
(Dimensions in mm)

Electrically conductive

The mounting surface must be electrically conductive to ensure
the grounding of the product.

The previous section contains the requirements from SAC-11-P, »
See Assembly and Operating Manual, Chapter: Obligations of the
Operator/ Integrator

Connections at the product

The product has an IS0 flange that makes it possible to fasten it
to the robot. The dimensions of the ISO flange vary depending
on the product variant and depending on the robot type.

NOTE

The product's ID number is located on the name plate. The
catalog data sheet contains the assignment of the ID number of
the listed product variants.

Connection variant: ISO flange 31.5

Installation of the product on the robot with IS0 flange, bolt
pitch circle 31.5

ltem Mounting Co-act EGP-C

1 Mounting screw M4 x18

2*  (enteringsleeve [mm] #6

3*  Mounting screw M5x10
Tightening torque [Nm] 6.1

L* |SO-Flange 150 9409-1-31.5-4-M5

5*  (Centering pin [mm] @5

* (ontained in accessory pack.

Note: The mounting screws (1) are already pre-assembled on the
product. A ball-head Allen key required for installation with a
working angle of 30° is included in the accessory pack.

Connection variant: ISO flange 50

Installation of the product on the robot with IS0 flange, bolt
pitch circle 50

Item Mounting Co-act EGP-C

1 Mounting screw M4 x18

2*  (enteringsleeve [mm] g6

3* Mounting screw M6 x10
Tightening torque [Nm] 10

L* |SO-Flange 1S0 9409-1-50-4-M6

5% (Centering pin [mm] g6

* (Contained in accessory pack.

Note: The mounting screws (1) are already pre-assembled on the
product. A ball-head Allen key required for installation with a
working angle of 30° is included in the accessory pack.

Connections at the base jaws

Connections at the base jaws

Item Designation Co-act EGP-C

25 40 50 6.4

1 Thread in base jaws M4 M5 M6 M8

Max. depth of engagement L 6 8 10
from locating surface [mm]

Max. tightening torque of the
mounting screws [Nm]

- Steel gripper fingers: 31 61 10 25
- Plastic gripper fingers: 20 43 5 5
2 Bore holes for gylindrical pin[mm] @15 @25 §3 @4

Tab.: Screw-in depth and tightening torque

Further information on installation, » see Assembly and
Operating Manual.
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4.3 Electrical connection

4.3.1 Connection assignment

Based on product variant — depending on the robot type — the product has
one of the following connections.

NOTE

The product's ID number is located on the name plate. The catalog data
sheet contains the assignment of the ID number of the listed product
variants.

No.  Connection version
1 M8 socket, 8-pin

Product variant, » Chap. 2.1
Co-act EGP-CURID
Co-act EGP-CAUBO
Co-act EGP-CSCR35
Co-act EGP-CFCRXID
Co-act EGP-CKTOE
Co-act EGP-CUREK
Co-act EGP-CFCR?
Co-act EGP-CTMEK
Co-act EGP-CCR15
Co-act EGP-C FCRXEK
Co-act EGP-( 64-M1013
Co-act EGP-CKETI

2 M12 connector, 17-pin
3 Cable with wire strands

L KUKA media flange inside
electrical

5 M8 connector, 8-pin and M8
connector, 3-pin

6 M8 connector, 8-pin

(o-act EGP-CKMFE

Co-act EGP-CTMID
Co-act EGP-C40-M1013
Co-act EGP-CHCR
Co-act EGP-CASSISTA
Co-act EGP-CYDTP
Co-act EGP-CYDTN
Co-act EGP-CYHCP
Co-act EGP-CYHCN
Co-act EGP-CGoFa

7 M12 connector, 12-pin
8 M12 connector, 8-pin
9 Flat connector, 8-pin

10 M8 connector, 3-pin and M8
connector, 4-pin

Connection version 3: cable with wire strands

VRNV WN R

[
[S)

11

[y
)

Cable with 12 wire strands
Co-act EGP-C UREK, FCR7, FCRXEK, TMEK, CR15, 64-M1013

No. Wirestrand Signal
1 White Digital input DI 2
2 Brown Digital input DI1
3 Green Sensor2
4 Yellow Sensor1
5 Grey Sensor 4 (optional, on request)
6  Pink Sensor 3 (optional, on request)
7 Blue Closes gripper
8 Red Opens gripper
9 Black n.c.
10 Violet n.c.
1 Grey/Pink GND
12 Red/Blue +24:VDC

Tab.: Connection assignment Co-act EGP-C UREK, FCR7, FCRXEK, TMEK, CR15

Connection version 10: M8 connector, 4-pin and
M8 connector, 3-pin

M8 connector, 4-pin and M8 connector, 3-pin
Co-act EGP-C GoFa

Signal  Connection Co-act EGP-C Connection Co-act EGP-C
on the robot flange on the OmniCore control unit *
Pin Wirestrand Pin  Wire  Terminal > Signal
X2 strand
M8 connector, 3-pin M12 cable, 8-pin
+24:VDC 1 Brown 7 Blue  X19> +24VDC
GND 3 Blue 8 Red X19> GND
n.c. L Black n.c. n.c. n.c
M8 connector, 4-pin
Opens 1 Brown 1 White 1/0>D0
gripper
Clqses 2 White 2 Brown 1/0>D0
gripper
Sensor1 3 Blue 3 Green 1/0>DI
Sensor2 L Black 4 Yellow 1/0>DI

Tab.: Connection assignment Co-act EGP-C GoFa

*  Both flange connectors of the product are internally wired to the
control unit with an 8-pin M12 connector (X2). An 8-pin M12 cable is
used to connect the terminals of the control unit.

Connect the connections of the OmniCore control unit as follows:

1. FromX19, connect a pair of wires 24V and GND to the upper two
terminals (PW DO and GND DO) of the DO section of the DSQC1030 board.

2. FromX19, connect a single wire to terminal GND DI of the DI section of
the DSQC1030 board.

3. Connect M12 cable, 8-pin with open wire strands (included in scope of
delivery) to connector X2 and connect wire strands to terminals X19 and
110 of the OmniCore control unit.

/PW DO
1-GND DO
DO
“GND DI X19
Di
1/0 o
(DSQC1030)
OmniCore control unit
NOTE

Further information on the connection variants can be found in the
detailed Assembly and Operating manual, available at schunk.com.

4.3.2 Actuation
Truth table

The following truth tables show the actuation of the digital inputs during
possible commands by the superordinated control unit.

Currentinput per digital input amounts to max. 1=10 mA.
Depending on the connection variant, the digital inputs are used
differently, » Chap. 4.3.1.

NOTE

e Sizes 25, 40 and 50: For the variant URID, digital inputs are executed in
switching mode "NPN".

e Size 64: For the variant URID, digital inputs are executed in switching
mode "PNP".

Actuation Opens gripper / Closes gripper

Function Digital input
Opens Closes
gripper gripper

De-energized drive 0 0

(shutdown, motor is short-circuited)

Opens gripper 1 0

Closes gripper 0 1

Rectify error 1 1

(shutdown, motor is short-circuited)

Rest period between two commands
Material damage due to faulty control!

The internal electronics can be damaged by two commands following too
quickly in succession.

e Maintain a rest period between commands.

The following graph shows the minimum rest period that must be kept
between two commands.

v 1
ov 0 L ————————— Open gripper

v 1 0 - Close gripper

o 0

15 ms >t
Min. rest period

Example Opens gripper / Closes gripper
Actuation LED light band

Function Digital input

DI2 DI1

LED light band is not lighting up 0
LED light band shines green
LED light band shines yellow
LED light band shines red

NOTE

The brightness values of the LED colors were preconfigured in the factory.

- o =
- a2 o o

4.4 Adjust gripping force

The gripping force is changed by altering the current limitation via the
"Gripping force" rotary switch.

In order to change the gripping force, inputs "Opens gripper" and "Closes
gripper" must be de-energized (low), » Chap. &.3.2.

L.13.1 Size 25, 50, 6L

4.4.2 Size 40

Access to "Gripping force" rotary switch

B Digital inputs "Opens gripper" and "Closes gripper" are not powered
(low), » Chap. 4.3.2.

1. Openservice flap (1).

2. Remove seal plug (2).

3. Adjust gripping force on the "Gripping force" rotary switch. Do this
using a suitable slot screwdriver with a blade at least2 mm wide.
IMPORTANT! Do not exert axial pressure on the axis of the rotary
switch.

Note: The "Gripping force" rotary switch has four set positions.

4. Insertseal plug(2).

5. Close service flap (1).

Item Gripping force [%]
100 (standard) 100
6] 75
50 50
25 25
4.5 Adjust the sensors

In the delivery state the sensors come mounted on the product, the
positions "open" and "closed" are configured.

Sensors only need to be adjusted if the position "Part gripped" is to be
monitored.

4.5.1 Size 25

Ca |20

Access to "Gripping force" rotary switch

W Digital inputs "Opens gripper" and "Closes gripper" are not powered
(low), » Chap. &.3.2.

1. Carefully open service flap (1) from below.

2. Remove seal plug (2).

3. Adjust gripping force on the "Gripping force" rotary switch. Do this
using a suitable slot screwdriver with a blade at least 2 mm wide.
IMPORTANT! Do not exert axial pressure on the axis of the rotary
switch.

Note: The "Gripping force" rotary switch has two set positions.

L. Insertseal plug(2).

5. Close service flap (1).
Item Gripping force [%]
100 (standard) 100
50 50

NOTE

To monitor the position "Part gripped", a spacer sleeve must be installed.
The spacer sleeve and the required longer screw are included in the
accessory pack.

Adjust the sensor

1. Carefully push cover (1) inside to the marked positions (arrow) and pull
down.

2. Unscrew screws (3).

3. Secure spacer sleeve (2) to the base jaw with the screw from the
accessory pack.
Tightening torque: 12.5 Ncm

4. Putproductin the position in which it is to be set.
5. Monitorthe "Part gripped" position and test the function.

o

is securely locked.

Set cover (1) in the collision protection cover and push it upwards until it

4.5.2 Size 40
NOTE

To monitor the position "Part gripped", a spacer sleeve must be installed.
The spacer sleeve and the required longer screw are included in the
accessory pack.

Adjust the sensor

1. Openservice flap (1).

2. Unscrew screws (3).

3. Secure spacer sleeve (2) to the base jaw with the screw from the
accessory pack.
Tightening torque: 12.5 Ncm

4. Putproductin the position in which itis to be set.

5. Monitor the "Part gripped" position and test the function.

6. (lose service flap (1).

5 Start-up

Carrying out the commissioning, the risk assessment and the
documentation of the safety verification for integration must be carried out
upon every modification of the customer-specific application (e.g. when
gripping other workpieces).

If existing settings unchanged, e.g. grip width and workpiece weight, this
risk potential can be substantiated as non-critical by performing the risk
assessment again. The information/queries in the check-list (> see
Assembly and Operating Manual, Chapter: Check-list) must be taken into
account in the risk assessment.

In order to facilitate the integration of the product in a machine, a gantry or
a robot system, it is possible to use the checklist (> see Assembly and
Operating Manual, Chapter: Check-list) to check and document the main
points of integration.

NOTE

The checklist does not lead to full compliance with the legal requirements
applicable to the end effector, » see Assembly and Operating Manual,
Chapter: Check-list.

The previous section contains the requirements from SAC-06-G, SAC-09-
G, » See Assembly and Operating Manual, Chapter: Obligations of the
Operator/ Integrator



Sicherheitsinformation

Personalqualifikation

- Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

- VorArbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Montage- und Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Personliche Schutzausriistung

- BeimArbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausriistung tragen.

- Beischarfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflichen
Schutzhandschuhe tragen.

- BeiheiRen Oberfldchen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

— Beibewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
Haarnetz bei langen Haaren tragen.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Produkt dient zum Greifen und zeitbegrenzten Halten von

Werkstiicken oder Gegenstanden.

- Das Produkt darf ausschlieRlich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Link Technische Daten.

- DasProduktistzum Einbau in eine Maschine oder als Endeffektor
eines Roboters, auch in MRK (Mensch-Roboter-Kollaboration)-
Applikationen, bestimmt. Die zutreffenden Richtlinien miissen
beachtet und eingehalten werden.

- DasProduktistfiirindustrielle und industrienahe Anwendungen
bestimmt. Der Einsatz auBerhalb geschlossener Raume ist nur mit
geeigneten SchutzmaRnahmen gegen Freibewitterung zuldssig.
Das Produkt ist nicht fiir den Einsatz in salzhaltiger Luft geeignet.

- DasProdukt kann innerhalb der zuldssigen Belastungsgrenzen und
technischen Daten zum Halten von Werkstiicken bei einfachen
Bearbeitungen verwendet werden, ist aber kein Spannmittel
entsprechend EN1550:1997+A1:2008.

- ZurbestimmungsgemdRen Verwendung gehdrt auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

— Jede iiber die bestimmungsgemaRe Verwendung hinausgehende
oder andersartige Benutzung gilt als Fehlgebrauch.

Produktsicherheit

Das Produkt entspricht dem Stand der Technik und den anerkannten

sicherheitstechnischen Regeln. Dennoch kénnen Gefahren vom

Produkt ausgehen, wennz. B.:

- das Produkt nicht bestimmungsgemal verwendet wird,

- dasProdukt unsachgemdR montiert oder gewartet wird,

- dieSicherheits- und Montagehinweise nicht beachtet werden,

- diesicherheitsbezogenen Anwendungsbedingungen (SAC - Safety
Applications Conditions) oder gleichwertige Sicherheitsregelungen
nicht beachtet werden, siehe Kapiteloder

- die Energieversorgung ausfallt oder verandert wird.

Hinweise zum Ausfall der Energieversorgung

Bei Verlust der Energieversorgung sind die Greiferfinger des Produkts

frei beweglich, das Halten der Last ist nicht gewahrleistet. Daher muss

der Integrator oder Betreiber sicherstellen, dass das Losen der Last keine

Gefdhrdung verursachen kann.

— Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrdchtigt.

Pflichten des Betreibers / Integrators

Der Betreiber/ Integrator muss sicherstellen, dass:

- das Produkt nur bestimmungsgemal verwendet wird,

- dasProdukt nurin einwandfreiem, funktionstiichtigem Zustand
betrieben wird und regelmaRig auf Funktionstiichtigkeit tiberpriift
wird,

— dieBetriebsanleitung stets in einem leserlichen Zustand und
vollstandig am Einsatzort der Maschine zur Verfligung steht,

- nurausreichend qualifiziertes und autorisiertes Personal das
Produkt bedient und wartet,

- dieses Personal regelmaRig in allen zutreffenden Fragen von
Arbeitssicherheit und Umweltschutz unterwiesen wird sowie die
Betriebsanleitung und insbesondere die darin enthaltenen
Sicherheitshinweise kennt.

HINWEIS
Der Betreiber/ Integrator muss insbesondere sicherstellen, dass
samtliche Anforderungen und Hinweise fiir einen sicheren Betrieb
mit einem Roboter eingehalten werden. Die Sicherheit ist erst
dann gewdhrleistet, wenn sicherheitsbezogene
Anwendungsbedingungen (SAC - Safety Applications Conditions)
erfiilitsind.

® \Weiterfiihrende Informationen zur Sicherheit und SACs sind in der
Montage- und Betriebsanleitung enthalten.

Grundsétzliche Gefahren

Aligemein

- Sicherheitsabstande einhalten, soweit diese im Rahmen der
Risikobeurteilung durch den Integrator / Betreiber definiert
wurden.

- Niemals Sicherheitseinrichtungen auRer Funktion setzen.

- VorMontage-, Umbau- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehrvorhanden ist.

- Wahrend des Betriebs nichtin den Bewegungsbereich des
Produkts greifen.

UnsachgemaRe Handhabung und Montage

Durch unsachgemdRe Handhabung und Montage kdnnen Gefahren

von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und

erheblichem Sachschaden fiihren kdnnen.

- Alle Arbeiten nurvon dafiir qualifiziertem Personal durchfiihren
lassen.

- Produkt bei allen Arbeiten gegen versehentliches Betatigen
sichern.

- Die geltenden Unfallverhiitungsvorschriften beachten.

- Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen einsetzen und
Vorkehrungen gegen Einklemmen und Quetschen treffen.

Safety information

Personnel qualification

- Allwork may only be performed by qualified personnel.

- Before working with the product, the personnel must have read
and understood the complete assembly and operating manual.

Personal protective equipment

- When working on and with the product, observe the occupational

health and safety regulations and wear the required personal
protective equipment.

- Wear protective gloves to guard against sharp edges and corners or

rough surfaces.

- Wear heat-resistant protective gloves when handling hot surfaces.

- Wear close-fitting protective clothing and wear long hairin a
hairnet when dealing with moving components.

Appropriate use

The product is designed exclusively for gripping and temporarily

holding workpieces or objects.

- The product may only be used within the scope of its technical
data, Link Technische Daten.

— The productis intended for installation in a machine oras an end
effector of a robot, including for HRC (human-robot collaboration)
applications. The applicable guidelines must be observed and
complied with.

- The productis intended for industrial and industry-oriented use.
Its use outside enclosed spaces is only permitted if suitable
protective measures are taken against outdoor exposure. The
product is not suitable for use in salty air.

- The product can be used within the permissible load limits and
technical data for holding workpieces during simple machining
operations, but is not a clamping device according to EN
1550:1997+A1:2008.

- Appropriate use of the product includes compliance with all
instructions in this manual.

- Any utilization that exceeds or differs from the appropriate use is
regarded as misuse.

Product safety

The product represents the state of the art and the recognized safety

rules. However, the product can pose hazards if, for example:

- the productis not used as intended,

- the productis notinstalled or maintained properly,

- thesafety and installation instructions are not observed,

- thesafety application conditions (SAC) are not observed, or safety
regulations of the equal value are not taken into account, see
chapteror

- the power supplyfails or is changed.

Notes on power supply failure

When power is lost, the gripper fingers of the product can move freely,
and their ability to maintain a hold on the load is not guaranteed.
Therefore, the integrator or operator must ensure that releasing the
load can not pose any hazard.

- Avoid any manner of working that may interfere with the function

and operational safety of the product.

Obligations of the operator/integrator
The operator / integrator must ensure that:
- theproductisonly used as intended,

- the productis only operated in an impeccable, functional condition

and is regularly inspected to make sure it is working properly,

— theoperating manual is always available in a legible condition and

in its entirety at the machine's application location
- onlysufficiently qualified and authorized personnel operate and
maintain the product,

- this personnelis regularly trained in all relevant questions relating
to operational safety and environmental protection, and is familiar

with the operating manual, particularly the safety information
contained therein.

NOTE
In particular, the operator / integrator must ensure that all
requirements and instructions for safe operation with a robot are

met. Safety is only guaranteed if the safety application conditions

(SAQ) are met.

® The Assembly and Operating Manual contains further information
on safety and SAGs.

Fundamental dangers

General

- Observe safety distances where they were defined in the risk
assessment by the integrator / operator.

- Never deactivate safety devices.

- Disconnect power sources before installation, modification or
calibration. Ensure that no residual energy remains in the system.

- Do notreach into the movement area of the product during
operation.

Incorrect handling and assembly

Incorrect handling and assembly may impair the product's safety and

cause serious injuries and considerable material damage.

- Haveallwork carried out by appropriately qualified personnel.

- Forallwork, secure the product against accidental operation.

- Observe the relevant accident prevention rules.

— Usesuitable assembly and transport equipment and take
precautions to prevent jamming and crushing.

fr Informations de sécurité

Qualification du personnel

Faire effectuertous les travaux par du personnel qualifié a cet effet.
Toute personne chargée par I'exploitant d'effectuer des travaux sur
le produit doit avoir lu et compris le manuel de montage et
d'utilisation complet.

Equnpement de protection individuelle

Lors de travauxavec le produit et au niveau du produit, respecter les
dispositions relatives a la protection des travailleurs et utiliser
I'équipement de protection individuelle nécessaire.

En présence de bords tranchants, de coins pointus et de surfaces
rugueuses, utiliser des gants de protection.

En présence de surfaces chaudes, porter des gants de protection qui
résistenta la chaleur.

En présence de composants mobiles, porter des vétements de protection
prés du corps etune résille.

Utilisation conforme a I'usage prévu
Le produit est destiné a la préhension et au maintien temporaire de piéces ou
d'objets.

Le produit doit étre utilisé exdusivement dans la limite de ses
caractéristiques techniques, Link Technische Daten.

Le produit est destiné a I'intégration dans une machine ou comme
effecteurterminal d'un robot, également dans les applications de
collaboration homme-robot (MRK). Les directives applicables doivent
&tre prises en considération et respectées.

Le produit est destiné a des applications industrielles et assimilées a
I'industrie. L'utilisation en dehors de locaux fermés n'est autorisée
qu'avecdes mesures de protection appropriées contre |'exposition aux
intempéries. Le produit n'est pas adapté a une utilisation dans I'air salin.
Le produit peut étre utilisé dans les limites de charge admissibles etselon
les caractéristiques techniques pour maintenir des piéces a usiner lors
d'opérations d'usinage simples, mais il ne s"agit pas d'un dispositif de
serrage conforme a la norme EN 1550:1997+A1:2008.

Le respect de toutes les indications fournies dans le présent manuel fait
aussi partie de |'utilisation conforme a I'usage prévu.

Toute utilisation dépassant 'utilisation conforme aux dispositions ou
I'utilisation différente esta considérer comme une utilisation erronée.

Sécurité du produit
Le produit correspond a I'état de la technique et aux régles de sécurité
reconnues. Le produit peut toutefois étre source de danger, si, parexemple :

il n'est pas utilisé conformémenta I'usage prévu ;

il est monté ou entretenu de maniére non conforme ;

les consignes de sécurité et de montage ne sont pas respectées ;

les conditions d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety Applications
Conditions, Conditions des applications de sécurité) ou les regles de
sécurité équivalentes ne sont pas prises en compte, voir chapitreou
I'alimentation en énergie n'est pas assurée ou est modifiée.

Indications relatives a la panne de I'alimentation en énergie

En cas de perte de I'alimentation en énergie, les doigts de pince du produit
peuvent étre déplacés librement et le maintien de la charge n'est pas assuré.
Pour cette raison, I'intégrateur ou I'exploitant doit s'assurer que le
relachement de la charge ne peut pas entrainer de mise en danger.

Proscrire toute méthode de travail nuisantau fonctionnementetala
sécurité d'exploitation du produit.

Obligations de I'exploitant/de I'intégrateur
L'exploitant/I'intégrateur doit s'assurer que :

le produit est utilisé conformément a I'usage prévu uniquement ;

le produit est utilisé seulement dans un étatirréprochable de
fonctionnement et que sa fonctionnalité est régulierement controlée ;
le manuel d'utilisation est toujours disponible, lisible et completsurle
lieu d'utilisation de lamachine;

le personnel chargé de son utilisation et de sa maintenance estagréé et
suffisamment qualifié ;

ce personnel est régulierement avisé des questions relatives a la sécurité
dutravail eta la protection de I'environnement et qu'il connaitle
manuel d'utilisation et tout particulierement les consignes de sécurité
qu'il contient.

REMARQUE

L'explmtantl I'intégrateur doit tout particulierement s'assurer que
toutes les exigences et consignes sont respectées pour garantir
I'exploitation slire avec un robot.La sécurité n'est garantie que
lorsque les conditions d'utilisation liées a la sécurité (SAC - Safety
Applications Conditions) sont remplies.

D'autres informations de sécurité et SACfigurent dans le manuel de
montage et d'utilisation.

Risques majeurs
Généralités

Respecter les distances de sécurité ayant été définies par I'intégrateur/
I'exploitant dans le cadre de I'évaluation des risques.

Ne jamais désactiver les dispositifs de sécurité.

Avant lestravaux de montage, de transformation et de réglage, couper
toutes les alimentations en énergie. S'assurer qu'aucune énergie
résiduelle n'est présente dans le systeme.

Ne pas introduire les mains dans la zone de mouvement du produit
pendantI'exploitation.

Manipulation et assemblage non conformes

Des risques pouvant entrainer des blessures graves et des dommages
matériels importants peuvent émaner du produit du fait d'une
manipulation et d'un assemblage non conformes.

Faire effectuer tous les travaux par du personnel qualifié a cet effet.
Pourtous les travaux, sécuriser le produit contre tout actionnement
intempestif.

Respecter les prescriptions de prévention des accidents en vigueur.
Utiliser des dispositifs de montage et de transport adaptés et
prendre des mesures contre les risques de coincement et
d'écrasement.

Informacion de seguridad

Competencias del personal

- Ejecutartodos los trabajos mediante un personal cualificado para
tales tareas.

— Antes de trabajar, el personal tiene que haber leido
completamente este manual de montaje y servicioy haberlo
entendido.

Equipo de proteccion individual

- Durante la ejecucion de trabajos en y con el producto, acate las
disposiciones de proteccion laboral y lleve el equipo de proteccion
individual necesario.

— Encasode presencia de bordes afilados, esquinas puntiagudas y
superficies dsperas, utilice guantes de proteccion.

— Encasode presencia de superficies calientes, utilice guantes de
proteccién termorresistentes.

- En caso de componentes mdviles, utilice ropa de proteccion cefiida
y unaredecilla para el cabello largo.

Uso previsto

El producto se utiliza para el agarre y la sujecion por tiempo limitado de

piezas u objetos.

- Elproducto solo debe utilizarse respetando los valores que se
recogen en los datos técnicos, Link Technische Daten.

- Elproducto estd diseriado para serincorporado a una maquina o
como efector final de un robot, e incluso en usos colaborativos
humano-robot (MRK). Las directivas aplicables deben observarse y
respetarse.

- Elproducto esta concebido para aplicaciones industriales y cuasi-
industriales. El uso fuera de recintos cerrados solo esta permitido
con medidas de proteccion adecuadas contra la intemperie. El
producto no es adecuado para su uso en aire salado.

- E producto puede utilizarse dentro de los limites de carga
admisibles y los datos técnicos para sujetar piezas de trabajo
durante operaciones de mecanizado sencillas, pero no es un
dispositivo de sujecién segtin la norma EN 1550:1997+A1:2008.

- Eneluso convencional se incluye también cumplir todas las
indicaciones de este manual.

- Todo uso mas alla de lo convencional o cualquier uso diferente se
considera un uso incorrecto.

Seguridad del producto

El producto se corresponde con el nivel de la tecnologia actual y cumple

con las normas de seguridad vigentes. Sin embargo, el producto puede

ocasionar riesgos, por ejemplo, en los siguientes casos:

— el producto no se utiliza conforme a su uso previsto;

— el producto no se monta o mantiene de la manera adecuada;

— noserespetan lasindicaciones de seguridad y montaje.

- Nose respetan las condiciones de uso relativas a la seguridad (SAC -
Safety Applications Conditions) o las normas de seguridad
equivalentes, véase el capituloo

- Laalimentacion eléctrica falla o sufre modificaciones.

Indicaciones en caso de fallas en la alimentacion eléctrica

En caso de pérdida de alimentacion eléctrica, las garras de la pinza

pueden moverse libremente, no se garantiza el soporte de la carga. Por

este motivo, el operador o integrador debe asegurarse de que el

aflojarse de la carga no pueda provocar ninglin riesgo.

- Absténgase de cualquier método de trabajo que perjudique el
funcionamientoy la seguridad operativa del producto.

Obligaciones del operador / integrador

El operador/integrador debe asegurarse de lo siguiente:

— El producto solamente se utiliza de acuerdo al uso previsto.

— Elproductosolo es operado en perfecto estado y condiciones aptas,
y de que su capacidad de funcionamiento se verifique con
regularidad.

— Elmanual de instrucciones se encuentra legible y completo,
disponible para su lectura en la zona de trabajo de la maquina.

- Solo personal con la capacitacién y autorizacion adecuadas opere el
producto y realice tareas de mantenimiento.

— Este personal es instruido regularmente en todas las cuestiones
relativas a seguridad laboral y cuidado del medioambiente, y
conozca los contenidos del manual de instrucciones y, sobre todo,
las indicaciones de seguridad que este incluye.

INDICACION
El operador/integrador debe garantizar ante todo que se respeten
todas las indicaciones y los requisitos para operar de forma segura
con un robot. La seguridad solo esta garantizada cuando se
cumplen las condiciones de uso relativas a la seguridad (SAC -
Safety Applications Conditions).

®  Encontrard més informacion sobre la seguridad y las SACen las
instrucciones de montaje y funcionamiento.

Principales peligros

Generalidades

— Observarlas distancias de seguridad, siempre que el integrador/
operador las haya definido en la evaluacion de riesgos.

— Nuncadesactivar los sistemas de seguridad.

- Desconectar el suministro de energia antes de realizar trabajos de
montaje, modificacion y ajuste. Confirmar la ausencia de energia
residual en el sistema.

- Nointroducir las manos en el area de movimiento del producto
durante su funcionamiento.

Manipulacion y montaje inadecuados

El montaje o la manipulacién inadecuados pueden generar peligros del

producto que ocasionen heridas graves y dafios materiales

considerables.

— Todos los trabajos deben ser ejecutados solo por personal calificado
para estas tareas.

— Entodos los trabajos, asegure el producto contra accionamiento
accidental.

— Respete la normativa de prevencién de accidentes vigente.

- Utilice dispositivos de transporte y montaje adecuados y tome las
medidas correspondientes para prevenir lesiones por
aplastamiento y compresion.

SCHUNK GmbH & Co. KG | Spann- und Greiftechnik | Bahnhofstr. 106 — 134 | D-74348 Lauffen/Neckar | Tel.+49-7133-103-0 | Fax +49-7133-103-2399 | info@de.schunk.com | schunk.com | 03.00 | 1407517 | de [ en | fr [ es | it | pt [ sv | hu | sk | cs | zh-CHS | ru |

it Informazioni di sicurezza

Qualifica del personale

- Fare eseguire tutti gli interventi da personale qualificato.

— Prima di eseguire interventi sul prodotto, il personale deve leggere
e comprendere tutte le Istruzioni di montaggio e d'uso.

Dispositivi di protezione individuale

— Duranteilavori con e sul prodotto, rispettare le disposizioni di
sicurezza sul lavoro e indossare il necessario equipaggiamento di
protezione individuale.

- Inpresenza di bordi affilati, spigoli appuntiti e superfici ruvide,
indossare guanti di protezione.

— In presenza di superfici bollenti, indossare guanti di protezione
resistenti alle alte temperature.

- Incaso di componenti mobili, indossare abbigliamento protettivo
aderente e retina per capelli in caso di capelli lunghi.

Impiego conforme all'uso previsto

Il prodotto & utilizzato per la presa e la tenuta temporanea di pezzi o

oggettl
L'uso del prodotto & consentito esclusivamente nei limiti dei dati
tecnici dello stesso, Link Technische Daten.

- Il prodotto  destinato all'incorporazione in una macchina o
all'impiego come effettore finale di un robot, anche in applicazioni
di collaborazione uomo/robot. Tenere in considerazione le relative
direttive e rispettarle.

— Il prodotto & destinato alle applicazioni industriali o simili. L'uso al
difuori dei locali chiusi & consentito solo con misure di protezione
adeguate contro gli agenti atmosferici esterni. Il prodotto non &
adatto all'uso in aria salina.

— Il prodotto puo essere utilizzato entro i limiti di carico ammissibili e i
dati tecnici per la tenuta di pezzi durante le operazioni di
lavorazione semplici, ma non & un dispositivo di serraggio secondo
la norma EN1550:1997+A1:2008.

- L'impiego conforme all'uso previsto implica anche I'osservanza di
tutte le indicazioni contenute in questo manuale.

- 0gni utilizzo diverso o che esuli I'impiego conforme all'uso previsto
viene ritenuto errato.

Sicurezza del prodotto

Il prodotto & conforme allo stato della tecnica e alle regole tecniche

riconosciute in materia di sicurezza. Tuttavia, il prodotto puo causare

dei pericoli, ad esempio nei seguenti casi:

- impiego del prodotto non conforme all'uso previsto

— montaggio o manutenzione del prodotto errati

— mancato rispetto delle avvertenze di sicurezza e di montaggio

— mancato rispetto delle condizioni di applicazione legate alla
sicurezza (SAC - Safety Applications Conditions) o delle norme di
sicurezza analoghe, vedi il capitolooppure

- mancanza di alimentazione elettrica o modifiche alla stessa.

Awvertenze in caso di mancanza di alimentazione elettrica

In caso di perdita di alimentazione elettrica le dita della pinza del

prodotto si muovono liberamente e il supporto del carico non &

assicurato. Per questo motivo I'integratore o il gestore deve garantire

che I'allentamento del carico non provochi alcun pericolo.

- Evitare qualsiasi operazione che possa pregiudicare il corretto
funzionamento e la sicurezza di esercizio del prodotto.

Obblighi del gestore / dell'integratore

Il gestore/I'integratore deve garantire quanto segue:

— il prodotto viene impiegato in modo conforme all'uso previsto,

— il prodotto viene utilizzato soltanto in condizioni performanti e
ineccepibili e viene controllato regolarmente sotto il profilo
dell'efficienza,

— leistruzioni per I'uso sono sempre leggibili e completamente
accessibili e a disposizione sul luogo diimpiego della macchina,

— soltanto personale autorizzato e sufficientemente qualificato
utilizza il prodotto e si occupa degli interventi di manutenzione,

— il personale riceve regolarmente un'adeguata formazione per
quanto riguarda tutti gli aspetti di sicurezza del lavoro e di
protezione dell'ambiente, e conosce le istruzioni d'uso e in
particolare tutte le avvertenze di sicurezza ivi contenute.

NOTA
In particolare, il gestore/integratore deve garantire che tutti i
requisiti e le indicazioni vengano rispettati per un funzionamento
con robot sicuro. La sicurezza @ garantita solo quando sono
soddisfatte le condizioni di applicazione legate alla sicurezza (SAC
- Safety Applications Conditions).

®  Ulteriori informazioni sulla sicurezza e SACsono contenute nelle
istruzioni di montaggio e d'uso.

Pericoli fondamentali

Generalita

— Rispettare le distanze di sicurezza nella misura in cui queste sono
state definite nell'ambito della valutazione dei rischi da parte
dell'integratore/gestore.

— Nondisattivare mai i dispositivi di sicurezza.

—  Prima dei lavori di montaggio, trasformazione e regolazione,
disattivare le alimentazioni di energia. Verificare che il sistema sia
privo di energia residua.

- Durante il funzionamento non inserire le mani nell'area di
movimento del prodotto.

Manipolazione e montaggio impropri

In caso di manipolazione e montaggio impropri, il prodotto puo

comportare dei pericoli che possono provocare lesioni gravi e notevoli

danni materiali.

- Fare eseguire tutti gli interventi solo da personale qualificato.

— Durante tutti gli interventi, bloccare il prodotto onde evitarne
I'attivazione accidentale.

- Osservare le norme antinfortunistiche in vigore.

- Impiegare idonei dispositivi di montaggio e trasporto e adottare
misure per evitare I'incastro e lo schiacciamento.

/] A Informagdes de seguranca

Qualificagao de Pessoal

Todos os trabalhos devem ser realizados por pessoal qualificado.
Antes de realizar os trabalhos no produto, o pessoal deve ja ter lido
e compreendido na totalidade as Instrucdes de Funcionamento e
Montagem.

Equipamento de protegdo pessoal

Observar as disposi¢des referentes a seguranga no trabalho ao
trabalhar no e com o produto e utilizar o equipamento de
protec¢do individual indicado.

Com arestas afiadas, cantos pontiagudos e superficies rugosas,
utilizar luvas de protecgdo.

Com superficies quentes, utilizar luvas de protecgdo resistentes ao
calor.

Com componentes em movimento, utilizar vestudrio de proteccao
justo e uma touca de rede para o cabelo em caso de cabelo
comprido.

Uso pretendido
0 produto foi concebido para captura segura e temporaria de pecas em
trabalho ou outros objetos.

0 produto pode somente ser usado dentro das respectivas
especificagdes técnicas, Link Technische Daten.

0 produto destina-se a instalagdo em uma maquina ou como
efetor final de um robd, inclusive em aplicagdes de colaboragao
homem-robd. As diretrizes aplicaveis devem ser observadas e
respeitadas.

0 produto é destinado a aplicagdes industriais e semi-industriais. 0
uso fora de salas fechadas s6 é permitido com medidas de prote¢ao
adequadas contra intempéries ao ar livre. 0 produto ndo é
adequado para uso em ar com alto teor de sal.

0 produto pode ser utilizado dentro dos limites de cargaj permitidos
e dos dados técnicos para agarrar pecas durante operagoes
simples, mas nao é um dispositivo de fixacdo de acordo com a
EN1550:1997+A1:2008.

Também faz parte da utilizacdo adequada o cumprimento das
especificagdes deste manual.

Qualquer utilizagao além do uso pretendido é considerada uma
utilizacdo incorreta.

Seguranca do produto
0 produto corresponde ao estado da técnica e as regras de seguranca
reconhecidas. Ainda assim, o produto pode ser perigoso, por exemplo,

se:

o produto nao for utilizado conforme pretendido;

o produto for montado ou receber manutencao de modo
inadequado;

as instrugdes de seguranga e montagem nao forem observadas;
as condicdes de aplicagdo referentes a seguranca (SAC - Safety
Applications Conditions) ou regras de seguranga semelhantes ndo
forem observadas; consulte o capituloou

ofornecimento de energia for interrompido ou alterado.

Observacoes sobre o fornecimento de energia

Em caso de interrupgao do fornecimento de energia, os dedos da garra
do produto podem ser movimentados liviemente e a sustentagdo da
carga nao é garantida. Por isso, o integrador ou o operador deve se
certificar de que nao haja danos ao soltar a carga.

Descartar qualquer modo de trabalho que prejudique o
funcionamento e a seguranca operacional do produto.

Obrigagoes da entidade operadora / integradores
Aentidade operadoralintegrador devem se certificar que:

0 produto s6 pode ser utilizado conforme pretendido,

0 produto s6 pode ser operado em estado perfeito de
funcionamento e é inspecionado regularmente quanto a
capacidade de operagao,

0 manual de operacao sempre esteja disponivel em um estado
legivel e completo no local de operacao da maquina,

Apenas uma equipe autorizada e com uma qualificagdo adequada
possa operar e fazer a manutengao do produto,

Essa equipe seja instruida regularmente em todas as questoes
aplicaveis referentes a seguranca do trabalho e protecao
ambiental, bem como o manual de operagdo e principalmente as
instrucdes de seguranca apresentadas por ele.

OBSERVACAO

Aentidade operadoralo |ntegrador deve, sobretudo, garantir que
sejam cumpridas todas as exigéncias e instrugdes para uma
operagao segura com um robd. A seguranga s6 é garantida se as
condicdes de aplicacdo relacionadas a seguranca (SAC - Safety
Applications Conditions) forem atendidas.

0s manuais de montagem e operagao contém informagoes
adicionais sobre seguranca e as SACs.

Perigos basicos
Informagdes gerais

Manter distancias de seguranca, desde que as mesmas tenham
sido definidas pelo integrador / operador no ambito da avaliagao
deriscos.

Nunca desative os dispositivos de seguranca.

Sempre desconecte as linhas de alimentacdo de energia antes de
trabalhos de montagem, restauragdo e ajuste. Assegure que nao
haja mais energia residual no sistema.

Durante a operacao, nao toque na zona de movimento do
produto.

Procedimentos indevidos de manuseio e montagem

Procedimentos indevidos de manuseio e montagem do produto
podem resultar em riscos e, consequentemente, em ferimentos graves
e danos materiais consideraveis.

Todos os trabalhos devem ser realizados apenas por pessoal
qualificado.

Proteja o produto em todos os trabalhos contra acionamentos
involuntarios.

Observe as diretrizes em vigor para prevengao de acidentes.
Use os devidos dispositivos de montagem e transporte e tome
precaugoes para evitar apertos e esmagamentos.
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Vid arbeten pd och med produkten ska
arbetsskyddsbestdmmelserna observeras och nddvandig personlig
skyddsutrustning baras.

Személyes védofelszerelés

Aterméken vagy termékkel valéd munkak soran vegye figyelembe a
munkavédelmi rendelkezéseket és viselje a sziikséges személyes

Pri vykonavani prac na vyrobku resp. s nim dodrZiavajte
ustanovenia tykajlice sa ochrany zdravia pri préci a pouZivajte
potrebné osobné ochranné vybavenie.

0Osobni ochranné prostredky

PFi praci na vyrobku a s vyrobkem dodrZujte predpisy bezpecnosti
prace a pouzivejte potfebné osobni ochranné prostredky.
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- Anvdnd vdrmebestdndiga skyddshandskar vid kontakt med varma védobkesztydit. - Vpripade horticich povrchov pouZivajte ochranné rukavice odolné - Pii praci u horkych povrchl noste Zaruvzdorné ochranné rukavice. HARENER 3aLLTHBIE NEpYaTkU.
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Anvand atsittande skyddskldder och harskydd vid 1angt har vid
kontakt med rdrliga komponenter.

Andamalsenlig anvindning
Produkten &r avsedd for att gripa och under viss tid halla arbetsstycken
ellerandra foremal.

Produkten far endast anvandas inom ramen for sina tekniska data,
Link Technische Daten.

Mozgatott gépelemeknél viseljen szorosan testhezdllé véddruhat,
hosszli haj esetén pedig hajhalét.

Rendeltetésszerii hasznalat
Atermék munkadarabok megfogdsara és korlatozott idejii
megtartasara szolgdl.

Atermékek kizérdlag a miiszaki adatokban foglaltaknak
megfelel6en szabad hasznalni, Link Technische Daten.

V pripade pohyblivych konstrukénych dielov noste tesne
priliehajuci ochranny odev a pri dihych vlasoch aj sietku na vlasy.

Pouzivanie v stilade s uréenim
\iyrobok sltiZi na uchopenie a Casovo obmedzené drzanie obrobkov
alebo predmetov.

\iyrobok sa smie pouZivat vylucne v rdmci svojich technickych
Udajovlink Technische Daten.

méte-li dlouhé vlasy, tak také sitku na vlasy.

Pouziti v souladu s urcenim zafizeni
\lyrobek slouZi k uchopovéni a asové omezenému drzeni obrobk(i
nebo predmétd.

Viyrobek se smi pouZivat vyhradné v rdmci jeho technickych
parametr(, Link Technische Daten.
\lyrobek je konstruovan pro vestavbu do stroje nebo jako koncovy
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= Produkten &ravsedd for monteringi maskin ellersom andeffektori - Atermék alkalmas gépbe torténd beépitésre vagy hasznélhato - Vyrobokje uréeny na zadlenenie do stroja alebo pre pouZitie ako wykonny prvek robota, a to  pro aplikace pfi spolupréci robota a TSR TH  BRREA EN5501007+A008 boteigse | Vopeve o Ta o oo B PAMIEX SO TExHEaX
enrobot, dveniapplikationer for samarbete mellan méanniska och valamely robot végberendezéseként is, az ember-robot koncovy efektor robota, aj pre aplikécie v ramci kolaborécie dloveka Ziovéka (MRK). Je nutné respektovat a dodrZovat prislusné R MapameTpos, Link fecnnische Daten.

robot (MRK). Kraven i géllande direktiv ska observeras och
uppfyllas.

Produkten dravsedd att anvandas inom industrin och inom
industrirelaterade omrdden. Anvdndning utanfor slutna
utrymmen dr endast tilldten med ldmpliga skyddsatgdrder mot
vittring utomhus. Produkten &r inte Iamplig for anvandning i
salthaltig luft.

egyiittm(ikodésen alapuld alkalmazasokat is ideértve. Figyelembe
kell venni és be kell tartani a vonatkozd irdnyelveket.

Aterméket ipari és iparkozeli felhasznalasi célokra tervezték. A zart
tereken kiviili hasznalat csak a kiiltéri hatasokkal szembeni,
megfelel6 vintézkedések mellett megengedett. Atermék nem
alkalmas sés levegében vald hasznélatra.

Atermék a megengedett terhelési hatarértékeken belil és a

arobota (MRK). Je nutné re$pektovat a dodrZziavat prislusné
smernice.

\iyrobok je uréeny na priemyselné a podobné pouZzivanie.
PouZivanie mimo uzatvorenych priestorov je povolené lens
vhodnymi ochrannymi opatreniami proti poveternostnym
vplyvom. \yrobok nie je vhodny na pouZivanie v atmosfére s
obsahom soli.

smérnice.

Viyrobek je urcen pro primyslové pouZiti a pouZiti souvisejici s
priimyslem. Pouziti mimo uzaviené prostory je povoleno pouze s
vhodnymi ochrannymi opatfenimi proti venkovnim
povétrnostnim vliviim. Viyrobek neni vhodny pro pouZiti ve slaném
vzduchu.

\Wrobek Ize pouZitv mezich pfipustného zatiZzeni a technickych

TEHLE B AR th OB E T A UL A AR Ui 8
gﬁﬁﬂ:‘ﬂfiﬁﬁiﬁiﬁlﬁﬁﬁ THARAERBA R ERT

PRI e
AERPABFHARKTRANGREHAINE, BETFIHLT
FRAERERR  fim

—  Vi3nenvie npeaycMOTPEHO ANA UCTIONE30BaHIIA B KAYECTBE
MOHTUPOBAHHOIO B CTAHKE ArieMEHTa v B Ka4ecTse
VICTIONHUTENBHOTO OpraHa poboTa, Takke B pexxume kornabopaLiyim
«4erioBek-poboT. YunTbIBaIATE 1 COBMOAAIATE COOTBETCTBYIOLLIE
[VPEKTVIBbI.

- Vi3nenve npeaHasHa4YeHo A MPOMBILLTEHHOTO Uriv 61IMKoro K
MPOMBILLITEHHOMY VCTONb30BaHIA. VICnons30BaHyie BHE 3aKpbITbIX
TNOMELLIEHIIA 0Ny CKAETCS TOTBKO MPU YCIIOBUV NPUHSTTAS

- Produkten kan anvandas inom tilltna belastningsgrénser och miiszaki adatok mellett hasznalhaté munkadarabok megfogaséra - Vyrobok sa méZe pouzivatv ramci povolenych limitov zatazenia a ddajl pro uchyceni obrobkd pfi jednoduchém obrébéni, neni viak FENEERE | COOTBETCTBYHOLLX MEP 3aLLITBI OT aTMOCHHEPHBIX BOIAEHCTBIAA.
tekniska data for att halla arbetsstycken under enkel bearbetning, egyszerii megmunkélési miiveletek sorén, de nem az technickych ddajov na drzanie obrobkov pri jednoduchych upinacim zafizenim podle EN1550:1997+A1:2008. - RERRESSEPREESR Vaienvie He NOEXOMVT AN MCTIONb30BAHVA BYCTIOBNSX

men drinte ett spannmedel enligt EN 1550:1997+A1:2008.
Till andamalsenlig anvandning hor att folja allt som anges i den har
anvisningen.

EN1550:1997+A1:2008 szabvany szerinti befogbeszkdz.
Arendeltetésszer(i haszndlatba beletartozik, hogy betartsik a jelen
Utmutatéban lévé minden adatot.

obrabacich procesoch. Nie je vSak upinacim prostriedok v zmysle
normy EN1550:1997+A1:2008.
K pouZivaniu v stilade s ur¢enim patri aj dodrZiavanie vietkych

K poutZiti dle urceni patfi také dodrzeni viech (idajti vtomto
navodu.
Jakékoli pouziti pfesahujici pouZiti dle uréeni nebo jiné pouZiti je

TETFRENRICEEE ,
TESF L £ S (SAC- Safety Applications Conditions) SR
REME , SNEE | HE

COMecoRepALLEro BO3ayxa.
—  VI3gerie MOXeT ICronb30BaThCA B Mpenernax AoMyCTUMBIX Harpy3oK 1
TEXHUHECKVX [aHHbIX A1 YEpMaHVsi 3ar0TOBOK NPV MPOCTBIX

- ﬁ” fnl\deniNEf ultﬁktv?r den dndamdlsenliga anvindningen - Minden, a rendeltetésszer(i hasznalaton tdimutaté vagy lidajov uvedenych vtomto navode. povaZovano za chybné pouZiti. A R RREY, onepaLysix o6patOTKN, HO HE SIBIFETCA 3aKMMHBIM YCTPOVCTBOM
etraktas somfelaktig. masmilyen hasznélat hibas hasznalatnak mindsiil. - Akékolvek pouzivanie presahujtice ramec pouzivania vstlade s > . cormnacHo EN1550:1997+A1:2008.
Produktsdkerhet Termékbiztonsa urcenim alebo iné pouZivanie sa povazuje za nespravne Bgzpecnost Wrobku ) P o *:-F HRXRART ol — Kuicrions30saH10 10 HasHaqeHvIKo OTHOCUTCA Takke cobriiofeHue
) ) ; g o ) . pougivanie. Vyrobek odpovida stavu techniky a uznavanym bezpecnostné KEMERN |, FRIIBFRIESBTE , TEBREERR. BCeX ykasaHui, MpVBeaeHHSIX B HACTOSILLEM PYKOBOICTE.
Produkten motsvarar den tekniska utvecklingen och vedertagna Atermék megfelel a jelenlegi miiszaki szinvonalnak és az elismert .. technickym normam. Presto miiZe byt vyrobek zdrojem rizik, pokud E il E AR EEE LA RAT AR 25 KB RK. —  JToBoe MHoe Ui BLIXOMSILLIEE 33 YKa3aHHBIE PaMKA UCTIONb30BaHM e
sd szhkiTSte_k?lSki f?gltgf- Trotstdetta kan risker i samband med biztonsagtechnikai szabalyoknak. Ugyanakkor a termék veszély forrdsa Bezpecnost vyrobku napr.: — (A AR E AT R AR IR R S M TS SRIIFETCA HEHATTIEKALLMM.
produkten inte utesiutas, omt.ex.: lehet pl. akkor, ha: \iyrobok zodpoveda aktudinemu stavu techniky a uzndvanym - jevyrobek pouZivan v rozporu s uréenim =
. - A . oo . . - v S . - Lo . ' oo BesonacHocTs uagen
- produkten inte anvdnds pd avsett sat. o - aterméket nem rendeltetésszeriien hasznaljak, bezpecnostno-technickym predpisom. Vyrobok vsak aj napriek tomu - jevyrobek neodborn& namontovan nebo udrzovén, == T | EREHMIE W acH v
- produkten monteras eller underhdlls pé ettfelaktigt stt. —  aterméket szakszer(itleniil szerelik Sssze vagy tartjak karban, moze v nasledujdicich pripadoch sposobit nebezpecné situdcie: ~ Tejsou dodrzeny bezpecnostni a montazni pokyny, EETIEAE SRR - O T GO o Lo se .
- sikerhets- och monteringsanvisningarna inte foljs. ~  nem tartjak be a biztonsagi, valamint szerelési utasitasokat, - vpripade pouZitia vyrobku v rozpore s jeho uréenim, ~  nejsou dodrzeny bezpecnostné relevantni podminky pousiti (SAC - TUEREEAA=mE ; P! HOPM (CHocT.

de sakerhetsrelaterade anvandningsvillkoren (SAC — Safety
Applications Conditions) eller likvardiga sakerhetsbestammelser
inte foljs, se kapitel.

energiforsorjningen bortfaller eller forandras.

Information om bortfall av energiforsorjningen

nem tartjak be a biztonsagi vonatkozasti alkalmazasi el6irasokat
(SAQ), illetve az azokkal egyenértéki biztonsagi szabalyokat, lasd a
fejezetet, vagy

az aramellatas megsz(inik vagy médosul.

Utmutato az aramellatas megszakadasa esetére

v pripade neodbornej montdZe alebo tdrzby vyrobku,

v pripade nedodrZiavania bezpecnostnych a montdznych pokynov,

v pripade nedodrZiavania bezpecnostnych podmienok pouZivania
(SAC - Safety Applications Conditions) alebo rovnocennych
bezpecnostnych pravidiel, pozrite si kapitolualebo

v pripade vypadku alebo zmeny napéjania energiou.

Safety Applications Conditions) nebo rovnocennd bezpecnostni
nafizeni, viz kapitolanebo
dojde k vypadku nebo pozménéni napajeni.

Pokyny pro pfipad vypadku napajeni energii

PFi ztraté napajeni energii jsou prsty chapace vyrobku volné pohyblivé,

PIETHF EREERHREST | FRETA=mAEHRER
WHERBLER ;

BRI AFHRIENERN AT |, RSN ;
RAYEE T 5 RRHIREERU A RIBIEF LA ;
ﬁ‘t_—bkﬁE%&ﬁ%ﬂ]fﬁ*ﬂﬂ‘ﬁﬁ?ﬂ@ﬁﬁﬁ*ﬁ*ﬂﬂﬂ@ﬁ
S, ARERENBER  RHEHPEENRERT.

MOXET MPEACTaBISITH ONACHOCTb, HANPUMED, B CIIEYOLLVX CTyHasix:
~  MPUWCTONB30BAHNN U3AENVS HE MO HasHAYEHMIO;

= MpVHENPaBUbHON YCTaHOBKE I TEXOOCTY)XMBAHUV U3AETVST;

—  MPVYHeCOBMIOAEHUN YKa3aHWIA MO TEXHUKE GE30MacHOCTV VIMOHTaKY;
~  MPVYHECOBMIOAEHUN YCIIOBUI MPUMEHEHVIS!, 0DECTIEHVBAROLLIVX

6esonacHocTb (SAC - Safety Applications Conditions), WM MOEHTUHHBIX

Vid energibortfall dr produktens griparfingrar fritt rorliga och det kan

MPaBWAN TEXHUKN GE30MacHOCTU, CM. ITaByArin
inte garanteras att lasten halls fast. Darfor ska integratéren eller

NPV OTKA3€E NI U3MEHEHNN ANEKTPOMNUTaHUA.
YKaaaHm MO OTKa3y SMEKTPONUTaHnA
B cryuae chost anekTponm1TaHmns 3axBaTHbIe NarbLipl M3nenvisi MoryT
CBOBOHO ABUMATLECS, YAESPHUBAHUE MPY3a MY STOM HE FapaHTUpYeTCS.
T"oSTOMY MHTErPATOP UM SKCTITYaTUPYHOLLIAA OPraHM3aLMA OSDKHb!

Az dramellatas kiesésekor a termék fogouijjai szabadon mozognak, a
teher megtartdsa nem biztositott. Ezért az integratornak vagy az
anvandaren sdkerstdlla att det inte inneb@r nagon risk att lossa lasten. lizemeltetonek biztositania kell, hogy a teher kioldasa nem okozhat
- Avstd fran allt arbete som kan forsamra produktens funktion och veszélyhelyzetet.

driftsdkerhet. - Mell6zz6n minden olyan munkamddszert, amely hatranyosan
befolydsolja a termék mUikddését és lizembiztonsagat.

L . L. . nenizarueno piidrzeni bremene. Z toho diivodu musf integrator nebo
Pokyny tykajtice sa vypadku napajania energiou provozovatel zajistit, aby uvolnéni zatizeni nemohlo zpisobit ohrozeni.
Pri vypadku napajania energiou sti uchopovacie prsty vyrobku volne -
pohyblivé a drzanie bremena nie je zarucené. Preto musf integrator
alebo prevadzkovatel zabezpecit, Ze uvolnenie bremena nebude mact
zapriCinit Ziadne ohrozenie.

#BR
Zdrzte se kazdého zpUsobu prace, ktery negativné ovliviiuje funkci o EEMNERFEAHERFETLLBENSANMEERMNE
a provozni bezpecnost vyrobku. Ro REMR T REERASRM (SAC- Safety Applications

Povinnosti provozovatele / integratora Conditions) , F AEFRE £

Anvandarenslintegratorens skyldigheter
Anvandaren/integratoren ska se till att:

Az iizemeltetok / integratorok kotelezettségei

Nevykondvajte pracovné cinnosti spdsobom, ktory negativne

Provozovatel/integrator musi zajistit, aby

o XTZEMSAHESE E?Iﬁ]t ARG H,

rapaHT/pOBAT, YTO OTTTyCKaHIIE MPY3a HE MOXKET NPELCTaRNSTL

. o . - e v TOR RO~ ovplyvni funkciu a prevédzkovii bezpecnost vyrobku. - sevyrobek pouzival pouze vsouladu s urcenim, IERR OMacHOCTU.
- produkten endast anvénds pa avsett satt. o Azlizemeltetonek/integratornak biztositania kell, hogy: X . . . . - sevyrobek provozoval pouze v bezvadném a funkénim stavu a aby . ~  VaBeraTb mobbIX AVICTBIN, OTPULIATENEHO CKASLIBAIOLLMXCS HA
- produkten endast anvands i felfritt, funktionsdugligt tillstdnd och - aterméket csak rendeltetésszeriien hasznaljak, Povinnosti prevadzkovatela / integratora se pravidelné kontrolovala jeho funkénost, —HEiies (PYHKLIVIOHVPOBAHM 1 SKCTy ATaLOHHOM 6e30MacHOCTV M3enks.

regelbundet kontrolleras avseende funktion.

bruksanvisningen alltid gar att Idsa och finns tillganglig i sin helhet
ddr maskinen anvands.

endast kvalificerad och behdrig personal anvander och
underhdller produkten.

respektive personal regelbundet instrueras i fraga om sékerhet for

aterméket csak kifogastalan, miikddéképes dllapotban
lizemeltessék, valamint miikod6képességét rendszeresen
ellendrizzék,

ateljes kor(i lizemeltetési tmutatd allanddan olvashat
llapotban a gép miikddésnek helyén rendelkezésre alljon,
aterméket kizardlag megfelelden képzett és felnatalmazott

Prevadzkovatellintegrator je povinny zabezpecit to, aby:

bol vyrobok pouZzivany len vstlade s jeho urcenim,

bol vyrobok prevadzkovany len v bezchybnom a funkénom stave a
aby bola pravidelne vykonavana kontrola jeho funkénosti,

bol na mieste pouZivania stroja vZdy k dispozicii kompletny navod
na prevadzku v Citatelnom stave,

provozni navod byl v ¢itelném a GpIném stavu k dispozici na misté
poufZiti stroje,

vyrobek obsluhoval a jeho tdrzbu provadél pouze dostatecné
kvalifikovany a autorizovany persondl,

tento personal pravidelné absolvoval Skoleni ve viech relevantnich
otazkach bezpecnosti prace a ochrany Zivotniho prostfedi a byl

- AEEFEEERERRITESEERNEL T R2HEE B2
SRR EEE,

- FEXARERBEOIE.

- HBIRE, Eﬁl%%ﬂﬂﬂ%ﬂ’ﬁZEﬁ , BELIHTERIR, WRASH
THERRER.

EATHR B FRAT RN BHXIEN,

O0s138HHOCTU SKCTITYaTVPYIOLLIEVE OpraHisaLiyim | vHTerpatopa
OKCrnyaTUpyHoLLas OpraHM3aLmMsIMHTErpaTop AOIMKHBLI 0BGECe T
cnep.yrou.\ee

MCTIOMNb30BaHNE V3O TOMBKO MO HaBHAYEHMIO;
SKCTUTyaTaLWItO U3AETINA TOIBKO B UCTIPABHOM, PaGOTOCTIOCOGHOM
COCTOSIHUN C PEryrisipHOIA NMPOBEPKOIA paGoTocrocoBHOCTY;

anstdllda och miljo samt att personalen kanner till munkatdrsak kezeljék és tartsak karban, - obsluhu a idrZbu vyrobku vykonaval len dostatocne kvalifikovany obeznamen s provoznim navodem a zejména s bezpecnostnimi ﬁ HHSEM 25 - HaMueB I PYKOBOLICTBA MO SKCTUTyATALM B PasBopHYBOM A
bruksanvisningen och framfor allt dess sékerhetsanvisningarna. - azemlitett munkatdrsak rendszeres képzésben részesiiljenek aopravneny personal, pokyny, které jsou v ném obsaZeny. ATFHRNMENEE , ~RUESBEATEARMFIRANRZ nonHomoongMsamenpmeﬂeﬂm m:g; -
valamennyi vonatkozé munkabiztonsagi és kérnyezetvédelmi - tento persondl pravidelne absolvoval inStruktaZe tykajuice sa o8 —  BbIMOMHEHVE YTIPABIEHMS Y TEXOBCITY)KVBAHVS UOENMS TOMNBKO
OBSERVERA téméban, tovabba ismerjék az lizemeltetési (itmutatdt és vdetkych prisludnych otazok pracovnej bezpecnosti a ochrany POKYN - ULEERENARHETIEIE. BTOPM30BaHHLIM NEPCOHANON CJOCTATOHHOV KB VKaLIAEH;
Anvandaren/integratoren ska sarskilt se till att samtliga krav och kiilondsen az abban foglalt biztonsagi tudnivalkat. 7ivotného prostredia a aby bol oboznameny s ndvodom na Provozovatel / integrator musi zejména zajistit, aby byly dodrZeny - BB TERERES RTABLEMEK, ~  peryrnsipHoe MPOXOXIEHIE NEPCOHATTOM VHCTPYKTEMA O BOEM
anvisningarvad galler séker drift med robot foljs.Sékerheten kan prevadzku a najmé s bezpeZnostnymi pokynmi, ktoré st v flom viechny pozadavky a pokyny pro bezpecny provoz s robotem. —  BERNEREEE, BESKHBIM BOMPOCAM, KACAIOLLMIMICS BESONACHOCTA TPY/a M 3aLLTHI

endast garanteras om sidkerhetsrelaterade anvandningsvillkor
(SAC - Safety Applications Conditions) uppfylls.

FIGYELMETEI'ES

Az lizemeltet6nek/integratornak kiilonds gondot kell forditania

uvedené.

Bezpecnost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou spinény
bezpetnostné relevantni podminky pfi pouziti (SAC - Safety

- ERAEMNREMEHIRE , RIS RERERETE.

OKPYIKAIOLLIEYI CPEAbI, @ TaKKE MPOHTEHVIE EPCOHATNIOM PYKOBOACTBA
MO 3KCTIyaTaLyy, BYACTHOCTI CONEPKALLMXCS B HEM YKa3aHUA Mo

®  Merinformation om sdkerhet och SACfinns i monterings- och arra, hogy betartsak a robotok biztonségos tizemeltetésével POKYNY Applications Conditions). TexHuke BesonacHocTv.
bruksanvisningen. kapcsolatos valamennyi elirdst és utasitast. A biztonsag csak Prevadzkovatellintegrator mus najma zabezpecit, aby boli o Dal§finformace o bezpetnosti a SACjsou uvedeny v navodu k
akkor garantalhatd, ha teljesiilnek a biztonsagi vonatkozasti dodrZiavané vetky poZiadavky a pokyny tyka JUCE sa bezpecnej montaZi a provozu. YKAaAHVIE
Halsorisker alkalmazasi feltételek (SAQ). prevadzky s robotom.Bezpecnost je zarucena az vtedy, ked'su OKCTITyaTVIpyIoLL@S OpraHN3aLWIAIVHTENPATOP AODKHS, BYECTHOCTH,
Allméint e Abiztonsagra és az SAC-kre vonatkozd tovabbi informacidk az splnené bezpenostné podmienky pouZivania (SAC - Safety Zasadni nebezpedi 0BeCrIeqM T BbINONHEHYE BOEX TPeG0BaHII M yKasaHWA o
- laktta sikerhetsavstanden, savida de har definierats inom ramen tsszeszerelési és lizemeltetési (itmutatoban talalhatok. Applications Conditions). \Eeobecnd 6e30M1acHOV SKCrITyaTaLwv CpOBOTOM. BE30MACcHOCTL rapaHTVpyeTc:

for riskbedémningen fran integratoren/operatdren.

Podrobnejsie informdcie tykajlice sa bezpecnosti a SACsU uvedené

Dodrzujte bezpecnostnivzdalenosti podle toho, jak byly stanoveny

L NPV BBINOSTHEHV YCTIOBUT MPUMEHEHIAS,
GesonacHocTk (SAC - Safety Applications Conditions).

- Taaldrig sdkerhetsanordningarna ur drift. Alapvet6 veszélyek vnavode na montaz a prevadzku. integratorem/provozovatelem v rmci posouzeni rizika. ©  [lononHuTenbHast MHAPOPMALIS 0 6E30MACHOCTV N YCIIOBIASX
- Lossa elanslutningarna fore montering, ombyggnad och Attalanos tudnivalék L P . P - Nikdy neodstavujte z funkce bezpecnostni zafizeni. npVIMeHeHIs SAC COEepPUTCS B PYKOBOLICTBE M0 MOHTEMY 1
instilining. Kontrollera att det inte finns négon energi kvari - Bekell tartani a biztonségi tavolsagokat, ha az integrator/ Zasadné nebezpecenstva ~  PYed montas, prestavbou a sefizovacimi pracemi odpojte pFivody akcrnyaTaum.
systemet. lizemeltetd a kockdzatértékelés keretében meghatarozta ezeket. Vieobecne energie. Zajistéte, aby jiz v systému nebyla pfitomna zadna
- Stickinte in handerna i produktens rérelseomrade under drift. - Soha netegye miikodésképtelenné a biztonsagi berendezéseket. - Dodrziavajte bezpecnostné vzdialenosti, ak tieto integrator/ zbytkovd energie. OCHOBHblE OnacHOCTU
Felaktig hantering och montering - Szerelési, atépitési és beallitasi munkak el6tt sziintesse meg az prevadzkovatel definoval v ramdi postidenia rizik. ~ Bahem provozu nesahejte do oblasti pohybu vyrobku. 06|.|.|Me ToNOoXEHUs
Felaktig hantering och montering kan leda till risker med produkten, energiaellatast. Gy6zédjon meg arrdl, hogy a rendszerben nem - Bezpecnostné zariadenia nikdy nevyradujte z prevadzky. Nespravna manipulace a montaz CobriopaiiTe Ge30NaCHyI0 ACTEHLYIO, ECINOHA yKa3aHa B OLieHke
vilketisin tur kan leda till allvarliga personskador och betydande maradt energia. - Pred montéZou, prestavbami a nastavovacimi pracami odstrarite Pfi nespravné manipulaci a montaZi mohou z vjrobku vyplyvat rizika, PVICKOB, MPOBE/IEHHOM MHTErPaTOPOMISKCTITyaTUPYHOLLEH
materialskador. - Aziizemeltetés soran ne nydiljon a termék mozgéstartomanyéba. privodné vedenia energie. Zabezpecte, aby v systéme nebola ktera mohou vést k t&7kym zranénim a znacnym vécnym skodam. opraH13aLyeii.
- Latdarforalla arbeten endast genomforas av kvalificerad personal. Aszakszeriitlen kezelés és Gsszeszerelés pritomna zvyskova energia. —  VeSkeré préace nechejte provést piislusné kvalifikovanym - Huoraa He BbiBoaWTE MpeaOXpaHTENbHBIEe YCTPOICTBA M3
- Vid alla arbeten maste produkten spirras av s att den inte kan Aszakszeriitlen kezelés és 6sszeszerelés révén olyan veszélyeket idézhet —  Podas prevadzky nesiahajte do oblasti pohybu vyrobku. personalem. aKeryaTaLmm. B
kopplas in av misstag. elé atermék, amely stilyos sériilésekhez és jelent8s dologi karokhoz Nespravna manipulécia a montaz - \Wrobek zajistéte pfi viech pracich proti nezadoucimu aktivovani. = Tepes MOHTEOM, NlepeoGopyAOBaHNEM 1 HANaKOM OTCOSAHUTE
- Observera gdllande skyddsforeskrifter. vezethetnek. V dosledku nesprévnejvmanip,ulécie'a n]gnta’_ie mﬁig vyrobok ) - Dodrujte platné predpisy irazové zabrany. VI3[IEMVIE OT UCTOHHMKOB 3HEPTVM. YOEAUTECh, HTO B CHCTEME
- Anvénd lampliga monterings- och transportanordningarochvidta ~ ~  Minden munkat csak erre képzett személyekkel végeztessen. predstavovat nebezpefenstvé, ktoré mdzu viestk tazkjm zraneniam a - PouZivejte vhodnd montdZni a prepravni zafizeni a provedte Y TCTBYST OCTaTO s e .
Stgarder for att forhindra att ndgon fastnar eller kidms. - Aterméket mindenfajta munka esetében biztosftsa véletlen znacnym vecnym skodam. opatfeni na ochranu proti pfiskfipnuti a pohmazdéni. ~  BoepewsiakerinyaraLm He nporvkaiiTe B 0GracTs ABIKeHVs
miikodtetés ellen. - \Setkymi pracami poverte vylucne prislusne kvalifikovany v3nenvst.
- Vegye figyelembe az érvényes baleset-megel6zési eldirdsokat. personal. Henannexatljee obpalLiexe 1 MoHTak

Alkalmazzon megfelel6 0sszeszerelési és szallitdberendezéseket és
hozzon dvintézkedéseket a beszorulasok és ztizddasok ellen.

\lyrobok pri kaZdej praci zabezpecte proti nedimyselnej aktivécii.
DodrZiavajte platné predpisy tykajlice sa prevencie trazov.
PouZivajte vhodné montaZne a prepravné zariadenia a prijmite
opatrenia proti zachyteniu a pomliazdeniu.

SCHUNK GmbH & Co. KG | Spann- und Greiftechnik | Bahnhofstr. 106 — 134 | D-74348 Lauffen/Neckar | Tel.+49-7133-103-0 | Fax +49-7133-103-2399 | info@de.schunk.com | schunk.com | 03.00 | 1407517 | de [ en | fr [ es | it | pt [ sv | hu | sk | cs | zh-CHS | ru |

B pesynbTarte HekBanMhuLMpOBaHHOTO OBPALLIEHIS U MOHTaa OT
V3[ernisi MOXKET UCXOLMTL ONACHOCTb, KOTOPast MOXET MPUBECTU K
TSDKENbIM TPABMaM U 3HAUUTENBHOMY MaTepuarnisHoMy yLLepoy.

MopyualiTte BbINonHeHne paboT TOmnbKo KBanMMLIVPOBAHHOMY
nepcoHay.

[MpenoxpaHsiiTe n3aenue oT Cry4anHoro BKITKOYEHS Npu
npoBeneHVM NiobbIx paboT.

Cobniopaiite AeiCTByOLLME NPEArMCaHMS MO MPEOOTBPALLIEHNO
HECHaCTHbIX CrTyYaeB.

Vicrionb3yiiTe NoaXoasiLLME MOHTEKHbIE U TPAHCTIOPTUPOBOYHbIE
YCTPOVICTBA, a TaloKe MPUMUTE Mepb! AN1S 3aLLTL OT 3aXaTusi N
3allemrieHmns.
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